Serie ZAXIS-3

EXCAVADORA HIDRAULICA

M Codigo de modelo: ZX27-3

M Potencia nominal del motor: 19,1 kW (26,0 HP)
M Peso operativo: 2.790 kg

MW Cuchara de retroexcavadora: 0,065 m?®



Las nuevas ZX27-3 lienas de ideas
nuevas para las mas diversas
& necesidades en el trabajo

La nueva ZX27-3 de Hitachi viene con mejoras de
rendimiento. La maquina se puede transportar
facilmente con un remolque. En respuesta a las mas
diversas necesidades en el trabajo, la maquina esta
equipada con funciones avanzadas: estructuras
reforzadas, mantenimiento diario simplificado y costes

h_:‘_“ ‘\i . de funcionamiento reducidos.

Aumento de la productividad (Pagina 4)

e Sistema hidraulico de 3 bombas para un
funcionamiento combinado suave.

* Disefio del motor de bajo nivel de ruido para
conseguir un menor impacto medioambiental.

¢ El silenciador del conducto de escape ofrece
una emisién hacia arriba, que evita las plantas
circundantes.

Mayor durabilidad (Pagina 5)

e La proteccion del cilindro del aguildn esta
angulada para obtener mayor resistencia,
protegiendo al cilindro de cualquier dafio.

 Se utilizan anclajes en forma de cajon y se han
reforzado el soporte del cilindro del brazo y el
soporte delantero del aguilén.

Notas: algunas de las imdgenes de este folleto muestran una maquina sin operario y con
los implementos en una posicion de funcionamiento. Estas se tomaron tinicamente
con fines demostrativos y las acciones que se muestran no son recomendables en
condiciones de funcionamiento normales.



Ancho de la maquina:

1.470 mm

( Codigo de modelo: ZX27-3 .
Potencia nominal del motor: 19,1 kW (26,0 HP) A

Peso operativo: 2,790 kg 2 7

Cuchara de retroexcavadora: 0,065 m?®

Cuerpo compacto un

transporte facil

La maquina no mide mas de 1.500 mm de
anchura para poder transportarla facilmente
sobre un remolque.

Mas comodidad para el operario
(Pagina 6)

» Cabina del operario mas espaciosa segun los
estandares de la UE.

¢ Asiento con respaldo alto.

* Palanca de la hoja con interruptor de
desplazamiento de dos velocidades.

Mayor mantenimiento (Pagina 7)

* Puntos de servicio centralizados para que el
mantenimiento y el servicio diarios sean mas
sencillos.

* Cubierta del radiador de apertura facil para
facilitar el servicio.

* Red antipolvo que protege el radiador de
cualquier acumulacién de desechos.

Mayor seguridad (Pagina 7)

¢ El mecanismo de puesta en marcha del motor
en punto muerto permite que la maquina sélo
arranque cuando la palanca de control piloto de

cierre esté en la posicion de bloqueo.
e Cabina ROPS/OPG.




Mas produccion

El sistema hidraulico de 3 bombas permite
realizar las operaciones combinadas con

suavidad. El disefio del motor de bajo nivel de
ruido reduce el impacto medioambiental. La
ZX27-3 de Hitachi son mas ecoldgicas que el
modelo anterior pero conservan su p ten%

-

¢ El nuevo motor cumple con la Normativa relativa
a Emisiones de la UE, Fase lll A

El disefio probado del motor de bajo nivel de
ruido aumenta la potencia y la velocidad. El
sistema hidraulico de 3 bombas permite realizar
las operaciones combinadas con suavidad.

El silenciador del conducto de escape libera

las emisiones hacia arriba y reduce el impacto
medioambiental en areas urbanas o residenciales.

Y lo que es mas importante, se ofrece un conjunto
de otros dispositivos para satisfacer las mas
diversas necesidades en el trabajo y aumentar la

Silenciador de escape

eficiencia del trabajo.



Estructuras mas fuertes

El accesorio delantero y la hoja se refuerzan

para obtener una mayor durabilidad.

Un Unico pasador largo

Estructura inferior reforzada

El pasador vertical del poste de rotacion emplea un Unico pasador grande para
reducir la holgura. La proteccién del cilindro del aguilén esta angulada para
obtener mayor resistencia y también se han reforzado el soporte del cilindro
del brazo y el soporte delantero del aguilon. Se realiza una pulverizaciéon
térmica WC en las superficies de contacto entre la parte superior del brazo y la
cuchara para reducir el desgaste y las sacudidas.

Caucho de alta dureza

Borde de la acera

La fuerza que actuia se desvia para reducir las grietas.

Se utilizan anclajes en forma de cajon para aumentar la solidez
Nicleo de y asi obtener una nivelacion mas productiva. Cada zapata de
la oruga esté reforzada con un nucleo de acero. De este modo,
el borde de la zapata de la oruga posee una mayor resistencia
a los dafos cuando se desplaza por la orilla de la carretera,

por ejemplo.

E

El borde de la estructura de seccion en D, de eficacia probada, se utiliza para
proteger el borde de la estructura de cualquier dafio.



Comodidad del operario demostrada

Hitachi sabe lo que necesita el operario:

un asiento de respaldo alto con un diseiho r
coémodo, palancas cortas para un control que -
requiera poca fuerza y mucho ;

Palanca de la hoja con interruptor de Apoyamufiecas
desplazamiento de dos velocidades

Amortiguador

La cabina espaciosa, conforme a los estandares de la UE, esta
equipada con una variedad de dispositivos elaborados. En

las versiones estandar se incluye un asiento cémodo con un
respaldo alto, palancas cortas, apoyamufecas, calefaccion, un
monitor de facil lectura y una palanca de hoja con interruptor
de desplazamiento de dos velocidades para cambiar de
velocidad facilmente y ofrecer mayor espacio para los pies,

a diferencia de los controles de pedales convencionales el
suelo es liso e incluye una alfombrilla (estandar) para poder
limpiar con mas facilidad. Ademas, los soportes de goma

que absorben las vibraciones y el amortiguador en la ventana
frontal mejoran el confort durante el viaje.

Soportes de goma que absorben las vibraciones



Mantenimiento sencillo y caracteristicas de seguridad

El diseio especializado de Hitachi facilita la ¥, P

comprobacion previa a la p:

La cubierta del motor se abre facilmente con un solo toque.
La cubierta del radiador de apertura facil y la red antipolvo se
incluyen para proteger el radiador de cualquier acumulacion
de desechos y facilitar la limpieza. Los tubos hidraulicos
flexionados se pueden desconectar en la base y en la parte
posterior inferior para permitir una rapida sustitucion si se

Tubos hidraulicos flexionados

Opciones de seguridad

Se ilustra la cabina ROPS/OPG
(con proteccidn superior).

perforan. Se utiliza una cubierta de acero para las condiciones
dificiles de funcionamiento que permite una reparacion sencilla
si se dafa.

Al mover la palanca de control piloto de cierre hacia arriba, se puede
bloquear la accién delantera, la rotacion, el desplazamiento y la accién de

la hoja para evitar un mal uso debido al movimiento no intencionado de la
palanca. El sistema de puesta en marcha del motor en punto muerto permite
que la maquina solo arranque cuando la palanca de control piloto de cierre
esté en la posicion de bloqueo. Ademas, los frenos de parada de rotacién

y desplazamiento se incluyen de forma estandar para un funcionamiento
sencillo en pendientes. Se utiliza una cabina de calidad mundial, conforme

a los estandares de proteccion superior (nivel 1) ROPS, TOPS y OPG, para

proteger al operario.

ROPS: Estructura de proteccidn contra vuelcos
TOPS: Estructura de proteccion contra volcado
OPG: Proteccién del operario



ESPECIFICACIONES

MOTOR

ModElO ...ovvvvviiiiiiiiiieee, Kubota V1505

TiPO weveeiiie e Inyeccion por camara de combustion,

4 ciclos, refrigerado por agua

N.°de cilindros ................... 4

Potencia nominal
ISO 9249, neto ............... 19,1 kW (26,0 HP) a 2.300 min™ (rpm)
ECC 80/1269, neta ......... 19,1 kW (26,0 HP) a 2.300 min™" (rpm)

SAE J1349, neto 19,1 kW (26,0 HP) a 2.300 min™" (rpm)
Par de apriete maximo 93,1 N'm (9,5 kgf-m) a 1.600 min™' (rpm)
Desplazamiento del pistén... 1,498 L
Diametro interior y carrera... 78 mm x 78,4 mm
Sistema eléctrico

Voltaje vvvvvveeeiiiiiiiiiiee

Baterias .......ccoeeeviveennnn.

Alternador .........ccceeeeenn.

Motor de arranque

SISTEMA HIDRAULICO

Bombas principales ........... 2 bombas de piston axial de
desplazamiento variable
1 bomba de un solo engranaje
Caudal maximo de aceite 2 x 32,2 L/min
1x18,4 L/min
Bomba piloto ..o 1 bomba de un solo engranaje
Caudal maximo de aceite... 6,21 L/min
Bomba auxiliar
Caudal maximo de aceite... 50,6 L/min

Motores hidraulicos
Desplazamiento ...... 2 motores de piston axial de desplazamiento variable

Rotacion .......cc.cc..... 1 motor de piston axial

Tarado de la valvula de seguridad

Circuito de implemento............ 22,6 MPa (230 kgf/cm?)
Circuito de giro .....ccoeevveieenne. 18,6 MPa (190 kgf/cm?)
Circuito de desplazamiento .... 22,6 MPa (230 kgf/cm?)
Circuito piloto .....ooevvviviiiieeenn, 3,9 MPa (40 kgf/cm?)

Circuito auxiliar ...........cccveeeee. 22,6 MPa (230 kgf/cm?)

Cilindros hidraulicos

Vastagos de piston y tubos de gran resistencia. Los cilindros del
aguilén y el brazo estan provistos de mecanismos amortiguadores del
cilindro para amortiguar los golpes de fin de carrera.

Dimensiones

Cantidad Qlamgtro Dl,ametro Carrera

interior vastago

Aguiléon 1 75 mm 45 mm 567 mm
Brazo 1 70 mm 40 mm 546 mm
Cuchara 1 65 mm 40 mm 435 mm
Hoja 1 80 mm 45 mm 135 mm
Rotacion del 1 75 mm 40 mm 525 mm
aguiléon

Filtros hidraulicos

Los circuitos hidraulicos utilizan filtros hidraulicos de alta calidad. Hay
un filtro de aspiracion incorporado a la linea de aspiracion vy filtros de
seccion de paso total en la linea de retorno.

CONTROLES
Palancas de control auxiliar hidraulicas para todas las operaciones.
Palancas de implemento......... 2
Palancas de desplazamiento... 2
Palanca de la pala................... 1
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NIVEL DE RUIDO

Nivel de ruido (LwA) (2000/14/CE) ........ 94 dB (A)
Nivel de ruido (LpA) (ISO 6396) ............ 80 dB (A)
ESTRUCTURA SUPERIOR

Chasis giratorio

Estructura de caja robusta soldada, que utiliza placas de acero de
gran espesor para mayor solidez. Chasis en forma de D para mayor
resistencia a la deformacion.

Dispositivo de oscilaciéon

El motor de pistén axial con engranaje de reduccion planetario esta
lubricado por aceite hidraulico. El circulo oscilante es un cojinete de
bolas de una sola hilera de tipo cizalla con engranaje interior templado
por corrientes de induccion. El engranaje interior y el pifién diferencial
estan sumergidos en lubricante. El freno de parada de la oscilacion es
del tipo de disco trabado/liberado hidraulicamente.

Velocidad de giro ...... 9,4 min” (rpm)
Par de giro ................ 3,83 kN-m (390 kgf-m)

Cabina del operario

Espaciosa cabina independiente, de 970 mm de ancho por 1.595 mm
de alto, conforme con las normas ISO*. Ventanillas de cristal templado
en los 4 lados para mayor visibilidad. Las ventanillas delanteras
(superior) pueden abrirse. Asiento reclinable.

* International Standardization Organization

CHASIS INFERIOR

Orugas
Estructura inferior de tipo tractor. Carro soldado con materiales
seleccionados. Bastidor lateral soldado al carro.

Numero de rodillos y tejas a cada lado
Rodillos superiores ... 1
Rodillos inferiores ...... 3

Dispositivo de desplazamiento

Cada oruga esta impulsada por un motor de piston axial de dos
velocidades mediante un engranaje planetario de reduccion para la
contrarrotacion de las orugas. Las ruedas dentadas son reemplazables.
El freno de estacionamiento es del tipo de disco hidraulico ajustado
con muelle.

Velocidades de
desplazamiento.......... Alta: 0 a 4,4 km/h
Baja: 0 a 2,8 km/h

Fuerza de traccion
MAXIMa....ccceevvreennnn. 20,1 kN (2.050 kgf)

Graduabilidad ............ 30 grados (568%) continuo



PESOS Y PRESION GENERADA EN EL SUELO

Equipado con un aguilén de 2,10 m, un brazo de 1,35 m y zapatas de
goma de 300 mm para cuchara de 0,065 m?® (ISO acumulado).

Presion generada en

Tipo de cabina tierra

Peso operativo

Cabina 2.790 kg 27 kPa (0,28 kgf/cm?)

* (Peso operativo con cuchara de 0,065 m®, llena completamente,
operario de +80 kg ISO 6016).

CAPACIDADES DE LLENADO DE SERVICIO

Tanque de combBUSHDIE .......vvvviiieei e 470 L
Refrigerante del MOTOr ........cccviviiiiiiiiiii 53L
ACEITE 8 MOLON ...t 6,2L
Dispositivo de desplazamiento (a cada lado) ........cccccvveviiveeiinnnns 05L

Sistema NidrauliCO ....covvvviiiiiciii e 56,0 L
Depdsito de aceite hidraulico

IMPLEMENTOS PARA RETROEXCAVADORA

El aguildn y los brazos son de disefio en forma de cajon soldado. Hay
disponibles aguilones de 2,10 my brazos de 1,35y 1,17 m.

Cuchara
Capacidad ISO Anchura sin cuchillas
Peso
acumulada laterales
0,065 m?® 350 mm 66 kg




ESPECIFICACIONES

DIMENSIONES

F
(0]
C
L AL
B
P
Unidad: mm
Codigo de modelo ZX27-3
Brazo de 1,17 m | Brazo de 1,35 m
A Distancia entre los tambores 1.530
B Longitud de la estructura inferior 1.960
*C  Holgura del contrapeso 538 (525)
D Radio de rotacion del extremo posterior 1.270
D’ Longitud del extremo posterior 1.270
E  Ancho total de la estructura superior 1.400
F  Altura total de la cabina 2.390 (2.380)
*G  Altura minima desde el suelo 300 (290)
H  Separacién de oruga 1170
I Anchura de la zapata de oruga 300
J  Anchura de la estructura inferior 1.470
K Anchura total 1.470
L Longitud total 4.520 4.540
M Altura total del aguildn 1.720 1.800
N Altura de la oruga 465 (455)
O Altura de la cubierta del motor 1.360 (1.350)
P Distancia horizontal a la hoja 1.440
Q Altura de la hoja 300
Los datos entre () son dimensiones de la zapata de traccion.
La ilustracién muestra la ZX27-3 equipada con un brazo de 1,35 m, una cuchara de 0,065 m®y zapatas de goma de 300 mm.
*Excluida la patilla de la zapata de la oruga.
RANGOS DE TRABAJO
Unidad: mm
Cédigo de modelo ZX27-3
Brazo de 1,17 m Brazo de 1,35 m
A Alcance méaximo de excavacion 4.660 4.830
B Profundidad de excavacion maxima 2.680 2.860
C  Altura maxima de corte 4.440 4.550
D Altura de volcado maxima 3.020 3.140
E  Radio minimo de rotacion 2.030 2.050
F  Pared vertical maxima 2.190 2.370
G Radio de trabajo en radio minimo de
rotacion (@&ngulo méximo de rotacion 1.660 1.680
del aguilon)
H  Posicion mas alta de la parte inferior
de la hoja sobre el nivel del suelo 360
| Posicic’)nl mas baja dg la parte inferior 310
del suelo de la hoja sobre el nivel del suelo
J/AJ' Distancia de desplazamiento 532/666
B Fuerza de excavacion de la cuchara ISO: PCSA
KN (kg 25,0 (2.550)
Fuerza de excavacion de la cuchara SAE
KN (kgf) 21,1 (2.150)
Fuerza de excavacion del brazo ISO: PCSA
A KN (kg) 16,3 (1.660) 14,6 (1.490)
Fuerza de excavacion del brazo 825 - 16,3 (1.560) 13,8 (1.410)

La ilustracion muestra la ZX27-3 equipada con un brazo de 1,35 m, una cuchara de 0,065 m®y zapatas de goma de 300 mm.
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CAPACIDADES DE IZADA

Observaciones: 1. Los valores nominales se basan en ISO 10567.

2. La capacidad elevadora de la serie ZAXIS no supera el 75% de la carga
de vuelco con la maquina sobre un terreno firme y nivelado o el 87% de la
capacidad hidraulica total.

3. El punto de carga es la linea central del pasador-pivote de montaje de la
cuchara en el brazo.

Lateral: capacidad de costado excedida o 360 grados
Frontal: capacidad frontal excedida
4. El asterisco (*) indica que la carga esta limitada por la capacidad hidraulica.

A: Radio de carga
B: Altura del punto de carga
C: Capacidad elevadora

ZX27-3 Hoja sobre el nivel del suelo, brazo de 1,17 m Capacidad de costado excedida o 360 grados Capacidad frontal excedida
’ ’
Unidad: kg
Altura del Radio de carga Al maximo alcance
Condiciones punto de 1,0m 20m 3.0m 4.0m
ae | @ | B | @& | 8 | & | 6 | & | & | & [ & [ ww
Zapatas de goma de 300 mm 2,0m 570 660 400 460 3,79
1,0m 540 630 360 420 3,95
0 (suelo) 930 1.120 520 600 380 440 3,77
-1,0m *2.010 *2.010 940 1.130 520 610 480 550 3,21
ZX27-3 Hoja en el suelo, brazo de 1,17 m Unidad: kg
Altura del Radio de carga Al méaximo alcance
Condiciones punto de 1,0m 20m 3.0m 40m
ae | @ | B | @& | B8 | & | 6 | & | & | & [ & [ ww
Zapatas de goma de 300 mm 20m 570 *730 400 *700 3,79
1,0m 540 *950 360 *730 3,95
0 (suelo) 930 *1.980 520 *1.080 380 *780 3,77
-1,0m *2.010 *2.010 940 *1.700 520 *960 480 *840 3,21
ZX27-3 Hoja sobre el nivel del suelo, brazo de 1,35 m Unidad: kg
Altura del Radio de carga Al maximo alcance
Condiciones punto de 1,0m 20m 3.0m 40m
we | @ | B | & | 6 | & | 6 | & | 6 | & [ § | vew
Zapatas de goma de 300 mm 20m 570 *660 370 420 3,97
1,0m 540 630 350 410 340 390 4,12
0 (suelo) 920 1.120 510 600 350 410 3,95
-1,0m *1.740 *1.740 920 1.120 510 600 430 500 3,42
-2,0m *930 *930 *800 *800 2,17
ZX27-3 Hoja en el suelo, brazo de 1,35 m Unidad: kg
Altura del T 5 Radio de carga T TG Al maximo alcance
Condiciones punto de gl g0l dY dY
carga @ﬂ ﬁ @ﬂ ﬁ @u a @u El @n El Metros
Zapatas de goma de 300 mm 20m 570 *660 370 *650 3,97
1,0m 540 *900 350 *700 340 *690 4,12
0 (suelo) 920 *1.970 510 *1.060 350 *730 3,95
-1,0m *1.740 *1.740 920 *1.790 510 *1.000 430 *790 3,42
-2,0m *930 *930 *800 *800 217
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R ———————————————.
EQUIPO

EQUIPO ESTANDAR El equipo estandar puede variar de un pais a otro por lo que debera consultar a su distribuidor de HITACHI para obtener mas detalles.
MOTOR SISTEMA HIDRAULICO CABINA ESTRUCTURA SUPERIOR
e Separador de agua para el e Palancas de control piloto e Cabina ROPS/OPG e Espejo retrovisor lateral
combustible del motor hidraulicas e Calefaccion e Caja de herramientas
e Deposito de reserva del radiador e Palanca de control piloto de cierre e Limpiaparabrisas
e Bomba eléctrica de llenado de con sistema de puesta en marcha e Calentador de parabrisas CHASIS INFERIOR
combustible del motor en punto muerto e Asiento reclinable e Zapatas de goma de 300 mm
e Filtro de aceite motor tipo cartucho e Freno de parada de la oscilacion e Asiento con suspension
e Filtro de combustible e Freno de parada del e Cinturon de seguridad IMPLEMENTOS DELANTEROS
desplazamiento e Apoyamunecas o BUi
) . . , uje HN
e Sistema de desplazamiento de dos e Suministro de potencia e Brazo de 1.35 m
velocidades *Leva « Tuberia adicional
e Filtro de aspiracion e Posavasos
e Filtro de seccion de paso total e Bocina eléctrica
e Filtro auxiliar e Enchufe auxiliar
e \/alvula para tuberia adicional e Alfombrilla
e Cenicero
EQUIPO OPCIONAL El equipo opcional puede variar de un pais a otro por lo que debera consultar a su distribuidor de HITACHI para obtener mas detalles.
CABINA ESTRUCTURA SUPERIOR CHASIS INFERIOR IMPLEMENTOS DELANTEROS
e Radio AM/FM e Acumulador del sistema de pilotaje e Zapatas de traccion de 300 mm e Brazode 1,177 m
e Sistema antirrobo e Cadena de zapatas de 300 mm

e Pedal de desplazamiento

Estas especificaciones podran modificarse sin notificacion previa. Las ilustraciones y fotos muestran
los modelos estandar y pueden o no incluir equipo opcional, accesorios y todo el equipo estandar
con algunas diferencias de color y caracteristicas. Antes de su uso, lea y comprenda las instrucciones
del Manual del operario para un correcto funcionamiento.

Hitachi Construction Machinery
www.hcme.com
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