Serie ZAXIS-3

’ P e S

EXCAVADORA HIDRAULICA

M Codigo de modelo: ZX16-3 / ZX18-3

M Potencia nominal del motor: 10,7 kW (14,3 HP)

W Peso operativo: 1.600 - 1.770 kg / 1.770 - 1.930 kg
M Cuchara de retroexcavadora: 0,044 m3
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N\ ~ (e ideas nuevas para las mas

diversas necesidades en el trabajo

Las nuevas ZX16-3 y ZX18-3 de Hitachi se han
redisenado para satisfacer las nuevas necesidades
del trabajo, con gran nimero de mejoras e
incremento del rendimiento. Facil transporte con
un remolque, estructura inferior retractil (ZX18-3),
estructuras reforzadas y mucho mas.

Aumento de la productividad

(Pagina 4)

e Sistema hidraulico de 3 bombas
para un funcionamiento combinado
suave.

¢ Disefio del motor de bajo nivel de
ruido para conseguir un menor
impacto medioambiental.

e Estructura inferior retractil y hoja
para trabajar de forma eficiente en
espacios reducidos. (ZX18-3)

Mayor durabilidad (Pagina 5)

e La proteccién del cilindro del
aguilon esta angulada para obtener
mayor resistencia, protegiendo al
cilindro de cualquier dafo.

e Zapatas de goma reforzadas para
conseguir un desplazamiento
estable.

Notas: algunas de las imagenes de este folleto muestran una maquina sin operario y con
los implementos en una posicién de funcionamiento. Estas se tomaron Unicamente
con fines demostrativos y las acciones que se muestran no son recomendables en
condiciones de funcionamiento normales.



Ancho de la maquina:
Cubierta de 3 columnas / Cubierta de 2 columnas 980 mm

Cabina 1,040 mm

Codigo de modelo: ZX16-3 / ZX18-3 -
Potencia nominal del motor: 10,7 KW (14,3 HP) A
Peso operativo: 1.600 - 1.770 kg / 1.770 - 1.930 kg 1 6 1 8
Cuchara de retroexcavadora: 0,044 mg3

Cuerpo compacto un transporte
facil
La maquina no mide mas de 980 mm de anchura

para poder transportarla facilmente sobre un
remolque

Mas comodidad para el operario (Pagina 6)

* Cabina del operario mas espaciosa (opcional) segun los
estandares de la UE.

¢ Palanca de la hoja con interruptor de desplazamiento de
dos velocidades.

* Asiento de suspension.

Mayor mantenimiento (Pagina 7)

* Cubierta del motor de apertura facil.

* Red antipolvo facil de limpiar.

e Los tubos hidraulicos flexionados se
pueden desconectar en la base y en la
parte posterior inferior para permitir una
rapida sustitucion.

Mayor seguridad (Pagina 7)

* El mecanismo de puesta en marcha
del motor en punto muerto permite
que la maquina sélo arranque cuando
la palanca de control piloto de cierre
esté en la posicion de bloqueo.

e Cabina ROPS/OPG y cubierta de 3
columnas.




ZX18-3

Estructura inferior retracti: 970 mm
oja: 980 m

Estructura inferior retractil y hoja: 1.280 mm

La nueva sobrealimentacion de potencia y velocidad del motor con menos
ruido. El sistema hidraulico de 3 bombas permite realizar las operaciones
combinadas con suavidad. La ZX18-3 dispone de una estructura inferior
retractil en un rango de 970 a 1.280 mm. Es retractil para trabajar de
forma eficiente en espacios estrechos y extensible para obtener una
mayor estabilidad.



Estructuras mas fuertes

El accesorio delantero y las zapatas de
goma se refuerzan para obtener una mayor
durabilidad.

Un Unico pasador \argo

Y

El pasador vertical del poste de rotacién emplea un Unico pasador grande para
reducir la holgura. Los fiables casquillos HN, de demostrada eficacia, se usan
para todas las juntas de pasador de la parte delantera y la hoja, extendiendo los
intervalos de lubricacion hasta mas de 500 horas.

La proteccién del cilindro del aguilén esta angulada e incorpora resortes para
proteger el cilindro de cualquier dafo.

El nuevo patrén de superficie de rodadura del neumatico
proporciona mayor durabilidad.

Utiliza orugas de goma de paso corto, que son excelentes
para reducir la vibracion provocada por el desplazamiento.

El borde de la estructura de seccion en D, de eficacia probada,
se utiliza para proteger el borde de la estructura de cualquier
dano.

El chasis principal se integra en el contrapeso para su
proteccién.
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| Palanca de la hoja coninterruptor de iento de dos velocidade:

Amortiguador

La espaciosa cabina, segun los estandares de la UE, dispone
de un asiento tapizado. El asiento con suspension esta
equipado de forma estandar para un funcionamiento largo y
continuo con menos fatiga. También incluye apoyamufiecas y
una palanca de hoja con interruptor de desplazamiento de dos
velocidades. Ademas, la calefaccién, el monitor de facil lectura
y el amortiguador en la ventana frontal mejoran el confort
durante el viaje en cabina. La cubierta de paso permite un
acceso sencillo desde cualquier lado.




Mantenimiento sencillo y caracteristicz

seguridad
El disefio especializado de I\-htachl facilita Ig b N\ _

comprobacion previa a la pg;esta.en marcha, i
acorta el tiempo dedicado a la limpieza y =
simplifica el uso diariq. ("
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La gran cubierta del motor se abre con un solo toque. La red
antipolvo montada en la estructura protege el radiador y el
refrigerador de aceite de cualquier acumulacion de desechos.
Una tapa de acero se puede reparar facilmente, reduciendo asi
los costes de reparacion. El radiador y el refrigerador de aceite

estan colocados juntos para limpiarlos facilmente. Los tubos

hidraulicos flexionados se pueden desconectar en la base y en
la parte posterior inferior para permitir una rapida sustitucion.
La gran capacidad del tanque de combustible permite un
funcionamiento duradero con una gran capacidad de entrada
de combustible para su facil rellenado.

Tubos hidraulicos flexionados Entrada de combustible grande

Opciones de segurida

Al mover la palanca de control piloto de cierre hacia arriba, se puede bloquear
la accion delantera, la rotacion y el desplazamiento para evitar un mal uso
debido al movimiento no intencionado de la palanca. El sistema de puesta

en marcha del motor en punto muerto permite que la maquina sélo arranque
cuando la palanca de control piloto de cierre esté en la posicion de bloqueo.
Ademas, los frenos de parada de rotacion y desplazamiento se incluyen de
forma estandar para un funcionamiento sencillo en pendientes.

Se utiliza una cabina de calidad mundial, conforme a los estandares de
proteccién superior (nivel 1) ROPS, TOPS y OPG, para proteger al operario.

Se ilustra la cabina ROPS/ ROPS: Estructura de proteccion contra vuelcos
il | oPG (con proteccion TOPS: Estructura de proteccion contra volcado
superior). OPG: Proteccidn del operario




ESPECIFICACIONES

ZX16-3 / ZX18-3

MOdEIO.....ceiiiiiiiiieiiee Yanmar 3TNV70
Inyeccion, 4 ciclos, refrigerado por agua

Potencia nominal

1ISO 9249, neto ...cooveeveennnn 10,7 kW (14,3 HP) a los 2.400 min-' (rpm)
ECC 80/1269, neta ............. 10,7 kW (14,3 HP) a los 2.400 min-' (rpm)
SAE J1349, neto ... 10,7 kW (14,3 HP) a los 2.400 min-' (rpm)

Par de apriete méximo 49,7 N'm (5,1 kgf-m) en 1.800 min-! (rpm)

Desplazamiento del piston ...... 0,854 L
Diametro interior y carrera....... 70 mm x 74 mm
Sistema eléctrico
VOIQJe vvvvviiiiciiec 12V
Baterias........ccoeviiiiiiiinns 36 Ah
Alternador ........cccceeeviiiiins 40 A
Motor de arranque ............. 1,4 kW
SISTEMA HIDRAULICO
Bombas principales................ 2 bombas de pistdn axial de desplazamiento
variable

1 bomba de un solo engranaje
Caudal maximo de aceite ... 2 x 19,2 L/min

1x12,5 L/min
Bomba piloto .....oeeviiiiiiiienn 1 bomba de un solo engranaje
Caudal méximo de aceite ... 6,5 L/min

Auxiliar
Caudal maximo de aceite ... 31,7 L/min

Motores hidraulicos

Desplazamiento.........c..cccco.ee.. 2 motores de piston axial de desplazamiento
variable
Rotacion ..., 1 motor de engranaje

Tarado de la valvula de seguridad
Circuito de implemento............ 20,6 MPa (210 kgf/cm?2)
Circuito de giro ..... .. 11,3 MPa (115 kgf/cm2)
Circuito de desplazamiento..... 20,6 MPa (210 kgf/cm?)
Circuito piloto.........cccceeveerien 3,9 MPa (40 kgf/cm?)
20,6 MPa (210 kgf/cm?)

Circuito auxiliar

Cilindros hidraulicos

Vastagos de pistén y tubos de gran resistencia. Los cilindros del
aguilén estan provistos de mecanismos amortiguadores del cilindro
para amortiguar los golpes de fin de carrera.

Dimensiones (ZX16-3)

Cantidad Dliémfetro Di’émetro Carrera

interior vastago
Aguilén (cubierta) 1 60 mm 35 mm 435 mm
Aguilén (cabina) 1 60 mm 35 mm 423 mm
Brazo 1 60 mm 35 mm 406 mm
Cuchara 1 55 mm 30 mm 311 mm
Hoja 1 65 mm 35 mm 94 mm
::Ejg:” del 1 60 mm 30 mm 329 mm

Dimensiones (ZX18-3)

Cantidad Dliémt.atro Dit’é\metro Carrera

interior vastago
Aguildn (cubierta) 1 60 mm 35 mm 435 mm
Aguilén (cabina) 1 60 mm 35 mm 423 mm
Brazo 1 60 mm 35 mm 406 mm
Cuchara 1 55 mm 30 mm 311 mm
Hoja 1 65 mm 35 mm 94 mm
:g;ig':n del 1 60 mm 30 mm 329 mm
Recorrido 1 50 mm 30 mm 312 mm
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Filtros hidraulicos

Los circuitos hidraulicos utilizan filtros hidraulicos de alta calidad. Hay
un filtro de aspiracion incorporado a la linea de aspiracion vy filtros de
seccion de paso total en la linea de retorno.

CONTROLES

Palancas de control piloto hidraulicas para aguilon, brazo, cuchara,
rotacion y desplazamiento. Palancas de control de varillaje mecanicas
para rotacion de aguilén, hoja y aumento de potencia hidraulico.

NIVEL DE RUIDO

Nivel de ruido (LwA) (2000/14/CE) ........
Nivel de ruido (LpA) (ISO 6396) ............

ESTRUCTURA SUPERIOR

Chasis giratorio

Estructura de caja robusta soldada, que utiliza placas de acero de
gran espesor para mayor solidez. Chasis en forma de D para mayor
resistencia a la deformacion.

Dispositivo de oscilacion

Motor orbital de par de traccion. El circulo oscilante es un cojinete de
bolas de una sola hilera de tipo cizalla con engranaje interior templado
por corrientes de induccion. El engranaje interior y el pifién estan
sumergidos en lubricante.

Velocidad de giro ...... 8,9 min-! (rpm)
Par de giro .........c..... 2,61 kN-m (260 kgf-m)

Cabina del operario

Cabina independiente espaciosa, de 1.010 mm de ancho por 1.596 mm
de alto, conforme con las normas ISO*. Ventanillas de cristal reforzado
en los 4 lados para mayor visibilidad. Las ventanillas delanteras (superior
e inferior) son practicables. Asiento reclinable.

* International Standardization Organization

CHASIS INFERIOR

Orugas

Estructura inferior de tipo tractor. Carro soldado con materiales
seleccionados. Bastidor lateral soldado al carro.

La ZX18-3 dispone de la estructura inferior retractil.

Numero de rodillos y tejas a cada lado
Rodillos inferiores ...... 3

Dispositivo de desplazamiento

Cada oruga esta impulsada por un motor de piston axial de dos
velocidades mediante un engranaje planetario de reduccion para la
contrarrotacion de las orugas. Las ruedas dentadas son reemplazables.
El freno de estacionamiento es del tipo de disco hidraulico ajustado
con muelle.

Velocidades de
desplazamiento ......... Alta: 0 a 4,2 km/h
Baja: 0 a 2,4 km/h

Fuerza de traccion
MAaxiMa .......ccoeeveeene. 5,6 kN (570 kgdf)

Graduabilidad 30 grados (58%) continuo



PESOS Y PRESION GENERADA EN EL SUELO CAPACIDADES DE LLENADO DE SERVICIO
ZX16-3 Tanque de comMBUSTIDIE .....coiiiiiiiiiie e
Equipado con un aguildn de 1,82 m, un brazo de 1,13 m y zapatas de Refrigerante de MOtOr ......cviiiiiiiiii e
goma de 230 mm para cuchara de 0,044 m3 (ISO acumulado). Aceite del MOtOr .....covvvveviiiicciccce e
Tipo de cabina Peso operativo Presién generada en tierra D.ISDOSIUV(.) d,e quplazamlento (2 cada lado) ..
Sisterma hidrauliCo ........ccceviiiiiiiiiiiiee e
Cubierta de tres columnas 1.600 kg 27,6 kPa (0,28 kgf/cm?2) Depdsito de aceite hidrauliCo ........cccvveviiiiiiiiic e
Cubierta de dos columnas 1.600 kg 27,6 kPa (0,28 kgf/cm?2)
Cabina 1.770 kg 30,5 kPa (0,31 kgf/cm?) IMPLEMENTOS PARA RETROEXCAVADORA
El aguilon y los brazos son de disefio en forma de cajon soldado. Hay
ZX18-3 i ibl il 2
Equipado con un aguilén de 1,82 m, un brazo de 1,13 my zapatas de disponibles aguilones de 1,82 my brazos de 0,93 y 1,13 m.
goma de 230 mm para cuchara de 0,044 m3 (ISO acumulado).
Cuchara
Tipo de cabina Peso operativo Presion generada en tierra
Cubierta de tres columnas 1.770 kg 28,2 kPa (0,29 kgf/cm2) OEERE RIS Ar}chura sin Peso
acumulada cuchillas laterales
Cubierta de dos columnas 1.770 kg 28,2 kPa (0,29 kgf/cm2)
0,044 m3 400 mm 38,6 kg
Cabina 1.930 kg 30,8 kPa (0,31 kgf/cm?)




ESPECIFICACIONES

ZX16-3 / ZX18-3

DIMENSIONES
L
D/D’
E
M
G ]N
Unidad: mm
Cdédigo de modelo ZX16-3/ ZX18-3
Brazo de 0,93 m Brazo de 1,13 m
Cubierta de Cubierta de . Cubierta de Cubierta de .
tres columnas | dos columnas GElalie) tres columnas | dos columnas el
A Distancia entre los tambores 1.110/1.210 1.110/1.210
B Longitud de la estructura inferior 1.470/ 1.570 1.470/ 1.570
* C Holgura del contrapeso 420 420
D Radio de rotacion del extremo posterior 1.060 1.060
D’ Longitud del extremo posterior 1.060 1.060
E Ancho total de la estructura superior 980 1.040 980 1.040
F Altura total de la cabina 2.340 2.380 2.340 2.380
* G Altura minima desde el suelo 235/ 165 235/ 165
H Separacion de oruga 750/ 740 - 1.050 750/ 740 - 1.050
| Anchura de la zapata de oruga 230 230
J Anchura de la estructura inferior 980/ 970 - 1.280 980 /970 - 1.280
K Anchura total 980 | 1.040 980 | 1.040
L Longitud total 3.750 3.790
M Altura total del aguilon 1.230 1.400
N Altura de la oruga 370 370
O Altura de la cubierta del motor 1270 1.270
P Distancia horizontal a la hoja 875/ Wy«Cf 875/ 1.110
Q Altura de la hoja 225 225

La ilustracién muestra la ZX16-3 equipada con un brazo de 1,13 m, una cuchara W4 m3y zapatas de goma de 230 mm.

RANGOS DE TRABAJO

*Excluida la patilla de la zapata de la oruga.

Unidad: mm
Caodigo de modelo ZX16-3/ZX18-3
Brazo de 0,93 m Brazo de 1,13 m
Cubierta | Cubierta Cubierta | Cubierta
detres | dedos | Cabina | detres | dedos | Cabina

columnas | columnas columnas | columnas
A Alcance maximo de excavacion 3.790 3.970
B Profundidad de excavaciéon maxima 2.160 2.370
c C Altura maxima de corte 3.560 3.660
D Altura de volcado maxima 2.530 2.630
E Radio minimo de rotacion 1.500 1.590
F  Pared vertical maxima 1.820 2.010
i

. 5728 15/26

e

JIJ' Distancia de desplazamiento 360/ 565 360 /565

Fuerza de excavacion de la cuchara SAE: PCSA 12,6 (1.280) 12,6 (1.280)
B Fuerza de excavacion de la cuchara SO kN (kgf) 16,0 (1.630) 16,0 (1.630)
Fuerza de avance del brazo SAE: PCSA 9,5(970) 8,5 (870)
Fuerza de excavacion del brazo ISO kN (kgf) 10,3 (1.050) 9,1(930)

La ilustracion muestra la ZX16-3 equipada con un brazo de 1,13 m, una cuchara de 0,044 m3y zapatas de goma de 230 mm.
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CAPACIDADES DE IZADA

Observaciones: 1. Los valore

2. La capacidad elevadora de la serie ZAXIS no supera el 75% de la carga de vuelco con la

s nominales se basan en ISO 10567.

méquina sobre un terreno firme y nivelado o el 87% de la capacidad hidréaulica total.

3. El punto de carga es la linea central del pasador-pivote de montaje de la cuchara en el brazo.

4. El asterisco (*) indica que la carga esta limitada por la capacidad hidraulica.

ZX16-3

Version de cubierta Hoja en el suelo, brazo de 0,93 m

@” Capacidad de costado excedida o 360 grados

ﬁ Capacidad frontal excedida

A: Radio de carga
B: Altura del punto de carga

C: Capacidad elevadora

Unidad: kg

Radio de carga

Al maximo alcance

Alt del
Condiciones " u;a © 1,0m 20m 3.0m
puntocecarssl & & & & & & & B | wewos
Zapatas de goma de 230 mm 2,0m 382 *438 212 512 2,96
1,0m 348 *693 201 436 179 437 3,25
0 (suelo) 326 *801 193 *454 183 455 3,13
-1,0m 944 *1.318 328 625 240 621 2,55
Version de la cabina Hoja en el suelo, brazo de 0,93 m
iadicldelcarga Al maximo alcance
Alt del
Condiciones - u;a er 1.0m 20m 3.0m
punto de cargal @o ﬁ @o ﬁ @o a @o ﬁ Metros
Zapatas de goma de 230 mm 20m
1,0m 376 693 218 436 195 472 3,25
0 (suelo) 355 *801 211 *454 200 492 3,13
-1,0m 1.021 *1.318 357 625 261 671 2,565
Version de la cubierta Hoja en el suelo, brazo de 1,13 m
madicldelearga Al maximo alcance
Altura del
Condiciones q u(;a © 1,0m 20m 3.0m
e @ | B | & | 8 | & | & | @ | f | wew
Zapatas de goma de 230 mm 2,0m 208 *362 191 462 3,16
1,0m 350 *631 199 413 164 401 3,42
0 (suelo) 322 *796 189 *453 166 415 3,32
-1,0m 923 *1.133 320 *680 209 536 2,79
Versidn de la cabina Hoja en el suelo, brazo de 1,13 m
magolcelcargs Al maximo alcance
Alt |
Condiciones ntoudrz :Zr 4 1,0m 20m 3,0m
> “ & B @ ] & B @ ] Metros
Zapatas de goma de 230 mm 20m 225 *362 208 498 3,16
1,0m 378 “631 216 *413 179 434 3,42
0 (suelo) 351 *796 207 *453 182 449 3,32
-1,0m 999 *1.133 349 *680 228 580 2,79
ZX18-3
Version de cubierta Hoja en el suelo, brazo de 0,93 m @0 Capacidad de costado excedida o 360 grados a Capacidad frontal excedida Unidad: kg

Radio de carga

Al maximo alcance

Altura del
Condiciones - u;a er 1,0m 20m 3,0m
punto de carga @o ﬁ @o ﬁ @o ﬁ @o ﬁ Metros
Zapatas de goma de 230 mm 20m 405 438 207 872 2,96
1,0m 371 693 216 436 193 736 3,25
0 (suelo) 350 *801 208 454 198 775 3,13
-1,0m 997 “1.318 352 625 258 1112 2,55
i6 i j uelo, z s
Versién de la cabina Hoja en el suelo, brazo de 0,93 m
madicldelcarga Al maximo alcance
Altura del
Condiciones 5 udra © 1.0m 20m 3,0m
ke @ | b | @ | b | & [ b | & [ & [ wew
Zapatas de goma de 230 mm 20m
1,0m 399 693 233 436 209 789 3,25
0 (suelo) 377 *801 225 454 214 830 3,13
-1,0m 1.071 *1.318 380 *625 279 1.190 2,55
Version de la cubierta Hoja en el suelo, brazo de 1,13 m
adolcsicargs Al maximo alcance
Alt |
Condiciones mo“;z ::r a 1,0m 20m 3.0m
- ¥ & B @ ] & B @ ] Metros
Zapatas de goma de 230 mm 20m 223 *362 205 779 3,16
1,0m 373 631 214 413 177 673 3,42
0 (suelo) 346 *796 204 453 180 702 3,32
-1,0m 976 1133 344 680 205 940 2,79
Version de la cabina Hoja en el suelo, brazo de 1,13 m
ifadioldeleargs Al maximo alcance
Altura del
Condiciones " u;a © 1,0m 20m 3,0m
pnodecst @ & & 5 & 5 & [ weros
Zapatas de goma de 230 mm 2,0m 240 *362 221 833 3,16
1,0m 401 631 231 413 191 721 3,42
0 (suelo) 373 796 221 453 195 752 3,32
-1,0m 1.049 1133 372 680 243 1.007 2,79
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EQUIPO

EQUIPO ESTANDAR

El equipo estandar puede variar de un pais a otro por lo que debera consultar a su distribuidor de HITACHI para obtener méas detalles.

MOTOR

e Separador de agua para el
combustible del motor

e Depdsito de reserva del radiador

e Bomba eléctrica de llenado de e Cinturon de seguridad
combustible * Apoyamufecas

e Filtro de aceite motor tipo cartucho e Suministro de potencia

e Filtro de combustible

CUBIERTA DE TRES COLUMNAS

e Cubierta ROPS/OPG
e Asiento reclinable
e Asiento con suspension

ESTRUCTURA SUPERIOR
e Caja de herramientas

CHASIS INFERIOR

e Zapatas de goma de 230 mm
e Estructura inferior retractil (ZX18-3)

IMPLEMENTOS DELANTEROS

® Buje HN
e Brazo de 1,13 m
e Tuberia adicional

SISTEMA HIDRAULICO

e Palancas de control piloto
hidraulicas

e Palanca de control piloto de cierre
con sistema de puesta en marcha
del motor en punto muerto

e Freno de parada de la oscilacion

e Freno de parada del
desplazamiento

e Filtro de aspiracion

e Filtro de seccién de paso total

e Filtro auxiliar

EQUIPO OPCIONAL

CABINA

e Cabina ROPS/OPG
e Calefaccion

¢ Radio AM/FM

e |impiaparabrisas

El equipo opcional puede variar de un pais a otro por lo que debera consultar a su distribuidor de HITACHI para obtener mas detalles.

CUBIERTA DE DOS COLUMNAS ESTRUCTURA SUPERIOR

e Cubierta TOPS e Flementos dobles de limpiador del
® Asiento reclinable aire

® Asiento con suspension e Sistema antirrobo

e Cinturon de seguridad

IMPLEMENTOS DELANTEROS
e Brazo de 0,93 m

e Calentador de parabrisas
e Asiento reclinable

e Asiento con suspension
e Cinturéon de seguridad

* Apoyamufecas

e Suministro de potencia
®|eva

e Apoyamufecas
e Suministro de potencia

Estas especificaciones podran modificarse sin notificacion previa. Las ilustraciones y fotos muestran
los modelos estandar y pueden o no incluir equipo opcional, accesorios y todo el equipo estandar
con algunas diferencias de color y caracteristicas. Antes de su uso, lea'y comprenda las instrucciones
del Manual del operario para un correcto funcionamiento.
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