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0

1500 1980 1980 1500
2500 1775 3000 195
2900 1975 3400 195
3300 2175 3800 195

1500 1950 1950 1500
2500 1835 3000 200
2900 2035 3400 200
3300 2235 3800 200
3600 2385 4100 200
4300 2735 4800 200
2500 1775 2940 1355
2900 1975 3340 1555
3300 2235 3800 1755
3600 2385 4100 1905
4300 2735 4800 2255
4100 1955 4640 
4300 2020 4840 
4700 2153 5240 
5400* 2385 5940 
4100 1955 4640 1475
4300 2020 4840 1540
4700 2153 5240 1673
5400* 2385 5940 1905

1500 2055 2055 1505
2500 1940 3105 200
2900 2140 3505 200
3300 2340 3905 200
3600 2490 4205 200
4300 2840 4905 200
2500 1940 3105 1360
2900 2140 3505 1560
3300 2340 3905 1760
3600 2490 4205 1910
4300 2840 4905 2260
4100 2060 4745 
4300 2125 4945 
4700 2260 5345 
5400* 2490 6045 
4100 2060 4745 1480
4300 2125 4945 1545
4700 2260 5345 1673
5400* 2490 6045 1910
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SBP16N2SR: ze składaną platformą

SBP12/14/16N2R: ze składaną platformą

SBP12i/14i/16iN2R: ze składaną platformą

Układ kierowniczy
 ● Nowoczesny drążek 

sterujący zapewnia 
najwyższy poziom komfortu, 
bezpieczeństwa i ergonomii.

 ● Mały promień skrętu wraz 
z kompaktowym podwoziem 
i doskonałą widocznością 
zapewnia wyjątkową zwrotność.

Hamulce
 ● Hamowanie z odzyskiem 

energii zapewnia skuteczność 
kierowania bez zużywania 
hamulców oraz wydłuża żywotność 
w trakcie zmiany roboczej.

 ● Hamulec postojowy w 
razie potrzeby włączany 
automatycznie dla zwiększenia 
bezpieczeństwa podczas pracy 
na rampach.

Instalacja elektryczna 
i układ sterowania

 ● Układ elektroniczny o 
wysokiej sprawności zawiera 
wodoodporne elementy, 
zapewniające maksymalną 
niezawodność – nawet podczas 
pracy przy dużej wilgotności.

 ● Programowalny kontroler 
reguluje przyspieszenie, 
prędkość przemieszczania się 
i hamowania, aby dostosować 
pracę do odpowiednich 
zastosowań oraz wymagań 
operatora – dla zapewnienia 
większej uniwersalności.

 ● Diagnostyka pokładowa 
oraz folder pamięci błędów 
przyspieszają czynności 
obsługowe i pomagają 
zapobiegać awariom.

 ● Uniwersalny przedział 
akumulatora dla 
maksymalnej kompatybilności 
z wyposażeniem i potrzebami 
użytkownika mieści 
akumulatory o zróżnicowanych 
pojemnościach w rozmiarach 
zgodnych z normami DIN i BS.

Sterowanie i miejsce 
pracy operatora

 ● Przestrzenna, podwieszana 
składana platforma pozwala 
operatorowi na komfortowe 
przemieszczanie się – z 
maksymalną prędkością 6km/h 
– w czasie sporadycznego 
przewożenia ładunku na większe 
odległości (tylko modele R).

 ● Wybór dwóch trybów pracy 
za pomocą przełącznika 
kluczykowego pozwala na 
zwiększenie bezpieczeństwa, 
sprawności energetycznej oraz 
wydajności.

 ● Funkcja pełzania oraz 
obejście blokady drążka 
sterującego zwiększa 
bezpieczeństwo oraz możliwość 
sterowania w ciasnych 
przestrzeniach.

 ● Unikalna konstrukcja 
belki poprzecznej odsuwa 
przeszkody od drążka 
sterującego i rąk, chroniąc 
zarówno wózek jak i operatora.

 ● Łatwe w obsłudze elementy 
sterujące ograniczają 
zmęczenie operatora i 
minimalizują błędy, aby 
zwiększyć bezpieczeństwo.

 ● Ergonomiczne dźwignie 
pozwalają operatorowi na 
łatwe unoszenie i opuszczanie 
ładunków – nawet w grubych 
rękawicach.

 ● Wskaźnik rozładowania 
akumulatora zamontowany 
standardowo w celu 
ochrony akumulatora oraz 
monitorowania eksploatacji 
wózka.

 ● Prześwit wynosi jedynie 
20 mm – dzięki czemu 
występuje bardzo małe 
prawdopodobieństwo 
uwięzienia stopy.

Dodatkowe opcje 
obejmują:

 ● Wybór napędu oraz rolek 
nośnych dla różnych 
zastosowań

 ● Oparcie dla ładunku

 ● Szeroki wybór rozmiarów 
wideł

 ● Przyrząd do wymiany 
akumulatora

 ● Wbudowany, wodoszczelny 
prostownik

 ● Panel z kodem PIN

 ● Przystosowanie do 
składowania w chłodni 
(klasa III, -35°C)

 ● Wielofunkcyjny wyświetlacz 
z licznikiem motogodzin

 ● Uchwyt do zawieszenia 
dodatkowego wyposażenia 
(w większości modeli)

 ● Miejsce na akumulator 
375 Ah

UWAGA: Podane parametry mogą różnić się w zależności od przyjętych 
tolerancji produkcyjnych, stanu pojazdu, rodzaju ogumienia, warunków podłoża, 
konkretnych zastosowań czy środowiska pracy. Przedstawione wózki mogą 
zawierać wyposażenie niestandardowe. Parametry i konfiguracje dostępne na 
danym rynku należy omówić z dilerem wózków widłowych Cat. Cat Lift Trucks 
prowadzi politykę ciągłego ulepszania swoich wyrobów. Dlatego też niektóre 
materiały, wyposażenie czy parametry techniczne mogą ulegać zmianie bez 
wcześniejszego powiadomienia.

Jak każdy produkt marki Mitsubishi, nasz sprzęt do przeładunku materiałów 
czerpie z pokaźnych zasobów nowatorskich technologii jednej z największych 
na świecie organizacji przemysłowych. Więc kiedy obiecujemy wysoką jakość, 
niezawodność i opłacalność, wiesz, że to zapewnienie ma pokrycie. 

Każdy model wchodzący w skład naszego obszernego, wielokrotnie 
nagradzanego asortymentu wózków widłowych i 
sprzętu magazynowego został zbudowany zgodnie z 
najwyższymi wymogami i został zaprojektowany po 
to, by pracować nieprzerwanie z korzyścią dla Ciebie... 
dzień po dniu...rok po roku... bez względu na rodzaj 
pracy... bez względu na warunki.

Aby zapewnić nieprzerwaną, produktywną pracę 
Twojego wózka widłowego, dysponujemy siecią 
lokalnych dealerów – starannie wyselekcjonowanych 
pod kątem zaangażowania w obsługę klienta i 
wspieranych przez korporację Mitsubishi Forklift 
Trucks. Bez względu na miejsce, w którym się 
znajdujesz– dealer będzie zawsze w Twoim zasięgu – 
gotowy i chętny, by sprostać Twoim potrzebom. 

Nasza przyjazna dla klienta obsługa lokalna 
obejmuje wszystko, czego potrzebujesz, począwszy 
od określania idealnego modelu i konfiguracji 
dostosowanej do danego typu zastosowania, a 
skończywszy na zapewnianiu konkurencyjnych, 
elastycznych pakietów finansowania i utrzymania, 
bezkonkurencyjnych warunków gwarancji, długo- i 
krótkoterminowego wynajmu oraz wysoce elastycznej 
obsłudze terenowej i naprawach... jak również 
najszybszym i najbardziej niezawodnym zaopatrzeniu 
w części zamienne w branży. 

Tylko firma Mitsubishi może zapewnić Ci takie 
połączenie globalnych kompetencji inżynierskich i 
wysokiej jakości wsparcia lokalnego... jedynie firma 
Mitsubishi oferuje produkt o tak wysokiej jakości za 
tak przystępną cenę... i tylko firma Mitsubishi ceni 
sobie niezawodność tak wysoko, jak Ty. Skontaktuj się 
ze swoim lokalnym dealerem i przekonaj się, co firma 
Mitsubishi może dla Ciebie zrobić.

www.mitforklift.com

Diagram dźwigów i obciążeń masztu 

Kompaktowe, łatwe w użyciu 
oraz uniwersalne wózki paletowe 
AXIA ES zostały opracowane 
tak, aby zapewnić wyjątkową 

wydajność w każdym miejscu 
pracy. Ergonomiczny drążek 
sterujący oraz wyjątkowo 
kompaktowy napęd czołowy z 
bardzo wąskim podwoziem i 
znakomitą widocznością zapewniają 
doskonałą zwrotność w ciasnych 
przestrzeniach, takich jak skrzynia 
pojazdu drogowego czy miejsce 
składowania blokowego.

Wózki paletowe oferowane są z 
udźwigami: 1,0, 1,2, 1,4 lub 1,6 tony. 
Wszystkie modele AXIA ES wyposażone 
zostały w będący owocem zastosowania 
najnowszej technologii, prosty w użyciu 
drążek sterujący z manetkami w zasięgu 
palców – dla bezpiecznego i wygodnego 
sterowania w czasie pracy.

Modele z podnoszeniem wstępnym (i) 
stanowią najlepszy wybór do pracy na 
rampach lub nierównych powierzchniach. 
Wersję SBP16N2S z rozstawnymi 
ramionami podporowymi można 

wykorzystać do podnoszenia palet 
ładowanych od spodu o maksymalnej 
szerokości 1200 mm. W modelach z 
udźwigiem od 1,2 do 1,6 tony dostępne 
są składane platformy do wykorzystania 
podczas sporadycznych prac 
transportowych.

Rama i nadwozie
 ● Hermetyczne podwozie zmniejsza 

zużycie, zapewniając ochronę 
przed brudem, kurzem i innymi 
zanieczyszczeniami.

 ● Wodoodporna konstrukcja nie 
dopuszcza wilgoci do kluczowych 
elementów układu elektrycznego,co 
zapewnia dłuższą żywotność wózka.

 ● Nisko położony środek ciężkości 
zwiększa stateczność, poprawiając 
bezpieczeństwo pracy.

 ● Konstrukcja zapewniająca dobrą 
widoczność zwiększa pole obserwacji 
obszaru roboczego i zakończenia wideł.

Widły
 ● Solidne widły zespawane z konstrukcją 

wózka z zaokrąglonymi końcami do 
bezwysiłkowego wjazdu w paletę 
gwarantują jeszcze większą wytrzymałość 
i żywotność.

 ● Wersja z rozstawnymi 
ramionami podporowymi 
umożliwia regulację odległości między 
ramionami podporowymi, co pozwala na 
dostosowanie jej do szerokości palet (tylko 
SBP16N2S).

 ● Szeroka gama wysokości 
podnoszenia i typów masztów 
obejmuje maszty typu triplex w modelach 
od 1,2 do 1,6 tony oraz umożliwia wybór 
pomiędzy standardowymi masztami 
imasztami z wolnym skokiem.

Napęd
 ● Silnik AC o dużej mocy zapewnia 

doskonałą przyczepność, dużą wydajność 
na rampie oraz łagodną, cichą i 
kontrolowaną pracę. Pozwala również 
wydłużyć długość zmiany roboczej i obniża 
wymagania dotyczące obsługi.

 ● Napełniana olejem skrzynia 
biegów wózka jest odporna na wstrząsy, 
pracuje cicho i nie wymaga częstych prac 
konserwacyjnych.

Wysoka wydajność... nawet w najmniejszych przestrzeniach

Wózki paletowe prowadzone ręcznie 

Duplex

Duplex

Duplex

Triplex

Triplex

Simplex

Simplex

Simplex

Typ Masztu

Typ Masztu

Typ Masztu

Duplex
Wolny skok

Triplex
Wolny skok

Duplex
Wolny skok

Triplex
Wolny skok

* = 
S = 
DS = 
DEV = 
TR = 
TREV = 
h3+h13 = 
h1 = 
h4 = 
h2+h13 = 

tylko NSP14-16N2R oraz NSP14-16N2IR
Simplex
Duplex z masztem „clear view”
Duplex z pełnym wolnym skokiem
Triplex z masztem „clear view”
Triplex z pełnym wolnym skokiem
Wysokość podnoszenia
Wysokość opuszczonego masztu
Wysokość podniesionego masztu
Wolny skok

mitforklift@mcfe.nl    www.mitforklift.com

zasilane prądem przemiennym • 1,0 - 1,6 tony
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1.01
1.02
1.03
1.04
1.05
1.06
1.08
1.09

2.01
2.02
2.03

3.01
3.02
3.03
3.04
3.05
3.06
3.07

4.02
4.03
4.04
4.05
4.06
4.09
4.15
4.19
4.20
4.21
4.22
4.24
4.25
4.26
4.32
4.33a
4.33b
4.34a
4.34b
4.35

5.01
5.02
5.03
5.08
5.10

6.01
6.02
6.04
6.05

8.01
8.04

Mitsubishi
SBP10N2

1000
600
625
1141

820
740 / 1080
605 / 215

Vul / Vul
230 × 70
85 × 90
125 × 60
1 + 1x /2

517
385

 
 
 
 
 -

1050 / 1372
85

1836
686
800

56 / 186 / 1150
752
570

-
20

2291
1958
2283
2158
1383

6.0 / 6.0
0.12 / 0.26
0.35 / 0.40

8 / 15

1.0
2.2

24 / 150
151

60 /  60 / 41

< 2.5

Mitsubishi
SBP12N2(i)

1200
600

625 (925)
1205 (1615)

1205 (1350)
830 (1180) / 1575 (1370)
820 (955) / 385 (395)

Vul / Vul
230 × 70
85 × 90
125 × 60
1 + 1x /2

517
385

115
1050 / 1372

85 (90)
1900 (2007)
750 (857)

800
56 / 186 / 1150

752
570

-
20

2355 (2653)
2022 (2123)
2347 (2533)
2222 (2323)
1447 (1848)

6.0 / 6.0
0.12 / 0.26
0.35 / 0.40

8 / 15

1.0
2.2

24 / 150-250
151-212

60 / 60 / 41

< 2.5

Mitsubishi
SBP14N2(i)

1400
600

625 (925)
1205 (1615)

1220 (1395)
835 (1240) / 1785 (1555)
825 (970) / 395 (425)

Vul / Vul
230 × 70
85 × 75
125 × 60
1 + 1x /4

517
385

115
1050 / 1372

85 (90)
1900 (2007)
750 (857)

800
56 / 186 / 1150

752
570

-
20

2355 (2653)
2022 (2123)
2347 (2533)
2222 (2323)
1447 (1848)

6.0 / 6.0
0.12 / 0.26
0.35 / 0.40

8 / 15

1.0
2.2

24 / 250
212

60 / 60 / 41

< 2.5

Mitsubishi
SBP16N2(i)

1600
600

625 (925)
1205 (1615)

1225 (1400)
835 (1275) / 1990 (1725)
825 (970) / 400 (430)

Vul / Vul
230 × 70
85 × 75
125 × 60
1 + 1x /4

517
385

115
1050 / 1372

85 (90)
1900 (2007)
750 (857)

800
56 / 186 / 1150

752
570

-
20

2355 (2653)
2022 (2123)
2347 (2533)
2222 (2323)
1447 (1848)

6.0 / 6.0
0.14 / 0.27
0.35 / 0.40

8 / 15

1.0
3.2

24 / 250-375
212-294

70 / 72 / 41

< 2.5

Mitsubishi
SBP12N2(i)R

1200
600

625 (925)
1205 (1615)

1245 (1390)
870 (1220) / 1575 (1370)
860 (995) / 385 (395)

Vul / Vul
230 × 70
85 × 90
125 × 60
1 + 1x /2

517
385

115
1150 / 1350

85 (90)
2020 (2127) / 2500 (2607)

870(977)/1350(1457)
800

56 / 186 / 1150
752
570

-
20

2475 (2773) / 2955 (3253)
2142 (2243) / 2622 (2723)
2467 (2653) / 2947 (3133)
2342 (2443) / 2822 (2923)
1567 (1968) / 2047 (2448)

6.0 / 6.0
0.12 / 0.26
0.35 / 0.40

8 / 15

1.0
2.2

24 / 150-250
151-212

60 / 60 / 41
0.8

< 2.5

Mitsubishi
SBP14N2(i)R

1400
600

625 (925)
1205 (1615)

1260 (1435)
875 (1280) / 1785 (1555)
865 (1010) / 395 (425)

Vul / Vul
230 × 70
85 × 75
125 × 60
1 + 1x /4

517
385

115
1150 / 1350

85 (90)
2020 (2127) / 2500 (2607)

870(977)/1350(1457)
800

56 / 186 / 1150
752
570

-
20

2475 (2773) / 2955 (3253)
2142 (2243) / 2622 (2723)
2467 (2653) / 2947 (3133)
2342 (2443) / 2822 (2923)
1567 (1968) / 2047 (2448)

6.0 / 6.0
0.12 / 0.26
0.35 / 0.40

8 / 15

1.0
2.2

24 / 250
212

60 / 60 / 41
0.8

< 2.5

Mitsubishi
SBP16N2(i)R

1600
600

625 (925)
1205 (1615)

1265 (1440)
875 (1315) / 1990 (1725)
865 (1010) / 400 (430)

Vul / Vul
230 × 70
85 × 75
125 × 60
1 + 1x /4

517
385

115
1150 / 1350

85 (90)
2020 (2127) / 2500 (2607)

870(977)/1350(1457)
800

56 / 186 / 1150
752
570

-
20

2475 (2773) / 2955 (3253)
2142 (2243) / 2622 (2723)
2467 (2653) / 2947 (3133)
2342 (2443) / 2822 (2923)
1567 (1968) / 2047 (2448)

6.0 / 6.0
0.14 / 0.27
0.35 / 0.40

8 / 15

1.0
3.2

24 / 250-375
212-294

70 / 72 / 41
0.8

< 2.5

Mitsubishi
SBP16N2S

1600
600
650
1295

1397
1941 / 1056
945 / 452

 
Vul / Vul

230 × 70
85 × 75
125 × 60
1 + 1x /4

517
1025-1425

-
1150/1350

85
1967
817

800 / 1150-1550
40 / 100 / 1150

980
260-900
600-1300

20
2430
2085
2415
2285
1535

6.0 / 6.0
0.14 / 0.27
0.35 / 0.40

8 / 15

1.0
3.2

24 / 250-375
212-294

70 / 72 / 41

< 2.5

Mitsubishi
SBP16N2SR

1600
600
650
1295

1437
1981 / 1056
985 / 452

 
Vul / Vul

230 × 70
85 × 75
125 × 60
1 + 1x /4

517
1025-1425

-
1150 / 1350

85
2087 / 2567
937 / 1417

800 / 1150-1550
40 / 100 / 1150

980
260-900
900-1300

20
2550 / 3030
2205 / 2685
2535 / 3015
2405 / 2885
1655 / 2135

6.0 / 6.0
0.14 / 0.27
0.35 / 0.40

8 / 15

1.0
3.2

24 / 250-375
212-294

70 / 72 / 41
0.8

< 2.5

SBP10/12/14/16N2

SBP12i/14i/16iN2

SBP16N2S

Ast   =  Szerokość korytarza roboczego
Ast3 =  Szerokość korytarza roboczego (b12 <1000 mm)
Ast   = Wa + √(l6 – x)2 + ( b12 / 2)2 + a
Ast3 = Wa + l6 -x +a

Wa  =  Promień skrętu
l6    =  Długość palety
x     =   Oś kół obciążanych do czoła wideł
b12 =  Szerokość palety
a     =  Bezpieczny odstęp = 2 x 100 mm

A L L - R O U N D E R 

to nazwa odzwierciedlająca zwrotność. AXIA łączy w sobie 
nagradzaną ergonomię z wysoką wydajnością oraz niskimi kosztami 
utrzymania, tworząc gotowy zestaw do wsparcia obsługi magazynu.

Efektywna, uniwersalna i wytrzymała AXIA jest doskonałym wyborem 
dla każdego stanowiska pracy.

Modele ze składanymi platformami Podnoszenie wstępne w przypadku 
ramp

Doskonała zwrotnośćWyjątkowa widoczność Konstrukcja drążka sterowniczego 
zapewniająca bezpieczeństwo

Wersja z rozstawnymi ramionami 
podporowymi

Wózki paletowe prowadzone ręcznie
zasilane prądem przemiennym • 1,0 - 1,6 tony

Charakterystyka
Producent (skrót)
Oznaczenie modelu producenta
Zasilanie: (akumulator, olej napędowy, gaz płynny, benzyna)
Sposób obsługi: operator pieszy, stojący, siedzący
Udźwig
W odległości środka ładunku
Oś kół obciążanych do czoła wideł (widły obniżone)
Rozstaw osi
Masa
Masa wózka z akumulatorem 
Obciążenie osi z maksymalnym ładunkiem, przednia/tylna 
Obciążenie osi bez ładunku, przednia/tylna 
Koła, układ przeniesienia napędu
Typ opon: PT=Power Thane, Vul=Vulkollan, przednie/tylne
Rozmiar opon, przednie
Rozmiar opon, tylne
Rozmiar koła samonastawnego (średnica x szerokość)
Liczba kół,  przód/tył  (x=napędzane)
Szerokość toru jazdy (środek opon), strona obciążana
Szerokość toru jazdy (środek opon), strona napędzana
Wymiary
Wysokość z obniżonym masztem (patrz tabele)
Wysokość swobodnego podnoszenia (patrz tabele)
Wysokość podnoszenia (patrz tabele)
Wysokość całkowita z podniesionym masztem
Wstępne podniesienie
Wysokość dyszla operatora/ konsoli sterującej  (min./max.)
Wysokość wideł, całkowicie obniżone
Długość całkowita
Odległość do czoła wideł (wraz z grubością wideł)
Szerokość całkowita
Wymiary wideł (grubość, szerokość, długość)
Szerokość karetki wideł
Szerokość zewnętrzna na widłach(minimum/maksimum)
Wewnętrzna szerokość nóg ładunkowych
Prześwit na środku rozstawu osi, z ładunkiem (widły obniżone)
Szerokość korytarza roboczego (Ast) z paletami 1000 x 1200, ładunek w poprzek, platforma podniesiona/obniżona
Szerokość korytarza roboczego (Ast3) z paletami 1000 x 1200, ładunek w poprzek, platforma podniesiona/obniżona
Szerokość korytarza roboczego (Ast) z paletami 800 x 1200, ładunek wzdłuż, platforma podniesiona/obniżona
Szerokość korytarza roboczego (Ast3) z paletami 800 x 1200, ładunek wzdłuż, platforma podniesiona/obniżona
Promień skrętu
Osiągi
Szybkość jazdy, z ładunkiem/bez ładunku
Szybkość podnoszenia, z ładunkiem/bez ładunku
Szybkość obniżania, z ładunkiem/bez ładunku
Maksymalna zdolność pokonywania wzniesień, z ładunkiem/bez ładunku
Hamulce zasadnicze (mechaniczne/hydrauliczne/elektryczne/pneumatyczne) 
Silniki elektryczne
Moc silnika napędowego (obciążenie przez 60 min.)
Moc silnika układu podnoszenia, współczynnik obciążenia 15%
Napięcie akumulatora/pojemność rozładowania 5-godzinnego
Masa akumulatora
Różne
Typ sterowania napędem
Poziom hałasu, wartość średnia przy uchu operatora
Poziom wibracji całego ciała (EN 13059)
Poziom wibracji ręki i ramienia (EN 13059)
Wartości w nawiasach () dotyczą wersji z podnoszeniem wstępnym. Wszystkie wartości zostały zmierzone w oparciu o standardową konfigurację. Wartości te mogą się różnić dla różnych typów masztów.

Akumulator
Prowadz. ręcznie

Akumulator
Prowadz. ręcznie

Akumulator
Prowadz. ręcznie

Akumulator
Prowadz. ręcznie

Akumulator
Prowadz. ręcznie

Akumulator
Prowadz. ręcznie/stojący

Akumulator
Prowadz. ręcznie/stojący

Akumulator
Prowadz. ręcznie/stojący

Akumulator
Prowadz. ręcznie/stojący

Bezstopniowa Bezstopniowa Bezstopniowa BezstopniowaBezstopniowa Bezstopniowa Bezstopniowa BezstopniowaBezstopniowa

Elektryczne Elektryczne ElektryczneElektryczne ElektryczneElektryczne ElektryczneElektryczne Elektryczne

Ciągłe doskonalenie konstrukcji wózka może prowadzić do zmian w niniejszej specyfikacji.

patrz tabele
patrz tabele
patrz tabele
patrz tabele

patrz tabele
patrz tabele
patrz tabele
patrz tabele

patrz tabele
patrz tabele
patrz tabele
patrz tabele

patrz tabele
patrz tabele
patrz tabele
patrz tabele

patrz tabele
patrz tabele
patrz tabele
patrz tabele

patrz tabele
patrz tabele
patrz tabele
patrz tabele

patrz tabele
patrz tabele
patrz tabele
patrz tabele

patrz tabele
patrz tabele
patrz tabele
patrz tabele

patrz tabele
patrz tabele
patrz tabele
patrz tabele

Q  (kg)
c   (mm)
x   (mm)
y   (mm)

  (kg)
  (kg)
  (kg)

   (mm)
   (mm)
   (mm)
   (mm)
b10  (mm)
b11  (mm)

h1  (mm)
h2 (mm)
h3+h13 (mm)
h4 (mm)
h5 (mm)
h14 (mm)
h13 (mm)
I1 (mm)
I2 (mm)
b1/b2 (mm)
s/e/l (mm)
b3 (mm)
b5 (mm)
b4 (mm)
m2 (mm)
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Ast3 (mm)
Ast (mm)
Ast3 (mm)
Wa (mm)

  (km/h)
  (m/s)
  (m/s)
  (%)
  (s)
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  (kW/%)
  (V/Ah)
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1.01
1.02
1.03
1.04
1.05
1.06
1.08
1.09

2.01
2.02
2.03

3.01
3.02
3.03
3.04
3.05
3.06
3.07

4.02
4.03
4.04
4.05
4.06
4.09
4.15
4.19
4.20
4.21
4.22
4.24
4.25
4.26
4.32
4.33a
4.33b
4.34a
4.34b
4.35

5.01
5.02
5.03
5.08
5.10

6.01
6.02
6.04
6.05

8.01
8.04

Mitsubishi
SBP10N2

1000
600
625
1141

820
740 / 1080
605 / 215

Vul / Vul
230 × 70
85 × 90
125 × 60
1 + 1x /2

517
385

 
 
 
 
 -

1050 / 1372
85

1836
686
800

56 / 186 / 1150
752
570

-
20

2291
1958
2283
2158
1383

6.0 / 6.0
0.12 / 0.26
0.35 / 0.40

8 / 15

1.0
2.2

24 / 150
151

60 /  60 / 41

< 2.5

Mitsubishi
SBP12N2(i)

1200
600

625 (925)
1205 (1615)

1205 (1350)
830 (1180) / 1575 (1370)
820 (955) / 385 (395)

Vul / Vul
230 × 70
85 × 90
125 × 60
1 + 1x /2

517
385

115
1050 / 1372

85 (90)
1900 (2007)
750 (857)

800
56 / 186 / 1150

752
570

-
20

2355 (2653)
2022 (2123)
2347 (2533)
2222 (2323)
1447 (1848)

6.0 / 6.0
0.12 / 0.26
0.35 / 0.40

8 / 15

1.0
2.2

24 / 150-250
151-212

60 / 60 / 41

< 2.5

Mitsubishi
SBP14N2(i)

1400
600

625 (925)
1205 (1615)

1220 (1395)
835 (1240) / 1785 (1555)
825 (970) / 395 (425)

Vul / Vul
230 × 70
85 × 75
125 × 60
1 + 1x /4

517
385

115
1050 / 1372

85 (90)
1900 (2007)
750 (857)

800
56 / 186 / 1150

752
570

-
20

2355 (2653)
2022 (2123)
2347 (2533)
2222 (2323)
1447 (1848)

6.0 / 6.0
0.12 / 0.26
0.35 / 0.40

8 / 15

1.0
2.2

24 / 250
212

60 / 60 / 41

< 2.5

Mitsubishi
SBP16N2(i)

1600
600

625 (925)
1205 (1615)

1225 (1400)
835 (1275) / 1990 (1725)
825 (970) / 400 (430)

Vul / Vul
230 × 70
85 × 75
125 × 60
1 + 1x /4

517
385

115
1050 / 1372

85 (90)
1900 (2007)
750 (857)

800
56 / 186 / 1150

752
570

-
20

2355 (2653)
2022 (2123)
2347 (2533)
2222 (2323)
1447 (1848)

6.0 / 6.0
0.14 / 0.27
0.35 / 0.40

8 / 15

1.0
3.2

24 / 250-375
212-294

70 / 72 / 41

< 2.5

Mitsubishi
SBP12N2(i)R

1200
600

625 (925)
1205 (1615)

1245 (1390)
870 (1220) / 1575 (1370)
860 (995) / 385 (395)

Vul / Vul
230 × 70
85 × 90
125 × 60
1 + 1x /2

517
385

115
1150 / 1350

85 (90)
2020 (2127) / 2500 (2607)

870(977)/1350(1457)
800

56 / 186 / 1150
752
570

-
20

2475 (2773) / 2955 (3253)
2142 (2243) / 2622 (2723)
2467 (2653) / 2947 (3133)
2342 (2443) / 2822 (2923)
1567 (1968) / 2047 (2448)

6.0 / 6.0
0.12 / 0.26
0.35 / 0.40

8 / 15

1.0
2.2

24 / 150-250
151-212

60 / 60 / 41
0.8

< 2.5

Mitsubishi
SBP14N2(i)R

1400
600

625 (925)
1205 (1615)

1260 (1435)
875 (1280) / 1785 (1555)
865 (1010) / 395 (425)

Vul / Vul
230 × 70
85 × 75
125 × 60
1 + 1x /4

517
385

115
1150 / 1350

85 (90)
2020 (2127) / 2500 (2607)

870(977)/1350(1457)
800

56 / 186 / 1150
752
570

-
20

2475 (2773) / 2955 (3253)
2142 (2243) / 2622 (2723)
2467 (2653) / 2947 (3133)
2342 (2443) / 2822 (2923)
1567 (1968) / 2047 (2448)

6.0 / 6.0
0.12 / 0.26
0.35 / 0.40

8 / 15

1.0
2.2

24 / 250
212

60 / 60 / 41
0.8

< 2.5

Mitsubishi
SBP16N2(i)R

1600
600

625 (925)
1205 (1615)

1265 (1440)
875 (1315) / 1990 (1725)
865 (1010) / 400 (430)

Vul / Vul
230 × 70
85 × 75
125 × 60
1 + 1x /4

517
385

115
1150 / 1350

85 (90)
2020 (2127) / 2500 (2607)

870(977)/1350(1457)
800

56 / 186 / 1150
752
570

-
20

2475 (2773) / 2955 (3253)
2142 (2243) / 2622 (2723)
2467 (2653) / 2947 (3133)
2342 (2443) / 2822 (2923)
1567 (1968) / 2047 (2448)

6.0 / 6.0
0.14 / 0.27
0.35 / 0.40

8 / 15

1.0
3.2

24 / 250-375
212-294

70 / 72 / 41
0.8

< 2.5

Mitsubishi
SBP16N2S

1600
600
650
1295

1397
1941 / 1056
945 / 452

 
Vul / Vul

230 × 70
85 × 75
125 × 60
1 + 1x /4

517
1025-1425

-
1150/1350

85
1967
817

800 / 1150-1550
40 / 100 / 1150

980
260-900
600-1300

20
2430
2085
2415
2285
1535

6.0 / 6.0
0.14 / 0.27
0.35 / 0.40

8 / 15

1.0
3.2

24 / 250-375
212-294

70 / 72 / 41

< 2.5

Mitsubishi
SBP16N2SR

1600
600
650
1295

1437
1981 / 1056
985 / 452

 
Vul / Vul

230 × 70
85 × 75
125 × 60
1 + 1x /4

517
1025-1425

-
1150 / 1350

85
2087 / 2567
937 / 1417

800 / 1150-1550
40 / 100 / 1150

980
260-900
900-1300

20
2550 / 3030
2205 / 2685
2535 / 3015
2405 / 2885
1655 / 2135

6.0 / 6.0
0.14 / 0.27
0.35 / 0.40

8 / 15

1.0
3.2

24 / 250-375
212-294

70 / 72 / 41
0.8

< 2.5

SBP10/12/14/16N2

SBP12i/14i/16iN2

SBP16N2S

Ast   =  Szerokość korytarza roboczego
Ast3 =  Szerokość korytarza roboczego (b12 <1000 mm)
Ast   = Wa + √(l6 – x)2 + ( b12 / 2)2 + a
Ast3 = Wa + l6 -x +a

Wa  =  Promień skrętu
l6    =  Długość palety
x     =   Oś kół obciążanych do czoła wideł
b12 =  Szerokość palety
a     =  Bezpieczny odstęp = 2 x 100 mm

A L L - R O U N D E R 

to nazwa odzwierciedlająca zwrotność. AXIA łączy w sobie 
nagradzaną ergonomię z wysoką wydajnością oraz niskimi kosztami 
utrzymania, tworząc gotowy zestaw do wsparcia obsługi magazynu.

Efektywna, uniwersalna i wytrzymała AXIA jest doskonałym wyborem 
dla każdego stanowiska pracy.

Modele ze składanymi platformami Podnoszenie wstępne w przypadku 
ramp

Doskonała zwrotnośćWyjątkowa widoczność Konstrukcja drążka sterowniczego 
zapewniająca bezpieczeństwo

Wersja z rozstawnymi ramionami 
podporowymi

Wózki paletowe prowadzone ręcznie
zasilane prądem przemiennym • 1,0 - 1,6 tony

Charakterystyka
Producent (skrót)
Oznaczenie modelu producenta
Zasilanie: (akumulator, olej napędowy, gaz płynny, benzyna)
Sposób obsługi: operator pieszy, stojący, siedzący
Udźwig
W odległości środka ładunku
Oś kół obciążanych do czoła wideł (widły obniżone)
Rozstaw osi
Masa
Masa wózka z akumulatorem 
Obciążenie osi z maksymalnym ładunkiem, przednia/tylna 
Obciążenie osi bez ładunku, przednia/tylna 
Koła, układ przeniesienia napędu
Typ opon: PT=Power Thane, Vul=Vulkollan, przednie/tylne
Rozmiar opon, przednie
Rozmiar opon, tylne
Rozmiar koła samonastawnego (średnica x szerokość)
Liczba kół,  przód/tył  (x=napędzane)
Szerokość toru jazdy (środek opon), strona obciążana
Szerokość toru jazdy (środek opon), strona napędzana
Wymiary
Wysokość z obniżonym masztem (patrz tabele)
Wysokość swobodnego podnoszenia (patrz tabele)
Wysokość podnoszenia (patrz tabele)
Wysokość całkowita z podniesionym masztem
Wstępne podniesienie
Wysokość dyszla operatora/ konsoli sterującej  (min./max.)
Wysokość wideł, całkowicie obniżone
Długość całkowita
Odległość do czoła wideł (wraz z grubością wideł)
Szerokość całkowita
Wymiary wideł (grubość, szerokość, długość)
Szerokość karetki wideł
Szerokość zewnętrzna na widłach(minimum/maksimum)
Wewnętrzna szerokość nóg ładunkowych
Prześwit na środku rozstawu osi, z ładunkiem (widły obniżone)
Szerokość korytarza roboczego (Ast) z paletami 1000 x 1200, ładunek w poprzek, platforma podniesiona/obniżona
Szerokość korytarza roboczego (Ast3) z paletami 1000 x 1200, ładunek w poprzek, platforma podniesiona/obniżona
Szerokość korytarza roboczego (Ast) z paletami 800 x 1200, ładunek wzdłuż, platforma podniesiona/obniżona
Szerokość korytarza roboczego (Ast3) z paletami 800 x 1200, ładunek wzdłuż, platforma podniesiona/obniżona
Promień skrętu
Osiągi
Szybkość jazdy, z ładunkiem/bez ładunku
Szybkość podnoszenia, z ładunkiem/bez ładunku
Szybkość obniżania, z ładunkiem/bez ładunku
Maksymalna zdolność pokonywania wzniesień, z ładunkiem/bez ładunku
Hamulce zasadnicze (mechaniczne/hydrauliczne/elektryczne/pneumatyczne) 
Silniki elektryczne
Moc silnika napędowego (obciążenie przez 60 min.)
Moc silnika układu podnoszenia, współczynnik obciążenia 15%
Napięcie akumulatora/pojemność rozładowania 5-godzinnego
Masa akumulatora
Różne
Typ sterowania napędem
Poziom hałasu, wartość średnia przy uchu operatora
Poziom wibracji całego ciała (EN 13059)
Poziom wibracji ręki i ramienia (EN 13059)
Wartości w nawiasach () dotyczą wersji z podnoszeniem wstępnym. Wszystkie wartości zostały zmierzone w oparciu o standardową konfigurację. Wartości te mogą się różnić dla różnych typów masztów.

Akumulator
Prowadz. ręcznie

Akumulator
Prowadz. ręcznie

Akumulator
Prowadz. ręcznie

Akumulator
Prowadz. ręcznie

Akumulator
Prowadz. ręcznie

Akumulator
Prowadz. ręcznie/stojący

Akumulator
Prowadz. ręcznie/stojący

Akumulator
Prowadz. ręcznie/stojący

Akumulator
Prowadz. ręcznie/stojący

Bezstopniowa Bezstopniowa Bezstopniowa BezstopniowaBezstopniowa Bezstopniowa Bezstopniowa BezstopniowaBezstopniowa

Elektryczne Elektryczne ElektryczneElektryczne ElektryczneElektryczne ElektryczneElektryczne Elektryczne

Ciągłe doskonalenie konstrukcji wózka może prowadzić do zmian w niniejszej specyfikacji.

patrz tabele
patrz tabele
patrz tabele
patrz tabele

patrz tabele
patrz tabele
patrz tabele
patrz tabele

patrz tabele
patrz tabele
patrz tabele
patrz tabele

patrz tabele
patrz tabele
patrz tabele
patrz tabele

patrz tabele
patrz tabele
patrz tabele
patrz tabele

patrz tabele
patrz tabele
patrz tabele
patrz tabele

patrz tabele
patrz tabele
patrz tabele
patrz tabele

patrz tabele
patrz tabele
patrz tabele
patrz tabele

patrz tabele
patrz tabele
patrz tabele
patrz tabele

Q  (kg)
c   (mm)
x   (mm)
y   (mm)

  (kg)
  (kg)
  (kg)

   (mm)
   (mm)
   (mm)
   (mm)
b10  (mm)
b11  (mm)

h1  (mm)
h2 (mm)
h3+h13 (mm)
h4 (mm)
h5 (mm)
h14 (mm)
h13 (mm)
I1 (mm)
I2 (mm)
b1/b2 (mm)
s/e/l (mm)
b3 (mm)
b5 (mm)
b4 (mm)
m2 (mm)
Ast (mm)
Ast3 (mm)
Ast (mm)
Ast3 (mm)
Wa (mm)

  (km/h)
  (m/s)
  (m/s)
  (%)
  (s)

  (kW)
  (kW/%)
  (V/Ah)
  (kg)

  (dB(A))
 m/s2

 m/s2
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1.01
1.02
1.03
1.04
1.05
1.06
1.08
1.09

2.01
2.02
2.03

3.01
3.02
3.03
3.04
3.05
3.06
3.07

4.02
4.03
4.04
4.05
4.06
4.09
4.15
4.19
4.20
4.21
4.22
4.24
4.25
4.26
4.32
4.33a
4.33b
4.34a
4.34b
4.35

5.01
5.02
5.03
5.08
5.10

6.01
6.02
6.04
6.05

8.01
8.04

Mitsubishi
SBP10N2

1000
600
625
1141

820
740 / 1080
605 / 215

Vul / Vul
230 × 70
85 × 90
125 × 60
1 + 1x /2

517
385

 
 
 
 
 -

1050 / 1372
85

1836
686
800

56 / 186 / 1150
752
570

-
20

2291
1958
2283
2158
1383

6.0 / 6.0
0.12 / 0.26
0.35 / 0.40

8 / 15

1.0
2.2

24 / 150
151

60 /  60 / 41

< 2.5

Mitsubishi
SBP12N2(i)

1200
600

625 (925)
1205 (1615)

1205 (1350)
830 (1180) / 1575 (1370)
820 (955) / 385 (395)

Vul / Vul
230 × 70
85 × 90
125 × 60
1 + 1x /2

517
385

115
1050 / 1372

85 (90)
1900 (2007)
750 (857)

800
56 / 186 / 1150

752
570

-
20

2355 (2653)
2022 (2123)
2347 (2533)
2222 (2323)
1447 (1848)

6.0 / 6.0
0.12 / 0.26
0.35 / 0.40

8 / 15

1.0
2.2

24 / 150-250
151-212

60 / 60 / 41

< 2.5

Mitsubishi
SBP14N2(i)

1400
600

625 (925)
1205 (1615)

1220 (1395)
835 (1240) / 1785 (1555)
825 (970) / 395 (425)

Vul / Vul
230 × 70
85 × 75
125 × 60
1 + 1x /4

517
385

115
1050 / 1372

85 (90)
1900 (2007)
750 (857)

800
56 / 186 / 1150

752
570

-
20

2355 (2653)
2022 (2123)
2347 (2533)
2222 (2323)
1447 (1848)

6.0 / 6.0
0.12 / 0.26
0.35 / 0.40

8 / 15

1.0
2.2

24 / 250
212

60 / 60 / 41

< 2.5

Mitsubishi
SBP16N2(i)

1600
600

625 (925)
1205 (1615)

1225 (1400)
835 (1275) / 1990 (1725)
825 (970) / 400 (430)

Vul / Vul
230 × 70
85 × 75
125 × 60
1 + 1x /4

517
385

115
1050 / 1372

85 (90)
1900 (2007)
750 (857)

800
56 / 186 / 1150

752
570

-
20

2355 (2653)
2022 (2123)
2347 (2533)
2222 (2323)
1447 (1848)

6.0 / 6.0
0.14 / 0.27
0.35 / 0.40

8 / 15

1.0
3.2

24 / 250-375
212-294

70 / 72 / 41

< 2.5

Mitsubishi
SBP12N2(i)R

1200
600

625 (925)
1205 (1615)

1245 (1390)
870 (1220) / 1575 (1370)
860 (995) / 385 (395)

Vul / Vul
230 × 70
85 × 90
125 × 60
1 + 1x /2

517
385

115
1150 / 1350

85 (90)
2020 (2127) / 2500 (2607)

870(977)/1350(1457)
800

56 / 186 / 1150
752
570

-
20

2475 (2773) / 2955 (3253)
2142 (2243) / 2622 (2723)
2467 (2653) / 2947 (3133)
2342 (2443) / 2822 (2923)
1567 (1968) / 2047 (2448)

6.0 / 6.0
0.12 / 0.26
0.35 / 0.40

8 / 15

1.0
2.2

24 / 150-250
151-212

60 / 60 / 41
0.8

< 2.5

Mitsubishi
SBP14N2(i)R

1400
600

625 (925)
1205 (1615)

1260 (1435)
875 (1280) / 1785 (1555)
865 (1010) / 395 (425)

Vul / Vul
230 × 70
85 × 75
125 × 60
1 + 1x /4

517
385

115
1150 / 1350

85 (90)
2020 (2127) / 2500 (2607)

870(977)/1350(1457)
800

56 / 186 / 1150
752
570

-
20

2475 (2773) / 2955 (3253)
2142 (2243) / 2622 (2723)
2467 (2653) / 2947 (3133)
2342 (2443) / 2822 (2923)
1567 (1968) / 2047 (2448)

6.0 / 6.0
0.12 / 0.26
0.35 / 0.40

8 / 15

1.0
2.2

24 / 250
212

60 / 60 / 41
0.8

< 2.5

Mitsubishi
SBP16N2(i)R

1600
600

625 (925)
1205 (1615)

1265 (1440)
875 (1315) / 1990 (1725)
865 (1010) / 400 (430)

Vul / Vul
230 × 70
85 × 75
125 × 60
1 + 1x /4

517
385

115
1150 / 1350

85 (90)
2020 (2127) / 2500 (2607)

870(977)/1350(1457)
800

56 / 186 / 1150
752
570

-
20

2475 (2773) / 2955 (3253)
2142 (2243) / 2622 (2723)
2467 (2653) / 2947 (3133)
2342 (2443) / 2822 (2923)
1567 (1968) / 2047 (2448)

6.0 / 6.0
0.14 / 0.27
0.35 / 0.40

8 / 15

1.0
3.2

24 / 250-375
212-294

70 / 72 / 41
0.8

< 2.5

Mitsubishi
SBP16N2S

1600
600
650
1295

1397
1941 / 1056
945 / 452

 
Vul / Vul

230 × 70
85 × 75
125 × 60
1 + 1x /4

517
1025-1425

-
1150/1350

85
1967
817

800 / 1150-1550
40 / 100 / 1150

980
260-900
600-1300

20
2430
2085
2415
2285
1535

6.0 / 6.0
0.14 / 0.27
0.35 / 0.40

8 / 15

1.0
3.2

24 / 250-375
212-294

70 / 72 / 41

< 2.5

Mitsubishi
SBP16N2SR

1600
600
650
1295

1437
1981 / 1056
985 / 452

 
Vul / Vul

230 × 70
85 × 75
125 × 60
1 + 1x /4

517
1025-1425

-
1150 / 1350

85
2087 / 2567
937 / 1417

800 / 1150-1550
40 / 100 / 1150

980
260-900
900-1300

20
2550 / 3030
2205 / 2685
2535 / 3015
2405 / 2885
1655 / 2135

6.0 / 6.0
0.14 / 0.27
0.35 / 0.40

8 / 15

1.0
3.2

24 / 250-375
212-294

70 / 72 / 41
0.8

< 2.5

SBP10/12/14/16N2

SBP12i/14i/16iN2

SBP16N2S

Ast   =  Szerokość korytarza roboczego
Ast3 =  Szerokość korytarza roboczego (b12 <1000 mm)
Ast   = Wa + √(l6 – x)2 + ( b12 / 2)2 + a
Ast3 = Wa + l6 -x +a

Wa  =  Promień skrętu
l6    =  Długość palety
x     =   Oś kół obciążanych do czoła wideł
b12 =  Szerokość palety
a     =  Bezpieczny odstęp = 2 x 100 mm

A L L - R O U N D E R 

to nazwa odzwierciedlająca zwrotność. AXIA łączy w sobie 
nagradzaną ergonomię z wysoką wydajnością oraz niskimi kosztami 
utrzymania, tworząc gotowy zestaw do wsparcia obsługi magazynu.

Efektywna, uniwersalna i wytrzymała AXIA jest doskonałym wyborem 
dla każdego stanowiska pracy.

Modele ze składanymi platformami Podnoszenie wstępne w przypadku 
ramp

Doskonała zwrotnośćWyjątkowa widoczność Konstrukcja drążka sterowniczego 
zapewniająca bezpieczeństwo

Wersja z rozstawnymi ramionami 
podporowymi

Wózki paletowe prowadzone ręcznie
zasilane prądem przemiennym • 1,0 - 1,6 tony

Charakterystyka
Producent (skrót)
Oznaczenie modelu producenta
Zasilanie: (akumulator, olej napędowy, gaz płynny, benzyna)
Sposób obsługi: operator pieszy, stojący, siedzący
Udźwig
W odległości środka ładunku
Oś kół obciążanych do czoła wideł (widły obniżone)
Rozstaw osi
Masa
Masa wózka z akumulatorem 
Obciążenie osi z maksymalnym ładunkiem, przednia/tylna 
Obciążenie osi bez ładunku, przednia/tylna 
Koła, układ przeniesienia napędu
Typ opon: PT=Power Thane, Vul=Vulkollan, przednie/tylne
Rozmiar opon, przednie
Rozmiar opon, tylne
Rozmiar koła samonastawnego (średnica x szerokość)
Liczba kół,  przód/tył  (x=napędzane)
Szerokość toru jazdy (środek opon), strona obciążana
Szerokość toru jazdy (środek opon), strona napędzana
Wymiary
Wysokość z obniżonym masztem (patrz tabele)
Wysokość swobodnego podnoszenia (patrz tabele)
Wysokość podnoszenia (patrz tabele)
Wysokość całkowita z podniesionym masztem
Wstępne podniesienie
Wysokość dyszla operatora/ konsoli sterującej  (min./max.)
Wysokość wideł, całkowicie obniżone
Długość całkowita
Odległość do czoła wideł (wraz z grubością wideł)
Szerokość całkowita
Wymiary wideł (grubość, szerokość, długość)
Szerokość karetki wideł
Szerokość zewnętrzna na widłach(minimum/maksimum)
Wewnętrzna szerokość nóg ładunkowych
Prześwit na środku rozstawu osi, z ładunkiem (widły obniżone)
Szerokość korytarza roboczego (Ast) z paletami 1000 x 1200, ładunek w poprzek, platforma podniesiona/obniżona
Szerokość korytarza roboczego (Ast3) z paletami 1000 x 1200, ładunek w poprzek, platforma podniesiona/obniżona
Szerokość korytarza roboczego (Ast) z paletami 800 x 1200, ładunek wzdłuż, platforma podniesiona/obniżona
Szerokość korytarza roboczego (Ast3) z paletami 800 x 1200, ładunek wzdłuż, platforma podniesiona/obniżona
Promień skrętu
Osiągi
Szybkość jazdy, z ładunkiem/bez ładunku
Szybkość podnoszenia, z ładunkiem/bez ładunku
Szybkość obniżania, z ładunkiem/bez ładunku
Maksymalna zdolność pokonywania wzniesień, z ładunkiem/bez ładunku
Hamulce zasadnicze (mechaniczne/hydrauliczne/elektryczne/pneumatyczne) 
Silniki elektryczne
Moc silnika napędowego (obciążenie przez 60 min.)
Moc silnika układu podnoszenia, współczynnik obciążenia 15%
Napięcie akumulatora/pojemność rozładowania 5-godzinnego
Masa akumulatora
Różne
Typ sterowania napędem
Poziom hałasu, wartość średnia przy uchu operatora
Poziom wibracji całego ciała (EN 13059)
Poziom wibracji ręki i ramienia (EN 13059)
Wartości w nawiasach () dotyczą wersji z podnoszeniem wstępnym. Wszystkie wartości zostały zmierzone w oparciu o standardową konfigurację. Wartości te mogą się różnić dla różnych typów masztów.

Akumulator
Prowadz. ręcznie

Akumulator
Prowadz. ręcznie

Akumulator
Prowadz. ręcznie

Akumulator
Prowadz. ręcznie

Akumulator
Prowadz. ręcznie

Akumulator
Prowadz. ręcznie/stojący

Akumulator
Prowadz. ręcznie/stojący

Akumulator
Prowadz. ręcznie/stojący

Akumulator
Prowadz. ręcznie/stojący

Bezstopniowa Bezstopniowa Bezstopniowa BezstopniowaBezstopniowa Bezstopniowa Bezstopniowa BezstopniowaBezstopniowa

Elektryczne Elektryczne ElektryczneElektryczne ElektryczneElektryczne ElektryczneElektryczne Elektryczne

Ciągłe doskonalenie konstrukcji wózka może prowadzić do zmian w niniejszej specyfikacji.

patrz tabele
patrz tabele
patrz tabele
patrz tabele

patrz tabele
patrz tabele
patrz tabele
patrz tabele

patrz tabele
patrz tabele
patrz tabele
patrz tabele

patrz tabele
patrz tabele
patrz tabele
patrz tabele

patrz tabele
patrz tabele
patrz tabele
patrz tabele

patrz tabele
patrz tabele
patrz tabele
patrz tabele

patrz tabele
patrz tabele
patrz tabele
patrz tabele

patrz tabele
patrz tabele
patrz tabele
patrz tabele

patrz tabele
patrz tabele
patrz tabele
patrz tabele

Q  (kg)
c   (mm)
x   (mm)
y   (mm)

  (kg)
  (kg)
  (kg)

   (mm)
   (mm)
   (mm)
   (mm)
b10  (mm)
b11  (mm)

h1  (mm)
h2 (mm)
h3+h13 (mm)
h4 (mm)
h5 (mm)
h14 (mm)
h13 (mm)
I1 (mm)
I2 (mm)
b1/b2 (mm)
s/e/l (mm)
b3 (mm)
b5 (mm)
b4 (mm)
m2 (mm)
Ast (mm)
Ast3 (mm)
Ast (mm)
Ast3 (mm)
Wa (mm)

  (km/h)
  (m/s)
  (m/s)
  (%)
  (s)

  (kW)
  (kW/%)
  (V/Ah)
  (kg)

  (dB(A))
 m/s2

 m/s2



SBP10N2
SBP12N2(I)
SBP12N2(I)R
SBP14N2(I)
SBP14N2(I)R
SBP16N2(I)
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SBP16N2SR
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Ast3

a/2 a/2

b1
1

b4

l6Wa

b1
2

b5 b2b1 b1
0

1500 1980 1980 1500
2500 1775 3000 195
2900 1975 3400 195
3300 2175 3800 195

1500 1950 1950 1500
2500 1835 3000 200
2900 2035 3400 200
3300 2235 3800 200
3600 2385 4100 200
4300 2735 4800 200
2500 1775 2940 1355
2900 1975 3340 1555
3300 2235 3800 1755
3600 2385 4100 1905
4300 2735 4800 2255
4100 1955 4640 
4300 2020 4840 
4700 2153 5240 
5400* 2385 5940 
4100 1955 4640 1475
4300 2020 4840 1540
4700 2153 5240 1673
5400* 2385 5940 1905

1500 2055 2055 1505
2500 1940 3105 200
2900 2140 3505 200
3300 2340 3905 200
3600 2490 4205 200
4300 2840 4905 200
2500 1940 3105 1360
2900 2140 3505 1560
3300 2340 3905 1760
3600 2490 4205 1910
4300 2840 4905 2260
4100 2060 4745 
4300 2125 4945 
4700 2260 5345 
5400* 2490 6045 
4100 2060 4745 1480
4300 2125 4945 1545
4700 2260 5345 1673
5400* 2490 6045 1910

SBP10N2 

SBP12/14/16N2 / SBP12/14/16N2R / SBP16N2S / SBP16N2SR

SBP12/14/16N2i / SBP12/14/16N2iR

e

Ast3

a/2 a/2
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l6Wa
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b5b1 b1
0
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SBP16N2SR: ze składaną platformą

SBP12/14/16N2R: ze składaną platformą

SBP12i/14i/16iN2R: ze składaną platformą

Układ kierowniczy
 ● Nowoczesny drążek 

sterujący zapewnia 
najwyższy poziom komfortu, 
bezpieczeństwa i ergonomii.

 ● Mały promień skrętu wraz 
z kompaktowym podwoziem 
i doskonałą widocznością 
zapewnia wyjątkową zwrotność.

Hamulce
 ● Hamowanie z odzyskiem 

energii zapewnia skuteczność 
kierowania bez zużywania 
hamulców oraz wydłuża żywotność 
w trakcie zmiany roboczej.

 ● Hamulec postojowy w 
razie potrzeby włączany 
automatycznie dla zwiększenia 
bezpieczeństwa podczas pracy 
na rampach.

Instalacja elektryczna 
i układ sterowania

 ● Układ elektroniczny o 
wysokiej sprawności zawiera 
wodoodporne elementy, 
zapewniające maksymalną 
niezawodność – nawet podczas 
pracy przy dużej wilgotności.

 ● Programowalny kontroler 
reguluje przyspieszenie, 
prędkość przemieszczania się 
i hamowania, aby dostosować 
pracę do odpowiednich 
zastosowań oraz wymagań 
operatora – dla zapewnienia 
większej uniwersalności.

 ● Diagnostyka pokładowa 
oraz folder pamięci błędów 
przyspieszają czynności 
obsługowe i pomagają 
zapobiegać awariom.

 ● Uniwersalny przedział 
akumulatora dla 
maksymalnej kompatybilności 
z wyposażeniem i potrzebami 
użytkownika mieści 
akumulatory o zróżnicowanych 
pojemnościach w rozmiarach 
zgodnych z normami DIN i BS.

Sterowanie i miejsce 
pracy operatora

 ● Przestrzenna, podwieszana 
składana platforma pozwala 
operatorowi na komfortowe 
przemieszczanie się – z 
maksymalną prędkością 6km/h 
– w czasie sporadycznego 
przewożenia ładunku na większe 
odległości (tylko modele R).

 ● Wybór dwóch trybów pracy 
za pomocą przełącznika 
kluczykowego pozwala na 
zwiększenie bezpieczeństwa, 
sprawności energetycznej oraz 
wydajności.

 ● Funkcja pełzania oraz 
obejście blokady drążka 
sterującego zwiększa 
bezpieczeństwo oraz możliwość 
sterowania w ciasnych 
przestrzeniach.

 ● Unikalna konstrukcja 
belki poprzecznej odsuwa 
przeszkody od drążka 
sterującego i rąk, chroniąc 
zarówno wózek jak i operatora.

 ● Łatwe w obsłudze elementy 
sterujące ograniczają 
zmęczenie operatora i 
minimalizują błędy, aby 
zwiększyć bezpieczeństwo.

 ● Ergonomiczne dźwignie 
pozwalają operatorowi na 
łatwe unoszenie i opuszczanie 
ładunków – nawet w grubych 
rękawicach.

 ● Wskaźnik rozładowania 
akumulatora zamontowany 
standardowo w celu 
ochrony akumulatora oraz 
monitorowania eksploatacji 
wózka.

 ● Prześwit wynosi jedynie 
20 mm – dzięki czemu 
występuje bardzo małe 
prawdopodobieństwo 
uwięzienia stopy.

Dodatkowe opcje 
obejmują:

 ● Wybór napędu oraz rolek 
nośnych dla różnych 
zastosowań

 ● Oparcie dla ładunku

 ● Szeroki wybór rozmiarów 
wideł

 ● Przyrząd do wymiany 
akumulatora

 ● Wbudowany, wodoszczelny 
prostownik

 ● Panel z kodem PIN

 ● Przystosowanie do 
składowania w chłodni 
(klasa III, -35°C)

 ● Wielofunkcyjny wyświetlacz 
z licznikiem motogodzin

 ● Uchwyt do zawieszenia 
dodatkowego wyposażenia 
(w większości modeli)

 ● Miejsce na akumulator 
375 Ah

UWAGA: Podane parametry mogą różnić się w zależności od przyjętych 
tolerancji produkcyjnych, stanu pojazdu, rodzaju ogumienia, warunków podłoża, 
konkretnych zastosowań czy środowiska pracy. Przedstawione wózki mogą 
zawierać wyposażenie niestandardowe. Parametry i konfiguracje dostępne na 
danym rynku należy omówić z dilerem wózków widłowych Cat. Cat Lift Trucks 
prowadzi politykę ciągłego ulepszania swoich wyrobów. Dlatego też niektóre 
materiały, wyposażenie czy parametry techniczne mogą ulegać zmianie bez 
wcześniejszego powiadomienia.

Jak każdy produkt marki Mitsubishi, nasz sprzęt do przeładunku materiałów 
czerpie z pokaźnych zasobów nowatorskich technologii jednej z największych 
na świecie organizacji przemysłowych. Więc kiedy obiecujemy wysoką jakość, 
niezawodność i opłacalność, wiesz, że to zapewnienie ma pokrycie. 

Każdy model wchodzący w skład naszego obszernego, wielokrotnie 
nagradzanego asortymentu wózków widłowych i 
sprzętu magazynowego został zbudowany zgodnie z 
najwyższymi wymogami i został zaprojektowany po 
to, by pracować nieprzerwanie z korzyścią dla Ciebie... 
dzień po dniu...rok po roku... bez względu na rodzaj 
pracy... bez względu na warunki.

Aby zapewnić nieprzerwaną, produktywną pracę 
Twojego wózka widłowego, dysponujemy siecią 
lokalnych dealerów – starannie wyselekcjonowanych 
pod kątem zaangażowania w obsługę klienta i 
wspieranych przez korporację Mitsubishi Forklift 
Trucks. Bez względu na miejsce, w którym się 
znajdujesz– dealer będzie zawsze w Twoim zasięgu – 
gotowy i chętny, by sprostać Twoim potrzebom. 

Nasza przyjazna dla klienta obsługa lokalna 
obejmuje wszystko, czego potrzebujesz, począwszy 
od określania idealnego modelu i konfiguracji 
dostosowanej do danego typu zastosowania, a 
skończywszy na zapewnianiu konkurencyjnych, 
elastycznych pakietów finansowania i utrzymania, 
bezkonkurencyjnych warunków gwarancji, długo- i 
krótkoterminowego wynajmu oraz wysoce elastycznej 
obsłudze terenowej i naprawach... jak również 
najszybszym i najbardziej niezawodnym zaopatrzeniu 
w części zamienne w branży. 

Tylko firma Mitsubishi może zapewnić Ci takie 
połączenie globalnych kompetencji inżynierskich i 
wysokiej jakości wsparcia lokalnego... jedynie firma 
Mitsubishi oferuje produkt o tak wysokiej jakości za 
tak przystępną cenę... i tylko firma Mitsubishi ceni 
sobie niezawodność tak wysoko, jak Ty. Skontaktuj się 
ze swoim lokalnym dealerem i przekonaj się, co firma 
Mitsubishi może dla Ciebie zrobić.

www.mitforklift.com

Diagram dźwigów i obciążeń masztu 

Kompaktowe, łatwe w użyciu 
oraz uniwersalne wózki paletowe 
AXIA ES zostały opracowane 
tak, aby zapewnić wyjątkową 

wydajność w każdym miejscu 
pracy. Ergonomiczny drążek 
sterujący oraz wyjątkowo 
kompaktowy napęd czołowy z 
bardzo wąskim podwoziem i 
znakomitą widocznością zapewniają 
doskonałą zwrotność w ciasnych 
przestrzeniach, takich jak skrzynia 
pojazdu drogowego czy miejsce 
składowania blokowego.

Wózki paletowe oferowane są z 
udźwigami: 1,0, 1,2, 1,4 lub 1,6 tony. 
Wszystkie modele AXIA ES wyposażone 
zostały w będący owocem zastosowania 
najnowszej technologii, prosty w użyciu 
drążek sterujący z manetkami w zasięgu 
palców – dla bezpiecznego i wygodnego 
sterowania w czasie pracy.

Modele z podnoszeniem wstępnym (i) 
stanowią najlepszy wybór do pracy na 
rampach lub nierównych powierzchniach. 
Wersję SBP16N2S z rozstawnymi 
ramionami podporowymi można 

wykorzystać do podnoszenia palet 
ładowanych od spodu o maksymalnej 
szerokości 1200 mm. W modelach z 
udźwigiem od 1,2 do 1,6 tony dostępne 
są składane platformy do wykorzystania 
podczas sporadycznych prac 
transportowych.

Rama i nadwozie
 ● Hermetyczne podwozie zmniejsza 

zużycie, zapewniając ochronę 
przed brudem, kurzem i innymi 
zanieczyszczeniami.

 ● Wodoodporna konstrukcja nie 
dopuszcza wilgoci do kluczowych 
elementów układu elektrycznego,co 
zapewnia dłuższą żywotność wózka.

 ● Nisko położony środek ciężkości 
zwiększa stateczność, poprawiając 
bezpieczeństwo pracy.

 ● Konstrukcja zapewniająca dobrą 
widoczność zwiększa pole obserwacji 
obszaru roboczego i zakończenia wideł.

Widły
 ● Solidne widły zespawane z konstrukcją 

wózka z zaokrąglonymi końcami do 
bezwysiłkowego wjazdu w paletę 
gwarantują jeszcze większą wytrzymałość 
i żywotność.

 ● Wersja z rozstawnymi 
ramionami podporowymi 
umożliwia regulację odległości między 
ramionami podporowymi, co pozwala na 
dostosowanie jej do szerokości palet (tylko 
SBP16N2S).

 ● Szeroka gama wysokości 
podnoszenia i typów masztów 
obejmuje maszty typu triplex w modelach 
od 1,2 do 1,6 tony oraz umożliwia wybór 
pomiędzy standardowymi masztami 
imasztami z wolnym skokiem.

Napęd
 ● Silnik AC o dużej mocy zapewnia 

doskonałą przyczepność, dużą wydajność 
na rampie oraz łagodną, cichą i 
kontrolowaną pracę. Pozwala również 
wydłużyć długość zmiany roboczej i obniża 
wymagania dotyczące obsługi.

 ● Napełniana olejem skrzynia 
biegów wózka jest odporna na wstrząsy, 
pracuje cicho i nie wymaga częstych prac 
konserwacyjnych.

Wysoka wydajność... nawet w najmniejszych przestrzeniach

Wózki paletowe prowadzone ręcznie 
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tylko NSP14-16N2R oraz NSP14-16N2IR
Simplex
Duplex z masztem „clear view”
Duplex z pełnym wolnym skokiem
Triplex z masztem „clear view”
Triplex z pełnym wolnym skokiem
Wysokość podnoszenia
Wysokość opuszczonego masztu
Wysokość podniesionego masztu
Wolny skok
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SBP16N2SR: ze składaną platformą

SBP12/14/16N2R: ze składaną platformą

SBP12i/14i/16iN2R: ze składaną platformą

Układ kierowniczy
 ● Nowoczesny drążek 

sterujący zapewnia 
najwyższy poziom komfortu, 
bezpieczeństwa i ergonomii.

 ● Mały promień skrętu wraz 
z kompaktowym podwoziem 
i doskonałą widocznością 
zapewnia wyjątkową zwrotność.

Hamulce
 ● Hamowanie z odzyskiem 

energii zapewnia skuteczność 
kierowania bez zużywania 
hamulców oraz wydłuża żywotność 
w trakcie zmiany roboczej.

 ● Hamulec postojowy w 
razie potrzeby włączany 
automatycznie dla zwiększenia 
bezpieczeństwa podczas pracy 
na rampach.

Instalacja elektryczna 
i układ sterowania

 ● Układ elektroniczny o 
wysokiej sprawności zawiera 
wodoodporne elementy, 
zapewniające maksymalną 
niezawodność – nawet podczas 
pracy przy dużej wilgotności.

 ● Programowalny kontroler 
reguluje przyspieszenie, 
prędkość przemieszczania się 
i hamowania, aby dostosować 
pracę do odpowiednich 
zastosowań oraz wymagań 
operatora – dla zapewnienia 
większej uniwersalności.

 ● Diagnostyka pokładowa 
oraz folder pamięci błędów 
przyspieszają czynności 
obsługowe i pomagają 
zapobiegać awariom.

 ● Uniwersalny przedział 
akumulatora dla 
maksymalnej kompatybilności 
z wyposażeniem i potrzebami 
użytkownika mieści 
akumulatory o zróżnicowanych 
pojemnościach w rozmiarach 
zgodnych z normami DIN i BS.

Sterowanie i miejsce 
pracy operatora

 ● Przestrzenna, podwieszana 
składana platforma pozwala 
operatorowi na komfortowe 
przemieszczanie się – z 
maksymalną prędkością 6km/h 
– w czasie sporadycznego 
przewożenia ładunku na większe 
odległości (tylko modele R).

 ● Wybór dwóch trybów pracy 
za pomocą przełącznika 
kluczykowego pozwala na 
zwiększenie bezpieczeństwa, 
sprawności energetycznej oraz 
wydajności.

 ● Funkcja pełzania oraz 
obejście blokady drążka 
sterującego zwiększa 
bezpieczeństwo oraz możliwość 
sterowania w ciasnych 
przestrzeniach.

 ● Unikalna konstrukcja 
belki poprzecznej odsuwa 
przeszkody od drążka 
sterującego i rąk, chroniąc 
zarówno wózek jak i operatora.

 ● Łatwe w obsłudze elementy 
sterujące ograniczają 
zmęczenie operatora i 
minimalizują błędy, aby 
zwiększyć bezpieczeństwo.

 ● Ergonomiczne dźwignie 
pozwalają operatorowi na 
łatwe unoszenie i opuszczanie 
ładunków – nawet w grubych 
rękawicach.

 ● Wskaźnik rozładowania 
akumulatora zamontowany 
standardowo w celu 
ochrony akumulatora oraz 
monitorowania eksploatacji 
wózka.

 ● Prześwit wynosi jedynie 
20 mm – dzięki czemu 
występuje bardzo małe 
prawdopodobieństwo 
uwięzienia stopy.

Dodatkowe opcje 
obejmują:

 ● Wybór napędu oraz rolek 
nośnych dla różnych 
zastosowań

 ● Oparcie dla ładunku

 ● Szeroki wybór rozmiarów 
wideł

 ● Przyrząd do wymiany 
akumulatora

 ● Wbudowany, wodoszczelny 
prostownik

 ● Panel z kodem PIN

 ● Przystosowanie do 
składowania w chłodni 
(klasa III, -35°C)

 ● Wielofunkcyjny wyświetlacz 
z licznikiem motogodzin

 ● Uchwyt do zawieszenia 
dodatkowego wyposażenia 
(w większości modeli)

 ● Miejsce na akumulator 
375 Ah

UWAGA: Podane parametry mogą różnić się w zależności od przyjętych 
tolerancji produkcyjnych, stanu pojazdu, rodzaju ogumienia, warunków podłoża, 
konkretnych zastosowań czy środowiska pracy. Przedstawione wózki mogą 
zawierać wyposażenie niestandardowe. Parametry i konfiguracje dostępne na 
danym rynku należy omówić z dilerem wózków widłowych Cat. Cat Lift Trucks 
prowadzi politykę ciągłego ulepszania swoich wyrobów. Dlatego też niektóre 
materiały, wyposażenie czy parametry techniczne mogą ulegać zmianie bez 
wcześniejszego powiadomienia.

Jak każdy produkt marki Mitsubishi, nasz sprzęt do przeładunku materiałów 
czerpie z pokaźnych zasobów nowatorskich technologii jednej z największych 
na świecie organizacji przemysłowych. Więc kiedy obiecujemy wysoką jakość, 
niezawodność i opłacalność, wiesz, że to zapewnienie ma pokrycie. 

Każdy model wchodzący w skład naszego obszernego, wielokrotnie 
nagradzanego asortymentu wózków widłowych i 
sprzętu magazynowego został zbudowany zgodnie z 
najwyższymi wymogami i został zaprojektowany po 
to, by pracować nieprzerwanie z korzyścią dla Ciebie... 
dzień po dniu...rok po roku... bez względu na rodzaj 
pracy... bez względu na warunki.

Aby zapewnić nieprzerwaną, produktywną pracę 
Twojego wózka widłowego, dysponujemy siecią 
lokalnych dealerów – starannie wyselekcjonowanych 
pod kątem zaangażowania w obsługę klienta i 
wspieranych przez korporację Mitsubishi Forklift 
Trucks. Bez względu na miejsce, w którym się 
znajdujesz– dealer będzie zawsze w Twoim zasięgu – 
gotowy i chętny, by sprostać Twoim potrzebom. 

Nasza przyjazna dla klienta obsługa lokalna 
obejmuje wszystko, czego potrzebujesz, począwszy 
od określania idealnego modelu i konfiguracji 
dostosowanej do danego typu zastosowania, a 
skończywszy na zapewnianiu konkurencyjnych, 
elastycznych pakietów finansowania i utrzymania, 
bezkonkurencyjnych warunków gwarancji, długo- i 
krótkoterminowego wynajmu oraz wysoce elastycznej 
obsłudze terenowej i naprawach... jak również 
najszybszym i najbardziej niezawodnym zaopatrzeniu 
w części zamienne w branży. 

Tylko firma Mitsubishi może zapewnić Ci takie 
połączenie globalnych kompetencji inżynierskich i 
wysokiej jakości wsparcia lokalnego... jedynie firma 
Mitsubishi oferuje produkt o tak wysokiej jakości za 
tak przystępną cenę... i tylko firma Mitsubishi ceni 
sobie niezawodność tak wysoko, jak Ty. Skontaktuj się 
ze swoim lokalnym dealerem i przekonaj się, co firma 
Mitsubishi może dla Ciebie zrobić.

www.mitforklift.com

Diagram dźwigów i obciążeń masztu 

Kompaktowe, łatwe w użyciu 
oraz uniwersalne wózki paletowe 
AXIA ES zostały opracowane 
tak, aby zapewnić wyjątkową 

wydajność w każdym miejscu 
pracy. Ergonomiczny drążek 
sterujący oraz wyjątkowo 
kompaktowy napęd czołowy z 
bardzo wąskim podwoziem i 
znakomitą widocznością zapewniają 
doskonałą zwrotność w ciasnych 
przestrzeniach, takich jak skrzynia 
pojazdu drogowego czy miejsce 
składowania blokowego.

Wózki paletowe oferowane są z 
udźwigami: 1,0, 1,2, 1,4 lub 1,6 tony. 
Wszystkie modele AXIA ES wyposażone 
zostały w będący owocem zastosowania 
najnowszej technologii, prosty w użyciu 
drążek sterujący z manetkami w zasięgu 
palców – dla bezpiecznego i wygodnego 
sterowania w czasie pracy.

Modele z podnoszeniem wstępnym (i) 
stanowią najlepszy wybór do pracy na 
rampach lub nierównych powierzchniach. 
Wersję SBP16N2S z rozstawnymi 
ramionami podporowymi można 

wykorzystać do podnoszenia palet 
ładowanych od spodu o maksymalnej 
szerokości 1200 mm. W modelach z 
udźwigiem od 1,2 do 1,6 tony dostępne 
są składane platformy do wykorzystania 
podczas sporadycznych prac 
transportowych.

Rama i nadwozie
 ● Hermetyczne podwozie zmniejsza 

zużycie, zapewniając ochronę 
przed brudem, kurzem i innymi 
zanieczyszczeniami.

 ● Wodoodporna konstrukcja nie 
dopuszcza wilgoci do kluczowych 
elementów układu elektrycznego,co 
zapewnia dłuższą żywotność wózka.

 ● Nisko położony środek ciężkości 
zwiększa stateczność, poprawiając 
bezpieczeństwo pracy.

 ● Konstrukcja zapewniająca dobrą 
widoczność zwiększa pole obserwacji 
obszaru roboczego i zakończenia wideł.

Widły
 ● Solidne widły zespawane z konstrukcją 

wózka z zaokrąglonymi końcami do 
bezwysiłkowego wjazdu w paletę 
gwarantują jeszcze większą wytrzymałość 
i żywotność.

 ● Wersja z rozstawnymi 
ramionami podporowymi 
umożliwia regulację odległości między 
ramionami podporowymi, co pozwala na 
dostosowanie jej do szerokości palet (tylko 
SBP16N2S).

 ● Szeroka gama wysokości 
podnoszenia i typów masztów 
obejmuje maszty typu triplex w modelach 
od 1,2 do 1,6 tony oraz umożliwia wybór 
pomiędzy standardowymi masztami 
imasztami z wolnym skokiem.

Napęd
 ● Silnik AC o dużej mocy zapewnia 

doskonałą przyczepność, dużą wydajność 
na rampie oraz łagodną, cichą i 
kontrolowaną pracę. Pozwala również 
wydłużyć długość zmiany roboczej i obniża 
wymagania dotyczące obsługi.

 ● Napełniana olejem skrzynia 
biegów wózka jest odporna na wstrząsy, 
pracuje cicho i nie wymaga częstych prac 
konserwacyjnych.

Wysoka wydajność... nawet w najmniejszych przestrzeniach
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