Séries MP, MPL, MPHD
Transpalettes motorisés a conducteur accompagnant
1.300 kg, 1.600 kg, 1.800 kg, 2.000 kg, 2.200 kg, 2.500 kg et 3.000 kg

La téte du timon ergonomique et le bras du timon monté en position basse conféerent a

'opérateur un excellent confort.

Partie motrice compacte et vitesse d’approche, pour une excellente maniabilité

3 modes de fonctionnement prédéfinis paramétrables selon les préférences

de I'opérateur (MP13/16/25/30) O

Moteur de traction a courant alternatif (MP18/20/20L/22) ou a excitation séparée
(MP13/16/25/30) et commande transistorisée MOSFET

Chargeur embarqué en option (de série sur le MP16).
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Dimensions du chariot
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MP13, MP16, MP25HD, MP30HD - VDI 2198 - Spécifications générales

1.1 | Constructeur Yale Yale Yale Yale
ol 12 Désignation modele MP13 MP16 MP25HD MP30HD
% 1.3 Energie: batterie, diesel, GPL Batterie Batterie Batterie Batterie
.7:7' 1.4 | Conduite: manuelle, accompagnant, debout, assise Accompagnant Accompagnant Accompagnant Accompagnant
% 1.5 | Capacité de charge Q (kg) 1,300 1,600 2,500 3,000
81 1.6 | Centre de gravité ¢ (mm) 600 600 600 600
© 1.8 | Distance de la charge, entre le centre du pont moteur et les fourches | x (mm) 1001 1001 965 965
1.9 | Distance de la charge y (mm) 1331 1331 1530 1530
ol 21 Poids a vide kg 292 396 760 780
E 2.2 | Charge par essleu en charge, avant/arriéere kg 452 /1140 699 /1297 1075/ 2185 1196 / 2584
2.3 | Charge par essieu a vide, avant/arriére kg 229/63 307 /89 570/190 590/ 190
3.1 | Bandages: caoutchouc, polyuréthane Poly / Vulkollan Poly / Vulkollan Poly / Vulkollan Poly / Vulkollan
«»| 3.2 | Dimensions des pneus - avant @230 x 75 @230 x 75 @260 x 95 @260 x 95
g’ 3.3 | Dimensions des pneus - arriére @85 x 114 @85 x 114 @85 x 70 @85 x 70
‘@ | 3.4 | Dimensions de la roue stabilisatrice @100 x 40 @100 x 40 @100 x 40 @100 x 40
g 3.5 | Nombre de roues, avant/arriére (x = motrice) 1x + 2/2 1x +2/2 1x + 2/4 1x +2/4
| 36| Largeur de voie - avant b10 (mm) 470 470 485 485
3.7 | Largeur de voie - arriere b11 (mm) 395 395 380 380
4.4 | Hauteur de levage h3 (mm) 130 130 120 120
4.9 | Hauteur du timon en position de marche min./max. h14 (mm) 735/1200 735/1200 650/ 1325 650/ 1325
4.15| Hauteur fourches abaissées h13 (mm) 85 85 85 85
4.19| Longueur hors tout 11 (mm) 1683 1683 1888 1888
4.20| Longueur jusqu’a la face avant des fourches 12 (mm) 500** 500** 732** 732**
4.21| Largeur hors tout b1/b2 (mm) 700 700 735 735
4.22| Dimensions des fourches s/ell 55/170/1180 55/170/1180 55/180/1156 55/180/1156
4.25| Ecartement exérieur des fourches b5 (mm) 560 560 560 560
4.32| Garde au sol au milieu de I'empattement m2 (mm) 20 20 30 30
4.33| Largeur d’allée avec palette 1000 x 1200 de large Ast (mm) 1711 1711 1887 1887
4.34| Largeur d’allée avec palette 800 x 1200 de long Ast (mm) 1911 1911 2087 2087
4.35| Rayon de braquage Wa (mm) 1512** 1512** 1652 1652
o 51| Vitesse de déplacement en charge/a vide kph 55/5.5 55/6 57/6 55/6
§ 5.2 | Vitesse de levée en charge/a vide m/s 0.030/0.044 0.032/0.046 0.029/0.037 0.029/0.037
E 5.3 | Vitesse de descente en charge/a vide m/s 0.08/0.08 0.08/0.08 0.048 / 0.044 0.048 / 0.044
§ 5.8 | Pente maximum en charge/a vide % 5/20 10/20 8/20 5/20
¢ 5.10| Frein de service Electromagnétique | Electromagnétique | Electromagnétique | Electromagnétique
6.1 | Moteur de traction, puissance S2 60 min kW 0.8 0.8 2.6 2.6
6.2 | Moteur de levée, puissance S3 15% kW 1,0@ 1,0@ 1,40 1,40
§ 6.3 | Batterie selon DIN 43531/35/36 A, B, C, non NO NO NO NO
§’ 6.4 | Tension /capacité batterie (sur 5 h) V/Ah 24 / 55*** 24 /150 24 /300" 24 /300"
6.5 | Poids de la batterie kg 40 144 233 233
6.6 | Consommations conformément au cycle VDI kWh/h 0.38 0.41 0.47 0.50
@ 8.1 | Commande de la traction MOSFET MOSFET MOSFET MOSFET
E’ 8.4 | Niveau sonore moyen a I'oreille du conducteur dB(A) <70 <70 <70 <70
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Hoke

Batterie DIN 43535 B 210 a 250 Ah disponibles
Bras du timon en position de travail verticale (vitesse d’approche)
sur 2 heures

" 83 capacité nominale 6%
@ 83 capacité nominale 9%




Téte duTimon

Boutons élévation/descente

2 Bouton d’inversion du sens de translation

3 Boutons papillon de commande de direction et
de vitesse

4 Avertisseur sonore

5 Bouton de vitesse d’approche

MP18 AC, MP20 AC, MP20L AC, MP22 AC - VDI 2198 - Spécifications générales

1.1 | Constructeur Yale Yale Yale Yale
ol 12 Désignation modele MP18 AC MP20 AC MP20L AC MP22 AC
% 1.3 Energie: batterie, diesel, GPL Batterie Batterie Batterie Batterie
.7:7' 1.4 | Conduite: manuelle, accompagnant, debout, assise Accompagnant Accompagnant Accompagnant Accompagnant
% 1.5 | Capacité de charge Q (kg) 1,800 2,000 2,000 2,200
81 1.6 | Centre de gravité ¢ (mm) 600 600 600 600
© 1.8 | Distance de la charge, entre le centre du pont moteur et les fourches | x (mm) 1001 1001 1001 1001
1.9 | Distance de la charge y (mm) 1331 1331 1403 1403
ol 21 Poids a vide kg 503 503 523 530
E 2.2 | Charge par essleu en charge, avant/arriére kg 806 / 1497 876 /1627 883 /1640 955 /1775
2.3 | Charge par essieu a vide, avant/arriére kg 399 /104 399/104 415/108 422 /108
3.1 | Bandages: caoutchouc, polyuréthane Poly / Vulkollan Poly / Vulkollan Poly / Vulkollan Poly / Vulkollan
«»| 3.2 | Dimensions des pneus - avant 230 x 75 230 x 75 230x 75 230x 75
g’ 3.3 | Dimensions des pneus - arriére 85 x 94 85 x 94 85 x 94 85 x 94
‘@ | 3.4 | Dimensions de la roue stabilisatrice 100 x 40 100 x 40 100 x 40 100 x 40
g 3.5 | Nombre de roues, avant/arriére (x = motrice) 1x + 2/4 1x + 2/4 1x + 2/4 1x + 2/4
| 36| Largeur de voie - avant b10 (mm) 470 470 470 470
3.7 | Largeur de voie - arriere b11 (mm) 395 395 395 395
4.4 | Hauteur de levage h3 (mm) 130 130 130 130
4.9 | Hauteur du timon en position de marche min./max. h14 (mm) 735/1200 735/1200 735/1200 735/1200
4.15| Hauteur fourches abaissées h13 (mm) 85 85 85 85
4.19| Longueur hors tout 11 (mm) 1683 1683 1755 1755
4.20| Longueur jusqu’a la face avant des fourches 12 (mm) 500** 500** 572** 572**
4.21| Largeur hors tout b1/b2 (mm) 700 700 700 700
4.22| Dimensions des fourches s/ell 55/170/1180 55/170/1180 55/170/1180 55/170/1180
4.25| Ecartement exérieur des fourches b5 (mm) 560 560 560 560
4.32| Garde au sol au milieu de I'empattement m2 (mm) 20 20 20 20
4.33| Largeur d’allée avec palette 1000 x 1200 de large Ast (mm) 1711 1711 1783* 1783
4.34| Largeur d’allée avec palette 800 x 1200 de long Ast (mm) 1911 1911 1983** 1983**
4.35| Rayon de braquage Wa (mm) 1512** 1512** 1584 1584
o 31 Vitesse de déplacement en charge/a vide kph 6/6 6/6 6/6 6/6
§ 5.2 | Vitesse de levée en charge/a vide m/s 0.032/0.046 0.034 / 0.046 0.034/0.046 0.032/0.046
E 5.3 | Vitesse de descente en charge/a vide m/s 0.08/0.08 0.08/0.08 0.08/0.08 0.08/0.08
§ 5.8 | Pente maximum en charge/a vide % 10/20 10/20 10/20 10/20
¢ 5.10| Frein de service Electromagnétique | Electromagnétique | Electromagnétique | Electromagnétique
6.1 | Moteur de traction, puissance S2 60 min kW 1.2 1.2 1.2 1.2
6.2 | Moteur de levée, puissance S3 15% kW 1@ 1@ 1,40 1,40
§ 6.3 | Batterie selon DIN 43531/35/36 A, B, C, non no no DIN 43535 B DIN 43535 B
§’ 6.4 | Tension /capacité batterie (sur 5 h) V/Ah 24 /150-200 24 /150-200 24 /220 (210 250) * | 24 /220 (210 250) *
6.5 | Poids de la batterie kg 144-185 144-185 222 (212) 222 (212)
6.6 | Consommations conformément au cycle VDI kWh/h 0.40 0.41 0.43 0.45
@ 8.1 | Commande de la traction MOSFET MOSFET MOSFET MOSFET
E’ 8.4 | Niveau sonore moyen a l'oreille du conducteur dB(A) <70 <70 <70 <70

* Capacité batterie maxi. = 24/300 V/Ah avec batterie non DIN (option
extraction latérale de batterie non disponible pour cette taille de batterie).
** Bras du timon en position de travail verticale (vitesse d’approche)

" 88 capacité nominale 6%
@ 83 capacité nominale 9%



Séries MP, MPL, MPHD

Modéles : MP13, MP16, MP18, MP20, MP20L, MP22, MP25, MP30

Téte du timon et commandes

La téte du timon est congue pour
optimiser le confort de I'opérateur et
est équipée d’une poignée de forme
ergonomique inclinée avec
protegemain intégré. Les boutons
papillons, largement dimensionnés et
nécessitant peu d’efforts, commandent
le sens de translation, la vitesse et le
freinage électromagnétique. Toutes les
commandes sont accessibles sans
avoir a retirer la main de la poignée. Les
commandes doubles de I'élévation et
de la descente sont judicieusement
placées sur la téte du timon et sont
faciles d’acces, aussi bien de la main
droite que de la main gauche. Le
bouton d’inversion du sens de
translation est concu pour un angle de
contact maximal avec de I'opérateur.

Lorsqu’il est activé, le sens de
translation est automatiquement
inversé et le chariot s’arréte.
L’avertisseur sonore est situé sur la
partie supérieure de la téte du timon et
peut étre actionné par le pouce ou
I'index. Le bouton de vitesse
d’approche (en option sur les modéles
HD) permet au chariot de fonctionner a
une vitesse réduite lorsque le bras du
timon est en position verticale pour
manoeuvrer dans les espaces réduits. 3
modes de fonctionnement prédéfinis
(doux, moyen et difficile) offrent
différents niveaux de fonctionnement
pour les vitesses de déplacement en
marche avant et marche arriére, le
freinage a contrecourant, le freinage
par relachement, la vitesse d’élévation
et I’'accélération (MP13/16/25/30). Ces
modes de fonctionnement peuvent étre

facilement sélectionnés par I'opérateur,
selon ses préférences.

Timon

Le point de fixation bas nécessite un
effort minimum sur la direction et le
bras du timon, long, améliore le
dégagement en cours de travail lorsque
I'opérateur se déplace a l'intérieur de
I’enveloppe du chariot. Le bras du
timon est monté sur ressorts et se
remet automatiqguement en position
verticale lorsqu’il est relaché.

Chassis

La conception du chéssis offre une
protection intégrale pour la batterie, le
train de roulement et les principaux

composants. La taille compacte de la
partie motrice rend ces transpalettes
trés maniables dans les espaces
réduits sans pour autant sacrifier la
capacité de la batterie. Le MP22, le
25HD et le le 30HD sont équipés d’un
démontage latéral de batterie en
option. Un chargeur embarqué est
proposé de série sur le modele MP16 et
en option sur tous les autres modéles.

Fourches

Les roues porteuses simples sont de
série sur les modeles MP13, 16, 18, 20,
20L et 22, avec boggies disponibles en
option. Des boggies tres résistants sont
proposés de série sur les modeles
MP25HD et 30HD. Des patins équipent
les modéles MP16, 18, 20, 20L et 22,
pour faciliter la manutention de palettes
fermées.

Commande de la traction et de la
pompe

Un variateur a haute fréquence
MOSFET est utilisé pour réguler a la
fois le fonctionnement de la traction et
de la pompe (MP13/16/25/30). Une
commande progressive en douceur,
d’un bon rendement, est disponible a
tout moment. Ce variateur est équipé
d’un freinage automatique (freinage a
contre-courant) et d’un freinage par
récupération d’énergie, sur simple
relachement des boutons papillons, et
d’un systéme anti-retour lors du
démarrage en pente. L’opérateur
dispose de 3 modes de fonctionnement
prédéfinis. De plus, en connectant une
console, le variateur paramétre les
vitesses de déplacement en marche
avant et en marche arriére, le freinage a
contre-courant, le freinage par
relachement, la vitesse d’élévation et
I’accélération. Ce variateur est muni
d’un systéme de diagnostic et d’'un
historique des alarmes intégrés, ainsi
que d’une protection thermique.

Unité de traction

Des moteurs de traction a courant
alternatif (sur les modeles MP18, 20,
20L, 22) ou a excitation séparée (sur les
modeéles MP13, 16, 25, 30 autorisent
des vitesses de déplacement rapides
en charge ou a vide, un couple élevé au
démarrage ainsi qu’une accélération et
un fonctionnement efficaces.
L’utilisation de ces deux technologies
d’éliminer les contacteurs a 'avant et a
I’arriere.

Les moteurs sont montés verticalement
: 'acces aux balais (du moteur a
excitation séparée) est facilité, la
ventilation est optimisée et ils sont
protégés contre les projections
provenant du sol. Les moteurs sont
fixes sur les modéles MP13, 16, 18, 20,
20L et 22, pour éviter toute flexion des
cables électriques.

Levage

La pompe hydraulique est directement
contrélée par le variateur, rendant
inutile le contacteur de pompe. Les
fonctions de I’élévation et de la
descente sont commandées
directement a partir des commandes
situées sur la téte du timon. Le
dispositif de coupure de I’élévation,
présent sur tous les modéles, protege
la batterie des décharges importantes.
Un réservoir a huile transparent facilite
la vérification du niveau d’huile.

Frein

Le frein électromagnétique est a
relachement électrique et monté sur
ressorts. Le frein s’ouvre et se ferme
par activation des boutons papillon
lorsque le bras du timon est en position
de travail. Le frein est enclenché
lorsqu’on améne le bras du timon en
position verticale ou horizontale. Le
freinage a contre-courant est activé par
inversion du sens de translation. Le
relachement des boutons papillon
induit a la fois le freinage a contre-
courant (réglable) et le freinage par
récupération d’énergie.
Instrumentation

Le tableau de bord comporte un
coupe-batterie et un horametre associé
a un indicateur de décharge de batterie
(en option sur les MP13 et MP16).

Un bouton de coupure du courant est
également monté sur le tableau de
bord.

Options

Il existe une gamme compléte
d’options, notamment des fourches de
différentes largeurs et longueurs, des
bandages en caoutchouc, non
marquants et ayant une bonne
adhérence sur sols mouillés, un
dosseret d’appui de charge, un
chargeur embarqué (de série sur les
modeles modele MP16 et MP16), une
commande de vitesse d’approche pour
les modeles HD, ainsi qu’un démontage
latéral de batterie.
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