Baureihen MP, MPL, MPHD

Elektro-Geh-Gabelhubwagen
1.300 kg, 1.600 kg, 1.800 kg, 2.000 kg, 2.200 kg, 2.500 kg und 3.000 kg

Ergonomischer Deichselkopf und niedrig angelenkte Deichsel bieten ausgezeichneten Bedienerkomfort

Kompakte Abmessungen der Antriebskomponenten und Kriechgang bieten hervorragende

Manévrierfahigkeit

3 Voreinstellungen der Leistungsparameter nach individuellen Bedienerwiinschen
(MP13-16-25-30) O
Drehstrom (MP18-20-20L-22) oder SEM (MP13-16-25-30) Fahrmotor und oo
MOSFET-Transistorsteuerung

Integriertes Ladegeréat (Standard beim MP16)

People. Products. Productivity.
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Ast=Wa +1l6 -x+a

a =200 mm

X2

hs b1 [4.21
I
! 4
hIG.

Ast -

MP13, MP16, MP25HD, MP30HD - Technische Daten nach VDI 2198

1.1 | Hersteller Yale Yale Yale Yale
1.2 | Typbezeichnung des Herstellers MP13 MP16 MP25HD MP30HD
5|13 Antrieb Batterie Batterie Batterie Batterie
% 1.4 | Bedienung Mitgéngerbetrieb Mitgangerbetrieb Mitgéngerbetrieb Mitgéngerbetrieb
g 1.5 | Tragfahigkeit Q (kg) 1.300 1.600 2.500 3.000
X | 1.6 | Lastschwerpunkt c (mm) 600 600 600 600
1.8 | Lastabstand, Mitte Antriebsachse bis Gabel X (mm) 1001 1001 965 965
1.9 | Radstand y (mm) 1331 1331 1530 1530
g 2.1 | Leergewicht (einschlieBlich Batterie) kg 292 396 760 780
‘;’ 2.2 | Achslast mit Last vorn/hinten kg 452 /1140 699 /1297 1075/2185 1196 / 2584
8| 23| Achslast ohne Last vorn/hinten kg 229/63 307 /89 570/190 590/190
3.1 | Reifen: Gummi, Polyurethan, Vulkollan Poly / Vulkollan Poly / Vulkollan Poly / Vulkollan Poly / Vulkollan
x| 32| ReifengréBe, vorne @230 x 75 @230 x 75 @260 x 95 @260 x 95
% 3.3 | ReifengroBe, hinten @85 x 114 @85 x 114 @85 x 70 @85 x 70
5 3.4 | Zusatzrader (Abmessungen) @100 x 40 @100 x 40 @100 x 40 @100 x 40
.§ 3.5 | Anzahl Rader vorn/hinten (x = angetriebene Rader) 1x +2/2 1x +2/2 1x + 2/4 1x +2/4
T| 36 Spurbreite, vorne b10 (mm) 470 470 485 485
3.7 | Spurbreite, hinten b11 (mm) 395 395 380 380
4.4 | Hub h3 (mm) 130 130 120 120
4.9 | Deichselhéhe in Fahrstellung (min./max.) h14 (mm) 735/1200 735/1200 650/ 1325 650/ 1325
4.15| Hohe, abgesenkt h13 (mm) 85 85 85 85
5|419| Gesamtlange 11 (mm) 1683 1683 1888 1888
g 4.20| Lange bis Gabelspitze 12 (mm) 500" 500" 732** 732**
| 4.21) Gesamtbreite b1/b2 (mm) 700 700 735 735
% 4.22| GabelmaBe s/ell 55/170/1180 55/170/1180 55/180/1156 55/180/1156
-§ 4.25| GabelauBenabstand b5 (mm) 560 560 560 560
G432 Bodenfreiheit, Radstandmitte m2 (mm) 20 20 30 30
4.33| Arbeitsgangbreite bei Paletten 1000 x 1.200 quer Ast (mm) 1711 1711 1887** 1887
4.34| Arbeitsgangbreite bei Paletten 800 x 1.200 langs Ast (mm) 1911 1911 2087** 2087
4.35| Wenderadius Wa (mm) 1512** 1512 1652** 1652**
<| 5.1 | Fahrgeschwindigkeit mit/ohne Last km/h 55/55 55/6 57/6 55/6
é 5.2 | Hubgeschwindigkeit mit/ohne Last m/s 0.030/0.044 0.032/0.046 0.029/0.037 0.029/0.037
é 5.3 | Senkgeschwindigkeit mit/ohne Last m/s 0.08/0.08 0.08/0.08 0.048 / 0.044 0.048/0.044
,t‘z 5.8 | Max. Steigfahigkeit mit/ohne Last % 5/20 10/20 8/20 5/20
=!15.10| Betriebsbremse Electromagnetische | Electromagnetische | Electromagnetische | Electromagnetische
6.1 | Fahrmotor (S2, 60 Minuten) kW 0.8 0.8 2.6 2.6
6.2 | Hubmotor KW 1,09 1,02 1,40 1,40
% 6.3 | Batterie DIN 43531/35/36 A, B, C, nein NO NO NO NO
E 6.4 | Batteriespannung/Nennkapazitat K5 (5 Stunden) V/Ah 24 / 55 24 /150 24 / 300* 24 / 300"
6.5 | Batteriegewicht (+/-5 %) kg 40 144 233 233
6.6 | Energieverbrauch nach VDI-Zyklus kWh/h 0,38 0,41 0.47 0,50
8.1 | Art der Fahrsteuerung MOSFET MOSFET MOSFET MOSFET
5| 84| Schallpegel am Ohr des Fahrers gemaB DIN 12053 dB(A) <70 <70 <70 <70

*

*k

Batterie DIN 43535, B 210-250 Ah verfligbar
Deichselarm in vertikaler, betriebsbereiter Stellung (Kriechgang)
*** Leistung Uber 2 Stunden

"S3 6 % der nominalen Leistung

?) 83 9 % der nominalen Leistung




Deichselkopf

1 Hub-/Senktasten
2 Fahrtrichtungsumkehrtaste

3 Flugelschalter zur Fahrtrichtungs- und
Geschwindigkeitssteuerung

4 Hupe
5 Kriechgeschwindigkeitssteuerung

MP18 AC, MP20 AC, MP20L AC, MP22 AC - Technische Daten nach VDI 2198

1.1 | Hersteller Yale Yale Yale Yale
1.2 | Typbezeichnung des Herstellers MP18 AC MP20 AC MP20L AC MP22 AC
5|13 Antrieb Batterie Batterie Batterie Batterie
% 1.4 | Bedienung Mitgéngerbetrieb Mitgangerbetrieb Mitgéngerbetrieb Mitgéngerbetrieb
% 1.5 | Tragfahigkeit Q (kg) 1.800 2.000 2.000 2.200
X | 1.6 | Lastschwerpunkt c (mm) 600 600 600 600
1.8 | Lastabstand, Mitte Antriebsachse bis Gabel X (mm) 1001 1001 1001 1001
1.9 | Radstand y (mm) 1331 1331 1403 1403
% 2.1 | Leergewicht (einschlieBlich Batterie) kg 503 503 523 530
§ 2.2 | Achslast mit Last vorn/hinten kg 806 / 1497 876 /1627 883 /1640 955 /1775
G| 23| Achslast ohne Last vorn/hinten kg 399 /104 399 /104 415/108 422 /108
3.1 | Reifen: Gummi, Polyurethan, Vulkollan Poly / Vulkollan Poly / Vulkollan Poly / Vulkollan Poly / Vulkollan
x| 32| ReifengréBe, vorne 230x 75 230 x 75 230x 75 230 x 75
% 3.3 | ReifengroBe, hinten 85 x 94 85 x 94 85 x 94 85 x 94
5 3.4 | Zusatzrader (Abmessungen) 100 x 40 100 x 40 100 x 40 100 x 40
.§ 3.5 | Anzahl Rader vorn/hinten (x = angetriebene Rader) 1x + 2/4 1x + 2/4 1x + 2/4 1x + 2/4
|36 Spurbreite, vorne b10 (mm) 470 470 470 470
3.7 | Spurbreite, hinten b11 (mm) 395 395 395 395
44| Hub h3 (mm) 130 130 130 130
4.9 | Deichselhdhe in Fahrstellung (min./max.) h14 (mm) 735/1200 735/1200 735 /1200 735/1200
4.15| Hohe, abgesenkt h13 (mm) 85 85 85 85
g 419 Gesamtléange 11 (mm) 1683 1683 1755 1755
g’ 4.20| Lange bis Gabelspitze 12 (mm) 500" 500" 572** 572**
ﬁ 4.21| Gesamtbreite b1/b2 (mm) 700 700 700 700
% 4.22| GabelmaBe s/ell 55/170/1180 55/170/1180 55/170/1180 55/170/1180
-§ 4.25| GabelauBenabstand b5 (mm) 560 560 560 560
©|4.32| Bodenfreiheit, Radstandmitte m2 (mm) 20 20 20 20
4.33| Arbeitsgangbreite bei Paletten 1000 x 1.200 quer Ast (mm) 1711 1711 1783* 1783*
4.34| Arbeitsgangbreite bei Paletten 800 x 1.200 léangs Ast (mm) 1911 1911* 1983* 1983*
4.35| Wenderadius Wa (mm) 1512** 1512 1584** 1584**
<| 5.1 | Fahrgeschwindigkeit mit/ohne Last km/h 6/6 6/6 6/6 6/6
§ 5.2 | Hubgeschwindigkeit mit/ohne Last m/s 0,032 /0,046 0,034 / 0,046 0,034 /0,046 0,032/ 0,046
§’ 5.3 | Senkgeschwindigkeit mit/ohne Last m/s 0,08/0,08 0,08 /0,08 0,08 /0,08 0,08/0,08
_‘z 5.8 | Max. Steigfahigkeit mit/ohne Last % 10/20 10/20 10/20 10/20
=!5.10| Betriebsbremse Electromagnetische | Electromagnetische | Electromagnetische | Electromagnetische
6.1 | Fahrmotor (S2, 60 Minuten) KW 1.2 1.2 1.2 1.2
6.2 | Hubmotor KW 10 10 1,40 1,40
% 6.3 | Batterie DIN 43531/35/36 A, B, C, nein no no DIN 43535 B DIN 43535 B
E 6.4 | Batteriespannung/Nennkapazitat K5 (5 Stunden) V/Ah 24 /150-200 24 /150-200 24 /220 (210 250) * | 24 /220 (210 250) *
6.5 | Batteriegewicht (+/-5 %) kg 144-185 144-185 222 (212) 222 (212)
6.6 | Energieverbrauch nach VDI-Zyklus kWh/h 0,40 0,41 0,43 0,45
8.1 | Art der Fahrsteuerung MOSFET MOSFET MOSFET MOSFET
8.4 | Schallpegel am Ohr des Fahrers geméas DIN 12053 dB(A) <70 <70 <70 <70

Max. Batteriekapazitat = 24/300 V/Ah bei nicht DIN-geméaBer Batterie

(bei dieser GroBe ist keine optionale seitliche Batterieentnahme verfiigbar)

** Deichselarm in vertikaler, betriebsbereiter Stellung (Kriechgang)

"S3 6 % der nominalen Leistung

® 83 9 % der nominalen Leistung




Baureihen MP, MPL, MPHD

Modelle: MP13, MP16, MP18, MP20, MP20L, MP22, MP25, MP30

Deichselkopf und Bedienelemente
Das Design des Deichselkopfs bietet
Bedienkomfort mit ergonomisch
geformten, abgewinkelten Handgriffen
und integriertem Handschutz. GroBe,
leicht zu bedienende Flugelschalter
regeln Fahrtrichtung, Geschwindigkeit
und auch die elektromagnetische
Bremse. Alle Bedienelemente kénnen
betatigt werden ohne die Hdnde vom
Griff zu I6sen. Die Doppeltasten zum
Heben und Senken am Deichselkopf
lassen sich mit der linken und der
rechten Hand gleichermaBen bequem
bedienen.

Der Sicherheitsauffahrschalter ist so
ausgelegt, dass er einen maximalen
Beruhrungswinkel mit dem Kérper des
Bedieners bietet. Bei Aktivierung wird
die Fahrtrichtung automatisch
umgekehrt, und der Stapler wird
abgebremst. Die Hupe befindet sich
oben auf dem Deichselkopf und kann
mit Daumen oder Zeigefinger betatigt
werden.

Mit der Kriechgeschwindigkeits-
steuerung kann der Gabelhubwagen
mit senkrecht stehender Deichsel bei
verringerter Geschwindigkeit betrieben
werden, um das Mandvrieren bei
beengten Platzverhaltnissen zu
ermoglichen. Drei Voreinstellungen
(MP13-16-25-30) (weich, Standard und
schnell) bieten verschiedene
Leistungsstufen fur Vorwérts- und
Ruckwértsfahrgeschwindigkeit,
Gegenstrombremsen, selbstauslésende
Bremse, Hubgeschwindigkeit und
Beschleunigung. Diese Einstellungen
kann der Bediener nach seinen
Winschen auswahlen.

Deichselarm

Durch die niedrig angelenkte Deichsel
ist beim Lenken nur minimaler
Kraftaufwand erforderlich. Dabei
vergroBert der lange Deichselarm den
Sicherheitsabstand zwischen Bediener
und Gabelhubwagen beim Rangieren
des Staplers. Die Deichsel ist
federunterstlitzt und kehrt beim
Loslassen automatisch in die
senkrechte Stellung zurtck.

Chassis

Die Chassiskonstruktion bietet
vollstandigen Schutz fur Batterie,
Antriebsstrang und
Hauptkomponenten. Durch die

kompakten Abmessungen der
Antriebskomponenten ist der
Gabelhubwagen auch in engen
R&umen ausgezeichnet mandvrierbar,
ohne dabei auf Batteriekapazitat
verzichten zu missen. Die Modelle
MP20L, MP22, 25HD und 30HD sind
mit optionaler seitlicher
Batterieentnahme lieferbar. Die Modelle
MP13 und MP16 verfligen serienmaBig
Uber ein integriertes Ladegerat, bei
allen anderen Modellen ist es optional
erhéltlich.

Gabel

Die Modelle MP13, 16, 18, 20, 20L und
22 sind serienmaBig mit Einzellastrollen
ausgestattet, Tandemlastrollen sind
optional lieferbar. Bei den Modellen
MP25HD und 30HD gehdren
Schwerlast-Tandemlastrollen zur
Standardausriistung. Die Modelle
MP16, 28, 20, 20L und 22 verfligen
Uber Einfahrkufen zur Queraufnahme
von Europaletten mit
Bodenrandbrettern.

Fahr- und Pumpensteuerung

Die Fahr- und Pumpenfunktionen
werden durch eine Hochfrequenz-
MOSFET-Steuerung geregelt (MP13-
16-25-30). Damit ist jederzeit eine
energiesparende, leichtgangige,
progressive Steuerung maoglich. Die
Steuerung regelt das automatische
Bremsen (Gegenstrombremsen), das
regenerative Bremsen beim Loslassen
der Fllgelschalter sowie die
Ruckrollsperre und die Anfahrhilfe an
Steigungen. Dem Bediener stehen drei
Voreinstellungen (MP13-16-25-30) der
Leistungsparameter zur Verfligung.
Zusétzlich kénnen Uber eine externe
Konsole Vorwérts- und
Ruckwartsfahrgeschwindigkeit,
Gegenstrombremsen,
selbstauslosendes Bremsen,
Hubgeschwindigkeit (MP13-16-25-30)
und Beschleunigung eingestellt
werden. Die Steuerung verfiigt Uber ein
integriertes Diagnosesystem, ein
Alarmprotokoll und einen
Uberhitzungsschutz.

Antriebseinheit

Drehstrommotoren (bei MP18-20-20L-
22) oder SEM (bei MP13-16-25-30)
liefern unabhéngig von der Last des
Gabelhubwagens eine hohe
Fahrgeschwindigkeit, ein hohes

Anfahrdrehmoment und eine starke
Beschleunigung und ermdéglichen einen
wirtschaftlichen Betrieb. Bei SEM
beiden Technolgien sind keine
Schaltschitze fur Vorwéarts- und
Rickwartsfahrt erforderlich. Die
senkrecht montierten Motoren
gewdbhrleisten einen guten Zugang zu
den Bursten (bei SEM) und eine gute
Bellftung bei minimaler Verschmutzung
von unten. Durch die feststehende
Antriebseinheit in den Modellen MP13,
16, 18, 20, 20L und 22 wird die
Bruchgefahr des Stromkabels
ausgeschlossen.

Hydraulik

Die Hydraulikpumpe wird direkt von
der Steuerung geregelt. Die Hub- und
Senkfunktionen werden direkt von den
Bedienelementen am Deichselkopf
angesteuert. Die automatische
Hubabschaltung ist standard bei allen
Modellen. Ein transparenter Olbehalter
erleichtert die Olstandkontrolle.

Bremse

Die elektromagnetische Bremse wird
durch Federbelastung aktiviert und
elektrisch gel6st. Wenn sich die
Deichsel in betriebsbereiter Stellung
befindet, wird die Bremse durch
Betatigung der Fligelschalter aus- und
eingeschaltet. Wird der Deichselarm in
senkrechte oder waagerechte Stellung
gebracht, wird die Bremse aktiviert. Die
Gegenstrombremse wird durch
Fahrtrichtungsénderung aktiviert.
Loslassen des Fligelschalters aktiviert
sowohl die Gegenstrombremse
(Parameter einstellbar) als auch das
regenerative Bremsen.

Instrumente

Sowohl der Notausknopf als auch die
kombinierte Betriebsstunden- und
Batterieentladeanzeige (optional bei
MP13-MP16) befinden sich auf dem
Armaturenbrett.

Optionen

Es sind zahlreiche Optionen verfugbar:
verschiedene Gabellangen und -
breiten, Gummi-, Feuchtraum- und
profillose Reifen, Kiihlhausausstattung,
Lastschutzgitter, integriertes Ladegerat
(Standardausstattung beim MP16) und
seitliche Batterieentnahme.
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