HYUNDAI ESCAVATORE CINGOLATO HX300AL

TECNOLOGIE FOCALIZZATE PER
OTTENERE | RISULTATI DESIDERATI

Gli escavatori cingolati Hyundai Serie A sono
progettati per assicurare condizioni migliori agli
operatori, cosi come un'esperienza di utilizzo unica.
Ogni dettaglio & stato attentamente perfezionato
per soddisfare le esigenze sul campo, compresa
una migliore sicurezza e comfort, produttivita
aumentata, tempo di operativita massimizzato e
manutenzione agevolata. Tutto questo contribuisce
all'Effetto Hyundai.

Esplora la gamma su hyundai-ce.eu

SPECIFICHE

MOTORE
Produttore / Modello

Cummins B6.7 / FASE V

Motore diesel raffreddato ad aria di carica, dotato di

SISTEMA DI ROTAZIONE

Motore di rotazione Motore del pistone assiale di portata fisso

Riduzione a ingranaggio planetario

Riduzione della rotazione

Lubrificazione del cuscinetto di rotazione | Immerso nel grasso

i turbocompressore a 4 cicli
S J1.995 (lorda) 260 CV (194 kW) a 2.200 giri/min
Potenza nominale J1.349 (netta) 255 CV (190 kW) a 2.200 giri/min
al volano - 6.271/1 (lorda) | 264 CV (194 kW) a 2.200 giri/min
6.271/1 (netta) | 259 CV (190 kW) a 2.200 giri/min

Potenza massima

265 CV (198 kW) a 2.000 giri/min

Coppia massima

138 kgf'm (966 Ibf ft) at 1.500 giri/min

Alesaggio x corsa

107 x 124 mm (4,21” x 4,88”)

Cilindrata

6.700 cc (409 pollici cubici)

Batterie

2x 12V x 160 Ah

Motorino di avviamento

Denso 24 V-4,8 kW

Alternatore

Denso 24 V-95 A

IMPIANTO IDRAULICO

POMPA PRINCIPALE

Tipo

Pompe del pistone dell'asse in tandem di
portata variabile

Flusso massimo

2 x 285 2/min (75,3 U.S. gpm /62,7 UK.
gpm)

Pompa secondaria per il circuito pilota | Pompa a ingranaggi

Freno della rotazione

Disco umido multiplo

Velocita di rotazione

11,2 giri/min

CAPACITA DEL LUBRIFICANTE E DEL REFRIGERANTE

litro gal. US gal. UK
Serbatoio carburante 500 1321 110
Refrigerante del motore 42 11,1 9,3
Olio del motore 24,4 6,4 54
Dispositivo di rotazione 11 2,9 24
Trasmissione finale (ciascuna) 7,8 2,06 1,72
Impianto idraulico (incluso il serbatoio) 330 87,2 72,6
Serbatoio idraulico 190 50,2 41,8
DEF/AdBlue® 70 18,5 15,5

SOTTOCARRO

Il telaio centrale ad X é integralmente saldato con i telai dei cingoli rinforzati. Il
sottocarro include rulli lubrificati, pulegge di rinvio, regolatori dei cingoli con molle
e ruote dentate ad assorbimento degli urti e catena cingoli con pattini a doppia o
tripla costola.

Sistema di pompaggio a rilevamento incrociato e a risparmio di carburante.

MOTORI IDRAULICI

Traslazione

Motore del pistone assiale di portata variabile

Rotazione

Motore del pistone assiale

Telaio centrale Del tipo a gambe X

Telaio cingoli Tipo di scatola pentagonale
Numero di pattini su ciascun lato 48 CIASCUNO

Numero di rulli portanti su ciascun lato 2 CIASCUNO

Numero di rulli dei cingoli su ciascun lato 9 CIASCUNO

IMPOSTAZIONE DELLA VALVOLA DI SFOGO

Circuiti integrati

350 kgf/cm? (4.980 psi)

Traslazione

350 kgf/cm? (4.980 psi)

Numero di protezioni pista cingolo su ciascun lato | 2 CIASCUNO

PESO OPERATIVO (APPROSSIMATIVO)

Aumentatore di potenza (Braccio,
Avambraccio, Benna)

380 kgf/cm? (5.400 psi)

Circuito di rotazione

300 kgflcm?® (4.270 psi)

Circuito pilota

40 kgf/lcm? (570 psi)

Valvola di servizio

Installata

CILINDRI IDRAULICI

Braccio: @140 x 1.465 mm

N. di cilindri

Avambraccio: @150 x 1.765 mm

Alesaggio x corsa

Benna: @135 x 1.185 mm

GUIDA E FRENATURA

Metodo trasmissione

Tipo interamente idrostatico

Motore propulsione

Motore del pistone assiale, design con
ganascia

Sistema di riduzione

Ingranaggio di riduzione planetario

Sforzo di trazione alla barra massimo

27.405 kgf (60.417 Ibf)

Velocita di traslazione massima (alta
/ bassa)

6,1 km/h (3,8 mph)/3,4 km/h (2,1 mph)

Pendenza

35° (70%)

Freno di stazionamento

Disco umido multiplo

CONTROLLO

Joystick e pedali azionati a pressione pilota con leva staccabile assicurano
un'attivazione quasi priva di qualsiasi sforzo.

. Pressione
Ganasce Peso operativo aterra
Larghezza
Tipo in mm kg (Ib) rggli():mz
(pollicifin) P
HX300AL ?57'3230) 0,59 (8,35)
HX300AL braccio in 2 33.670
600 (o) |22 (74230) | 06509.22)
30.400
HX300A NL {7000y | 050 832)
Braccio in 2 parti 33.550
HX300A NL (73970) |065(9.19)
HX300AL (361805830) 0,51 (7,29)
Costola di 700 (28") i
HX300AL braccio in 2 34.230
?rgi]gl?ppamenlo pezzi (75.460) 0,56 (8,03)
HX300AL (3(3943?20) 0,45 (6,46)
« | HX300AL braccio in 2 34.600
800 (32) | e Toos) | 080710
HX300AL Sbraccio lungo (373453500) 0,48 (6,90)
HX300AL (371(')8;(?0) 0,41 (5:85)
900 (36" :
(38) I X300AL braccio in 2 34.990 045 (6.39)
pezzi (77.140) ’ ’
Costola di } 34.810
aggrappamento | 700 (28”) | HX300A HW (76.740) 0,57 (8,15)
doppia .

Comando pilota

Due joystick con una leva di sicurezza (LS):
rotazione e avambraccio, (LD): Braccio e
benna

Traslazione e sterzo

Due leve con pedali

Valvola a farfalla del motore

Tipo elettrico, con indicatore

IMPIANTO ARIA CONDIZIONATA

L'impianto dell'aria condizionata della macchina contiene gas fluorurato a effetto
serra con il potenziale di riscaldamento globale del refrigerante R134a. (Potenziale di
riscaldamento globale: 1.430) L'impianto contiene 0,8 kg di refrigerante pari a 1,14
tonnellate CO, equivalenti. Per maggiori informazioni, fare riferimento al manuale.




HYUNDAI ESCAVATORE CINGOLATO HX300AL

DIMENSIONI E CAMPO DI MANOVRA

BRACCIO 6,25 m (20' 6" e AVAMBRACCIO 2,1 m (6'11), 2,5 m (8' 2°), 3,05 m (10' 0%, 3,75 m (12' 4")

D (D)
P
K =] CEY /
c
A
B
J
Unita: mm (ftn)
A | Distanza tamburi 3.650 (12'0") Lunghezza del braccio 6.250 (20' 6")
B_| Lunghezza totale del cingolat 4404 (14 4) '&"“?"ezzab ) 2100(6'11") | 2500(8'2") | 3050 (10°0") | 3750 (12'47)
C | Luce aterra del contrappeso 1.060 (3'6") e'l avambraccio
D | Raggio di rotazione del retro 2890(9 5 | || Lunghezza complessiva | 10.750 (36'3') | 10700 (36' 1) | 10.600 (34'9") | 10670 (35'0)
D | Lunghezza estremita posteriore 27700 7 | | K | Altezzatotale del braccio | 3720 (12'2) | 3560 (11'8) | 3320 (10 11") | 3570 (11 9)
E | Larghezza totale della sovrastruttura |  2.740 (9' 0") | | Pattino Tipo Costola di aggrappamento fripla
F | Altezza totale della cabina 3.000 (9'8") cingolo larghezza 600 (1127 102 ) 8002 7) 900 (2 117)
& [ Luce a torra minima (T | Larghezza [ HXB00AL [ 3200 (10'6") [ 3300 10 10) [ 8400 (11" 1) [ 3500 (11'6)
[ cativo de HXGO0AL 2600 @ 6) complessiva] HX300ANL | 2.990 (9' 10") - - -
cingolo HX300ANL 2.390 (7' 10")
| | Altezza totale del mancorrente 3.335 (10" 117)

HX300AL / HX300ANL CAMPO DI MANOVRA

Unita: mm (ftin)

A
A Lunghezza del braccio 6.250 (20" 6")
Lunghezza v qqu s e e o g
ol acci 2100(6' 1) | 2500 (8'2") | 3.050 (10°0") | 3.750 (12" 4")
p | Portata di scavo 10040 (32' 11| 10310 (33' 107)| 10.810 (35 67) | 11.420 (37 6")
massima
pr | Portata di scavo 9.820 (323" | 10.100 (33' 2") [10.610 (34' 10") [11.230 (36' 10")"
D massima a terra
c g | Profonditadiscavo | g0 00 19 | 6780 (223 | 7330 24 1) | 8030 (25 41)
massima
. | Profondita di scavo o | qn | o
B | massima (ivellogy | 6100203 | 660021 E) | 717028 6) | 7890 25 11)
Profondita di scavo
C | della parete verticale | 5910(19'5") | 5760 (18' 11) | 6.280 (20 7") | 6980 (22 117)
massima
= p | Altezza discavo 10430 (33'3) | 9.980(32'9") | 10.200 (33 6) | 10410 (34' 2)
B B massima
g | Altezza discarico 6.990 (22 117) | 6930 (22'9") | 7.150 (23'5") | 7.360 (24' 2")
massima
¢ | Raggiodioscillazione |\ ;106 | 4300 (14 27y | 4270 (1200 | 4220 (13 107)

anteriore minimo

DIMENSIONI E CAMPO DI MANOVRA

HX300AL DIMENSIONE SBRACCIO LUNGO

BRACCIO 10,2 m (33'6") e AVAMBRACCIO 7,85 m (25'9")

D (D)

f— -
K HYUNDAI
Unita: mm (ftin)

A | Distanza tamburi 4,030 (13'3") Lunghezza del braccio 10.200 (33' 6")
B | Lungh totale del cingolats 4.940 (16" 2") Lunghezza dell'avambraccio 7.850 (25'9")
C | Luce a terra del contrappeso 1.185(3'9") J | Lunghezza complessiva 14.600 (47" 11")
D | Raggio di rotazione del retro 3210 (10"5") K | Altezza totale del braccio 3.560 (11" 8")
D' | Lunghezza estremita posteriore 3.120 (10"3") L | Larghezza della ganascia del cingolo 800 (2'7")
E | Larghezza totale della sovrastruttura 2.980(9'9") M | Larghezza complessiva 3400 (11'2")
F | Altezza totale della cabina 3.130 (10"3")
G | Luce a terra minima 500 (1'8")
H [ Calibro del cingolo 2.600 (8'6")
|| Altezza totale del mancorrente 3.335(10'9")

HX300AL / HX300ANL CAMPO DI MANOVRA SBRACCIO LUNGO

Unita: mm (ftin)
A
A Lunghezza del braccio 10.200 (33'6")
Lunghezza dell'avambraccio 7.850 (25'9")
A | Portata di scavo massima 18.530 (60" 10”)
A' | Portata di scavo massima a terra 18.410 (60' 5”)
D
E B | Profondita di scavo massima 14.740 (48' 47)
B' | Profondita di scavo massima (livello 8') 14.660 (48' 1)
c Proforldlta di scavo della parete verticale 13700 (44" 117)
massima
D | Altezza di scavo massima 14.590 (47' 10")
C
B B E | Altezza di scarico massima 12.270 (40 3°)
F | Raggio di oscillazione anteriore minimo 6.270 (20" 77)
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HYUNDAI ESCAVATORE

CINGOLATO HX300AL

DIMENSIONI E CAMPO DI MANOVRA

BRACCIO 6,25 m (20' 6”) e AVAMBRACCIO 2,1 m (6'11), 2,5 m (8' 2%, 3,05 m (10' 0, 3,75 m (12' 4")

D (D)

r—
]

HYUNDAI

Unita: mm (ftin)
A | Distanza tamburi 4.030 (13'3") Lunghezza del braccio 6.250 (20'6") 10.200 (33'6")
Lunah PR o
B_| Lunghezza totale del cing 4940 (16 ) 'J“::?"emh i 2100 (6 117 | 2500 8'2") | 3050 (100"} | 3750 (12 4") | 7.850 (25' @)
C | Luce a terra del contrappeso 1.490 (4'9") ell avambraccio
D | Raggio di rotazione del retro 3210 (10 5") Lunghezza complessiva| 10.730 (35' 2°) [10.640 (34' 117)| 10450 (34' 3") | 10.530 (34' 7") | 14470 (47' 6")
D' | Lunghezza estremita posteriore 3120 (10'3") ::r;:::::'e 3830 (12 7) | 3660 (12 0") | 3440 (113" | 3540 (117 | 3610 (11 107)
E | Larghezza totale della sovrastruttura 2.980(9'9") T oo Py
F | Altezza totale della cabina 3430 (119") Pattino cingol L'poh 008 '3795532’31'?9”0 opa
G | Luce a terra minima 765 (2'6") arghezza 4
" " Larghezza complessiva 3570 (11'9")
H | Calibro del cingolo 2.870(9'5")
| | Altezza totale del mancorrente 3.640 (11"9")

HX300AL CAMPO DI MANOVRA HIGH WALKER

Unita: mm (ftin)

Lunghezza - | o
P 6.250 (20' 6") 10200 (33'6")
Lunghezza A . . g ' g
doll mvambraccio | 2100 (6 11" | 2500(8'2") | 3050 (10°0") | 3750 (12 4") | 7850 (25'9)
Portata discavo 1, 15 301 1110310 (33 107 10810 (35'6") | 11.420 (37" 6") | 18,530 (60" 10")
massima

p | Portatadiscavo o0 o g o000 (32 10| 10540 (34 7) | 11.170 (36 &) | 18370 (60' 3)
massima a terra
Profondita di scavo | 5 o) 19: 117 | 6.460 (21 2) | 7330 (24 1) | 7710 (25 47) | 14420 (a7 41
massima

g | Profonditadiscavo | o oo 10 an | 6080 20 7) | 7.170 (2367 | 7.570 (24 107 | 14340 (47 1)
massima (livello 8")
Profondita di
scavo della parete | 5.590 (18' 4") | 5.440 (17" 10") | 6.280 (20 7) | 6.670 (21" 11") | 13.380 (43 11")
verticale massima
Altezza discavo | 0 a0 39 110,300 (33 10| 10.200 (33 67 | 10730 (35' 2") | 14910 (48 1)
massima
Altezza discarico | ;20 4 gy | 7.050 (239" | 7.150 (235 | 7.680 (25'2) | 12.5%0 (41" 4)
massima
Raggio di

F | oscillazione 4420 (14'6") | 4320 (14'2") | 4270 (14 0") | 4220 (13 10) | 6.270 (20' 7")
anteriore minimo

DIMENSIONI E CAMPO DI MANOVRA

BRACCIO 2 pezzi 6,25 m (20' 6") e AVAMBRACCIO 2,1 m (6'11), 2,5 m (8' 2), 3,05 m (10' 0"), 3,75 m (12' 4)

f

HYUNDAI

Unita: mm (ftin)

A | Distanza tamburi 4,030 (13'3") Lunghezza del braccio 6.250 (20" 6")
B | Lungh totale del cingolatt 4.940 (16'2") Lunghezza dell'avambraccio| 3.050 (10'0") 2.500 (8'2") 3.050 (10" 0") 3.750 (12 4")
C | Luce a terra del contrappeso 1.185(3'9") Lunghezza complessiva 10.740 (35' 3") 10.700 (35" 1") | 10.650 (34' 11") | 10.670 (35'0")
D | Raggio di rotazione del retro 3.210 (10'5") Altezza totale del braccio 3.510 (11'6") 3.420 (11'3") 3.290 (10" 10") 3.580 (11'9")
D' | Lunghezza estremita posteriore 3.120 (10"3") Larghezza della ganascia Costola di aggrappamento tripla
E [ Larghezza totale della sovrastruttura 2.980(9'9") del cingolo 600 (1'12") 700 (2'4") 800 (2'7") 900 (2' 11")
F | Altezza totale della cabina 3.130 (10" 3") Larghezza HX300AL 3.200 (10" 6") 3.300 (10 10") 3.400 (11'2") 3.500 (11'5")
G | Luce a terra minima 500 (1'8”) complessiva | HX300ANL 2.980(9'9") - - -
H | Calibro del cingolo | HX300AL 2.600 (8'6")

HX300ANL 2.390 (7' 10")
|| Altezza totale del mancorrente 3.335 (10" 11")

HX300AL / HX300ANL BRACCIO 2 PEZZI DIMENSIONI CAMPO DI MANOVRA

B'

Unita: mm (ftin)

Lunghezza -
del braccio 6.250 (20°6")
Lunghezza g \ o v e ”r
doll mambraccio | 2100(6117) | 250082 | 3050 (10'0") | 8750 (12 4")

a | Portatadiscavo 1000 304w | 10360 (34 0) | 10.870 (358 | 11.500 (37 )
massima

pr | Portata di scavo 9.860 (32'4") | 10.150 (33'4") | 10670 (35' 0") | 11310 (37" 1")
massima a terra

g | Profonditadiscavo | ;o7 oiam | 6200 205 | 6760 (22 2) | 7.440 (24 57)
massima

. | Profondita di scavo L g ' qqw

B | massima (vello g | 5760 (18 11 | 6120 (20 1) | G670 21117 | 7.350 (24' 1)
Profondita di

C | scavo della parete | 4.950 (16'3") | 5.150 (16" 11") | 5.690 (18'8") | 6.390 (21" 0")
verticale massima

p | Altemadiscavo | 41500 a0 v | 11730 (38 67) [12.140 (39" 10)| 12600 (41" 4"
massima

g | Atemadiscarico | 540 075 | 8500 27 117 | 8910 (203" | 9.370 (30'9)
massima
Raggio di

F | oscillazione 3200 (10°6") | 2920(@'7) | 2650(8'8") | 2.870(9'5")
anteriore minimo
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HYUNDAI ESCAVATORE CINGOLATO HX300AL

GUIDA SELEZIONE BENNA
E FORZA DI SCAVO

Bracci e avambracci sono saldati con un disegno a scatola intera in acciaio low-stress. Sono disponibili bracci 6250 mm (20' 6”), 10.200 mm (33' 6”) e avambracci

Tutte le benne sono saldate in acciaio ad alta resistenza.
2100 mm (6' 117, 2.500 mm (8' 2°), 3.050 mm (10’ 0%, 3.750 mm (12' 4”), 7.850 mm (25' 9").
FORZA DI SCAVO
Lunghezza | mm (ft.in) 6.250 (20" 6") 10.200 (33' 6")
Braccio
Peso kg (Ib) 2.780 (6.130) 3.530 (7.780) Mo
ote:
1,27 (1,66) @ 1,27 (166) @ 128 (167) W 1,33 (1,74) * 052 (0,68) | 0,55 (0,72) | Avambraceio Lunghezza | mm (ftin) 2.100 (6' 11") 2.500 (8' 22") 3.050 (10' 0") 3.750 (12' 4") 7.850 (25'9")
1,50 (1,96) @ 146 (1,91) ] 1,50 (1,96) Peso kg (Ib) 1.345 (2.970) 1.430 (3.150) 1.545 (3.410) 1.675 (3.690) 1.685 (3.710)
A colmo SAE m? (yd®) —
1,73 (2,26) kN 164,8 [179,8] 165,7 [180,8] 165,7 [180,8] 166,7 [181,9] 70,6
1,85 (2,42) SAE kgf 16.800 [18.330] 16.900 [18.440] 16.900 [18.440] 17.000 [18.550] 7.200
Forza di scavo bf 37.040 [40.410] 37.260 [40.650] 37.260 [40.650] 37.480 [40.900] 15.870
della benna kN 191,2 [208,6] 191,2 [208,6] 192,2 [209,7] 192,2 [209,7] 824
1S0 kgf 19.500 [21.270] 19.500 [21.270] 19.600 [21.380] 19.600 [21.380] 8.400
Raccomandazione mm (ft.in) Ibf 42.990 [46.890] 42.990 [46.890] 43.210 [47.130] 43.210 [47.130] 18.520
- [ ]: Aumentatore di potenza
Singolo 22 Sbraccio kN 180,4 [196,8] 155,9 (170,1) 131,4 [143,4] 14,7 (125,1) 471
Capacita m? (yd?) Larghezza in mm (pollici/in) 1';“5;0 SAE kof 18.400 [20.070] 15.900 [17.350] 13.400 [14.620] 11.700 [12.780] 4.800
Denti : S
Pesokg () | i) 6.250 (20" 6") Braccio 6.250 (20' 6") Braccio 2 pezzi | (33 67) Forza i ihiamo Ibf 40.570 [44.250] 35.050 [38.250] 29.540 [32.230] 25.790 [28.130] 10.580
Braccio dell'avambraccio kN 190,3 [207,5] 163,8 [1787] 136,3 [148,7] 119,6 [130,5] 48,1
Senza taglienti | Con taglient 2.100 2.500 3.050 3.750 2.100 2.500 3050 | 7.850 1S0 kgf 19.400 [21.160] 16.700 [18.220] 13.900 [15.160] 12.200 [13.310] 4.900
Acolmo SAE | Acolmo CECE | ™) lteral Avam- | Avm- | Aam- | Aeme | Aame | Aame | Avm- - Avam- Iof 42.770 [46.650] 36.820 [40.170] 30,640 [33.420] 26,900 [29.340] 10,800
braccio braccio braccio braccio braccio braccio | braccio | braccio
1,27 (166) | 1,11(145) | 1.325(52) | 1.410(855) | 1.135 (2.500) 5 L L o u o L [ - Nota: il peso del braccio include cilindro accio, tubazione e perno. Il peso dell'avambraccio include cilindro benna, leveraggio e perno
1,50 (1,96) | 1,30 (1,70) 1515 (60) | 1.600 (63,0) | 1.225 (2.700) 5 o o | ] A [ ] [ o -
173(2.26) | 151(198) | 1.605(63) | 1.690 (66,5) | 1.310(2.890) | 6 [ [ A - o] o] [ -
1,85(242) | 1,61(211) 1.700 (67) | 1.780 (70,1) | 1.355 (2.990) 6 u A A - o o | ] -
@ | 1,27 (166) | 1,11 (145) 1.380 (54) - 1.305 (2.880) 5 [ ] [ (o] u [ ] [ [ -
@ | 146(191) | 1,28(1,67) | 1.535(60) - 1.395 (3.080) 5 (o] (o] | | A ) ° [e) -
@ | 1,28(167) | 1,12 (1,46) 1.230 (48) 1.300 (51) | 1.285 (2.830) 5 [ ] [ ] (o] u ([ ] [ [ -
] | 1,33(1,74) | 1,16(1,52) 1.420 (56) - 1.490 (3.280) 5 o (o] ] A [ ] [ ] o -
(o] | 1,50 (1,96) | 1,30 (1,70) 1.550 (61) - 1.575 (3.470) 5 u u A A [ ] [ ] o -
* | 052(0,68) 0,45 (0,59) 945 (37) 1.020 (40,2) | 470 (1.040) 5 - - - - - - - ]
® | 055(0,72) | 045(059) 1.800 (71) - 590 (1.300) - - - - - - - A
@ Benna heavy-duty @ Applicabile per materiali con densita di 2.100kg/m® (3.500 Ib/yd®) o inferiore
(W] Benna heavy-duty roccia O Applicabile per materiali con densita di 1.800kg/m* (3.000 Ib/yd?) o inferiore
% Benna sbraccio lungo W Applicabile per materiali con densita di 1.500kg/m* (2.500 Ib/yd?) o inferiore
(@ Benna finitura sponde A Applicabile per materiali con densita di 1.200kg/m® (2.000 Ib/yd®) o inferiore
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HYUNDAI ESCAVATORE CINGOLATO HX300AL

MOTORE STD SICUREZZA STD

Motore Cummins B 6.7 / Stage V Interruttore principale batteria
Telecamera retrovisiva

IMPIANTO IDRAULICO STD AAVM (monitoraggio avanzato a 360 gradi)

CONTROLLO ELETTRONICO INDIPENDENTE DELLE POMPE 4 luci del braccio e 2 luci di lavoro frontali

3 modalita di potenza, 2 modalita operative, modalita utente Allarme traslazione

Controllo della potenza variabile Luce di lavoro posteriore (alogena 0 a LED)

Controllo flusso pompe Girofaro (alogeno o a LED)

Controllo flusso modalitd attrezzo Freno rotazione automatico

Funzionamento a vuoto automatico del motore Sistema di trattenimento del braccio

Controllo di arresto automatico del motore Sistema di trattenimento dell'avambraccio

Controllo elettronico della ventola Valvola blocco di sicurezza per il cilindro del braccio con dispositivo di allarme
sovraccarico

CABINA E INTERNI STD Valvola blocco di sicurezza per cilindro avambraccio
Sistema bloccaggio rotazione

CAB-INA STANDAR-D IS0 - Tre specchi retrovisori esterni

Tergiparabrezza del tipo a salita

Radio / lettore USB

Sistema di telefono cellulare vivavoce con USB ALTRO STD

Presa 12V (convertitore da 24V DC a 12V DC) BRACCI

Awisatore acustico elettrico BfaCC!O S\n90|9 6,26 m; 20' 6"

Cabina in acciaio 4 stagioni con visibilita a 360° Braccio 2 pezzi 6,25 m; 20' 6"

Finestrini con vetro di sicurezza Sbraccio lungo 10,2 m; 33' 6"

Parabrezza pieghevole a scorrimento AVAMBRACCI

Finestrino scorrevole (Sx) 2,1m; 6" 11"

Portiera bloccabile 25m; 82"

Box isotermico 285m; 94"

Vano portaoggeti 3,05 m; 10'

Portacenere 3,75 m 12'4"

Copertura tetto cabina trasparente Sbraceio lungo 7,85 m 259"

Parasole Rete parapolvere amovibile per il raffreddatore

Serrature portiera e cabina, una sola chiave Serbgtmo ausiliario di riserva

Sedile con sospensione meccanica e riscaldatore Prefilro carburaante con separatore d'acqua

Joystick scorrevole ad azionamento pilota Riscaldatore carburante

Sistema di regolazione in altezza della consolle Sistema di auto-diagnosi

CLIMATIZZATORE AUTOMATICO Hi Mate (Sistema di gestione remota)

Climatizzatore e Riscaldatore Batterie (2 x 12V x 100 Ah)

Sbrinatore Pompa riempimento carburante con funzione di arresto automatico (50 £/min)

Ausilio di awiamento (riscaldatore ad aria a griglia) per climi freddi Kit tubazione ad azione singola (demolitore, ecc.)

MONITORAGGIO CENTRALIZZATO Kit tubazione ad azione doppia (pinze, ecc.)

Display LCD 8" Kit tubazione rotante

Regime motore o contagiri / Accel. Tubazwlne QCCODP'?HOFG idraulico

Indicatore temperatura refrigerante motore ACCDPP@O@ rap!do

Funzione automatica power boost Rotatore mcl|nab||.e Engcon

Basso regime / Alto regime Controllo flottaggio braccio

Funzionamento a vuoto automatico Sistema di traslazione rettilinea a un pedale

Dispositivo di allarme sovraccarico Accumulatore per abbassamento attrezzatura di lavoro

Diagnosi motore connesso Valvola variazione schema (2 schemi)

Monitoraggio filtri aria Sistema di messa a punto della rotazione

Indicatori ECO Kit attrezzi

Indicatore livello carburante SOTTOCARRO STD

Indicatore livello DEF

Indicatore temp. olio idraulico

Piastre di copertura rinforzate del telaio inferiore

Riscaldatore carburante

Piastre di copertura normali del telaio inferiore

Orologio

PATTINI CINGOLI

Luci cabina (alogene 0 a LED)

Pattini a tre costole (600 mm, 24")

Parapioggia parabrezza cabina

Pattino a tre costole (700 mm, 28")

SEDILE

Pattino a tre costole (800 mm, 32")

Sedile regolabile con sospensione pneumatica e riscaldatore

Pattino a tre costole (900 mm, 36")

CABINA FOPS/FOG (ISO/DIS 10262) LIVELLO 2

Pattino a due costole (700 mm, 28")

FOPS (struttura protettiva oggetti in caduta) 1SO 3449 Livello 2

Protezioni pista cingolo 2 ciascuno

FOG (protezione oggetti in caduta)

Protezione pista cingolo integrale

CABINA ROPS (IS0 12117-2)

ROPS (struttura protettiva antiribaltamento)

NOTE
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