Wysokos¢ podnoszenia do 6 m

Precyzyjne unoszenie
i opuszczanie
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ERC 212/214/216/220

Akumulatorowy podnosnikowy woézek widtowy

z dyszlem (1200/1400/1600/2000 kg)

Akumulatorowy woézek podnosnikowy z dyszlem typu ERC
212/214/216/220 stanowi potaczenie zwrotnego pojazdu
prowadzonego dyszlem z pozycji operatora idgcego z szybkim
i wygodnym wozkiem prowadzonym z pozycji operatora
jadacego na wozku.

Elektronicznie regulowany, wydajny silnik hydrauliczny
zapewnia ptynne i ciche unoszenie/opuszczanie tadunku
uruchamiane jednym przyciskiem. Niezaleznie od tego, czy jest
to tagodne odktadanie palet, szybkie unoszenie/opuszczanie,
czy precyzyjne podjezdzanie do gniazda regatowego, operator
ma zawsze wszystko pod kontrolg. O sile tego pojazdu stanowi
takze wydajny silnik jazdy 24 V w technice pradu zmiennego.
Optymalny stopien jego sprawnosci zapewnia duzg predkos¢
jazdy i doskonate parametry przyspieszenia przy jednoczesnym
najnizszym zuzyciu energii.

Dzieki mozliwosci kierowania przez operatora jadgcego na
wozku ERC stwarza dobre warunki do wydajnego przetadunku
i transportu towarow na dtuzszych trasach przejazdowych.

Amortyzowana platforma efektywnie odcigza operatora.

W porownaniu z wozkami z wyposazeniem standardowym
model ERC 214/216 z LiftPlus (opcja) osiaga znacznie wieksza
predkos¢ unoszenia widet z niewielkim tadunkiem (do 400 kg).
W zaleznosci od rodzaju zastosowania opcjonalnie dostepne sg
dwa dodatkowe warianty predkosci jazdy: ,Wariant 7 km/h", w
ktorym waozek widtowy ERC jest wyposazony w boczne flanki
ochronne

zapewniajgce operatorowi bezpieczng pozycje takze na zakre-
tach oraz ,Wariant 9 km/h" - idealny do transportu na dtuzszych
trasach przejazdowych.

Akumulatory o pojemnosci do 375 Ah i mozliwosc bocznej
wymiany baterii (opcja) gwarantujg uzytkownikowi, ze jego
sprzet nie opadnie z sit nawet podczas intensywnej pracy w
systemie wielozmianowym. Zintegrowany prostownik (opcja)
zapewnia wygodne i proste tadowanie akumulatora z kazdego
gniazda sieciowego 230 V.
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ERC 212/214/216/220

Wysokosc¢
pod-
noszenia
h3
(mm) (mm) (mm) (mm)
ERC 212 | ERC 214 | ERC 216 | ERC 220 | ERC 212 | ERC 214 | ERC 216 | ERC 220 | ERC 212 | ERC 214 | ERC 216 | ERC 220
Podwojny| 2400 - - 1750 - - - 100 - - - 2925 -
T 2500 1750 1750 - 1950 100 100 - 100 2975 2975 - 3165
2600 - - 1850 - - - 100 - - - 3125 -
2700 1850 1850 - - 100 100 - - 3175 3175 - -
2800 - - 1950 2100 - - 100 100 - - 3325 3465
2900 1950 1950 - - 100 100 - - 3375 3375 - -
3100 - - 2100 - - - 100 - - - 3625 -
3200 2100 2100 - - 100 100 - - 3675 3675 - -
3500 - - 2300 2450 - - 100 100 - - 4025 4165
3600 2300 2300 - - 100 100 - - 4075 4075 - -
3800 - - 2450 - - - 100 - - - 4325 -
4000 - - 2550 - - - 100 - - - 4525 -
4100 2550 2550 - - 100 100 - - 4575 4575 - -
4200 - - 2650 - - - 100 - - - 4725 -
4300 2650 2650 - - 100 100 - - 4775 4775 - -
4400 - - 2750 - - - 100 - - - 4925 -
4500 - 2750 - - - 100 - - - 4975 - -
Podwojny| 2400 - - 1700 - - - 1175 - - - 2925 -
77 2500 1700 1700 - 1900 1225 1225 - 1235 2975 2975 - 3165
2800 - - 1900 2050 - - 1375 1385 - - 3325 3465
2900 1900 1900 - - 1425 1425 - - 3375 3375 - -
3100 - - 2050 - - - 1525 - - - 3625 -
3200 2050 2050 - - 1575 1575 - - 3675 3675 - -
3500 - - 2250 2400 - - 1725 1735 - - 4025 4165
3600 2250 2250 - - 1775 1775 - - 4075 4075 - -
4000 - - 2500 - - - 1975 - - - 4525 -
4100 2500 2500 - - 2025 2025 - - 4575 4575 - -
4200 - - 2600 - - - 2075 - - - 4725 -
4300 2600 2600 - - 2125 2125 - - 4775 4775 - -
Potrojny 3510 - - - 1850 - - - 1150 - - - 4210
Dz 3990 - - 1830 - - - 1298 - - - 4522 -
4090 - 1830 - - - 1341 - - - 4579 - -
4200 - - 1900 2080 - - 1368 1380 - - 4732 4900
4300 1915 1900 - - 1408 1411 - - 4807 4789 - -
4590 - - 2030 - - - 1498 - - - 5122 -
4690 - 2030 - - - 1541 - - - 5179 - -
4700 2050 - - - 1543 - - - 5212 - - -
4800 - - - 2280 - - - 1580 - - - 5500
5250 - - 2250 - - - 1718 - - - 5782 -
5350 - 2250 - - - 1761 - - - 5839 - -
6000 - 2500 2500 - - 1968 1968 - - 6532 6532 -

9 przy wolnym skoku 100 mm



Dane techniczne wg VDI 2198
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9 Inne warianty predkosci: 6,0/6,0 km/h (standard) i 7,0/7,0 km/h
) Metoda diagonalng wg VDI: + 215 mm

) Poprzecznie wg VDI: + 138 mm

) tandem @ 85 x 85 mm

(SR

4)

Producent (nazwa skrécona)

Typ

Naped

Obstuga wodzka z pozycji operatora

Udzwig / tadunek

Odlegtosc srodka ciezkosci tadunku od czota widet
Odlegtos¢ czota widet od osi kot

Rozstaw osi kot

Masa wtasna wraz z akumulatorem (patrz poz. 6.5)
Nacisk na o$ z tadunkiem przod / tyt

Nacisk na o$ bez tadunku przéd / tyt

Ogumienie

Wymiary két, przod

Wymiary kot, tyt

Kota dodatkowe (wymiary)

Liczba kot przod/tyt (x = naped)

Rozstaw kot, przéd

Rozstaw kot, tyt

Wysokos¢ wozka z masztem ztozonym

Wolny skok

Wysokos$¢ podnoszenia

Wysokos¢ wozka z masztem wysunietym
Min./maks. wysokos¢ dyszla w pozycji podczas jazdy
Wysokos¢ opuszczonych widet

Dtugosc catkowita

Dtugosc korpusu wozka

Szerokos¢ catkowita
Wymiary widet

Zewnetrzny rozstaw widet
Przeswit pod wozkiem

Szerokos¢ korytarza roboczego dla palety 1000 x 1200
poprzecznie

Szerokos¢ korytarza roboczego dla palety 800 x 1200
wzdtuz

Promien skretu

Predkosc jazdy z tadunkiem / bez tadunku
Predkos¢ podnoszenia z tadunkiem / bez tadunku
Predkos$¢ opuszczania z tadunkiem / bez tadunku

Maks. zdolnos¢ pokonywania wzniesien z tadunkiem / bez

tadunku

Hamulec roboczy

Silnik jazdy S2 (60 min.)

Moc silnika podnoszenia S3 (ED) 11%

Moc silnika podnoszenia S3 (ED) 12%

Akumulator zgodny z DIN 43531/35/36 A, B, C, inny
Pojemnos¢ akumulatora (znamionowa) K5

Masa akumulatora

Zuzycie energii wg cyklu VDI

Zuzycie energii zgodnie z EN 16796

Ekwiwalent COzgodnie z EN 16796

Zdolnos¢ przetadunkowa

Zuzycie energii przy maks. zdolnosci przetadunkowej
Rodzaj sterowania jazda

Poziom obcigzenia akustycznego przy uchu operatora wg

normy EN 12053

5 W przypadku masztu DZ: x - 42 mm; (1 + 42 mm; 2 + 42 mm

Niniejsza karta katalogowa zgodnie z wytycznymi VDI 2198 zawiera jedynie parametry wozka standardowego. W przypadku zastosowania innego ogumienia, innych masztow,
osprzetu itp. parametry te moga ulec zmianie.
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Korzystaj z zalet

Potka na dokumenty i drobiazgi w
wozku ERC ERC

JInteligentne” sterowanie i postepo-

wa technika napedu

Model ERC 212/214/216/220 wypo-

sazony jest w nowoczesny silnik jazdy

w technice pragdu zmiennego i oferuje

maksymalng wydajnosc¢ pracy przy

jednoczesnym zmniejszeniu kosztow
serwisowych. Gtowne zalety to:

* Wysoka wydajnos¢ przy bardzo
oszczednej gospodarce energetyczne;j.

¢ Dynamiczne przyspieszenie.

¢ Szybka zmiana kierunku jazdy.

« System Jungheinrich SpeedControl —
zabezpieczenie przed niekontrolowa-
nym stoczeniem sie z pochytosci.

¢ Brak szczotek weglowych — silnik jazdy
jest praktycznie bezobstugowy.

Szerokie mozliwosci zastosowania

Rozne wersje wyposazenia otwierajg

szerokie mozliwosci zastosowania:

Wersja 1. rozktadana platforma bez

bocznych flanek ochronnych

« Obstuga z pozycji operatora idgcego.

e Predkosc jazdy do 6 km/h przy
platformie roztozonej.

e Predkosc jazdy do 4,4 km/h przy
platformie ztozonej.

Wersja 2: rozktadana platforma z bocz-

nymi flankami ochronnymi (opcja)

¢ Wybdr pomiedzy kierowaniem
wozkiem z pozycji operatora idgcego
lub jadacego na platformie.

o Predkosc jazdy do 7 km/h.

Wersja 3: rozktadana platforma z bocz-

nymi flankami ochronnymi i zwiekszong

predkoscia jazdy ,DrivePlus” (opcja)

¢ Wybdr pomiedzy kierowaniem
wozkiem z pozycji operatora idgcego
lub jadacego na platformie.

» Predkos¢ jazdy do 9 km/h (ERC 220:
8km/h).

Jungheinrich Polska Sp. z o.0.

ul. Swierkowa 3, Bronisze k. Warszawy
05-850 Ozaréw Mazowiecki
PL1130082801

telefon +48 22 332 88 00

fax +48 22 332 88 01

infolinia 0801 300 801

info@jungheinrich.pl
www.jungheinrich.pl

Miejsce pracy operatora w wozku

Wygodne pobieranie i odktadanie
towarow

Sterowanie wszystkimi funkcjami uno-
szenia i opuszczania odbywa sie w
wygodny dla operatora sposob przy
pomocy przyciskow umieszczonych

w gtowicy dyszla. Regulowany elek-
tronicznie silnik podnoszenia umozliwia
nader doktadne podnoszenie widet na
zgdang wysokosc¢ podczas pobierania i
odktadania palet, ogranicza obcigzenie
uktadu elektronicznego i wyraznie
redukuje poziom hatasu podczas pod-
noszenia. Hydraulika proporcjonalna
dba o precyzyjne i tagodne odktadanie
tadunku w regale czy na posadzce.

W celu zmiany sposobu kierowania
wozkiem i przystosowania go do waskich
korytarzy roboczych wystarczy ztozyc¢
platforme i boczne flanki ochronne. W
porownaniu z wézkami z wyposazeniem
standardowym model ERC 214/216 z
LiftPlus (opcja) osigga znacznie wiek-
szg predkosc unoszenia z niewielkim
tadunkiem (do 400 kg). Zwieksza to
moce przerobowe podczas pobierania i
odktadania tadunkow.

Solidna konstrukcja

Model ERC zostat przygotowany do

intensywnej pracy:

« Stalowa rama z blachy o grubosci 8
mm.

¢ Optywowy ksztatt.

¢ Stabilny maszt z duzymi udzwigami
resztowymi.

tatwa w uzyciu wtyczka sieciowa
wbudowanego prostownika.

Wygodna i bezpieczna praca

* Wspomagany elektrycznie dyszel
wymaga mniejszego naktadu sit od
operatora i zapewnia mu wiekszy kom-
fort pracy, takze w waskich korytarzach
roboczych. System Curve Control
zapewnia automatyczne zmniejszenie
predkosci jazdy na zakretach.

* Amortyzowana platforma operatora
niweluje nawet duze nierownosci
terenu i skutecznie odcigza kregostup
operatora.

* Miekko wyscietane boczne flanki

ochronne (opcja) zapewniajg stabilng

pozycje na zakretach.

Niewielka wysokos¢ platformy umozli-

wia wygodne wchodzenie/schodzenie.

Wydtuzony czas pracy

Akumulatory o pojemnosci do 375 Ah

zapewniajg dtugi czas pracy wozkiem:

o Akumulator 3 EPzS 240/270/375 Ah.

* Boczna wymiana akumulatora (opcja)
np. do pracy w systemie wielozmiano-
wym.

* Wbudowany prostownik (24V/30A)
stuzy prostemu tadowaniu akumulato-
row kwasowych i zelowych z kazdego
gnhiazda sieciowego (opcja).

Petna informacja o pracy woézka

2-calowy wyswietlacz (opcja) pozwala

operatorowi na petng kontrole pracy

wozka:

* Wskaznik stanu natadowania akumula-

tora, licznik motogodzin i komunikaty

zdarzen.

Trzy programy jazdy do wyboru.

¢ Uruchamianie wozka z systemem
EasyAccess za pomoca klucza (sof-
tkey), kodu PIN lub transpondera
(opcja)

Dla zaktadow produkeyjnych | SO 9001

w Norderstedt, Moosburg

i Landsberg. ISO 14001
Waozki jezdniowe firmy
Jungheinrich spetniaja
europejskie wymogi
bezpieczenstwa.
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