
48 В, трехфазный 
переменный ток

Работа до двух смен без 
замены аккумулятора

Технология RFID

Дублирование измерения 
расстояния и высоты

Логистический интерфейс

Модульное построение 
и индивидуальные 
решения с завода

EKS 210/312
Вертикальный подборщик заказов (1000/1200 кг)

Комплектовщики EKS 210/312 представляют собой образцы 
наивысшей эффективности для работы в многоярусных 
стеллажах. Обе машины созданы для определенных задач. 
EKS 210 с грузоподъемностью 1000 кг и высотой подъема до 
7845 мм спроектирован специально для свободного манев-
рирования в широком рабочем коридоре. Узкая конструкция 
рамы (всего 900 мм) обеспечивает комплектовщику мак-
симальную маневренность. При грузоподъемности 1200 кг 
и высоте подъема до 11 345 мм EKS 312 обладает высокой 
производительностью. Оба комплектовщика устанавливают 
новые стандарты работы с точки зрения гибкости, экономи-
ческой эффективности и эргономики.

Модульная система Jungheinrich отличается универсаль-
ностью и широкими возможностями адаптации под потреб-
ности заказчика. В первую очередь, она включает в себя 
разнообразные устройства размещения груза — платформы, 
секции с возможностью выхода на паллету или мачты с 
дополнительным подъемом. Кроме того, предлагаются 
такие опции, как система адаптеров для изменения ширины 

кабины и электронное ограничение высоты мачты.
Благодаря интегрированной навигационной системе 
Jungheinrich warehouseNAVIGATION (опция), управляющий 
компьютер EKS связан напрямую с системой управления 
складом. Комплектовщик может двигаться к месту назначе-
ния в полуавтоматическом режиме. Исключаются ошибки 
маршрута. Значительно улучшаются производительность и 
качество подбора. Трехфазный двигатель переменного тока 
48 В обеспечивает динамичное ускорение, высокие скоро-
сти подъема и при этом выделяющее его среди конкурентов 
низкое потребление энергии. Преимущество очевидно: 
возможность работы в две смены в нормальном режиме без 
необходимости замены аккумуляторных батарей.

Оператор EKS с легкостью может достичь высокой произво-
дительности. Просторная кабина обеспечивает превосход-
ный обзор. Центральное место в кабине занимает состоящая 
из двух частей консоль оператора и большой информатив-
ный цветной дисплей.
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1) +30 мм с мобильной системой защиты персонала (PSS)
2) 1,0 т при c = 600 мм

В соответствии с директивой VDI 2198 в таблице приведены технические характеристики только для стандартного транспортного средства. При установке других шин, 
мачт, дополнительного оборудования и т. д. значения могут измениться.

Технические характеристики согласно VDI 
2198

Состояние: 03/2014

О
сн

о
вн

ы
е

 х
ар

ак
те

р
и

ст
и

ки

1.1 Производитель (сокращенное обозначение)  Jungheinrich

1.2 Обозначение модели  EKS 210 EKS 210 EKS 312 EKS 312

 Z L Z L

1.3 Привод  электрический

1.4 Управление (ручное, на ходу, стоя, сидя, комплектовщик)  комплектовщик заказов

1.5 Грузоподъемность/груз Q т 1 1 1,22) 1,22)

1.6 Расстояние до центра тяжести груза c мм 400

1.8 Расстояние до груза (от оси пер. колес до спинки вил) x мм 350 350 325 325

1.9 Колесная база y мм 1325 1325 1515 1515

1.10 Середина расстояния от ведущего колеса до противовеса z mm 210 210 235 235

М
ас

са

2.1 Собственная масса  кг 2850 2950 3650 3750

2.2 Нагрузка на ось с грузом передн./задн.  кг 3066 / 864 3116 / 914 3574 / 1157 3624 / 1207

2.3 Нагрузка на ось без груза передн./задн.  кг 1390 / 1460 1440 / 1510 1840 / 1810 1890 / 1860
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3.1 Шины  Vulkollan

3.2 Размер шин, передние  мм Ø 150 x 95

3.3 Размер шин, задние  мм Ø 250 x 80 Ø 250 x 80 Ø 343 x 110 Ø 343 x 110

3.5 Количество колес передних/задних (× = ведущие)  2 / 1 x

3.6 Ширина колеи, впереди b10 мм 775 775 875 875
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4.2 Высота мачты минимальная h1 мм 23301) 23301) 33301) 33301)

4.4 Высота подъема h3 мм 3000 3000 5000 5000

4.5 Высота мачты максимальная h4 мм 53201) 53201) 73201) 73201)

4.7 Высота по ограждению безопасности (кабине) h6 мм 23201)

4.8 Высота сиденья/площадки h7 мм 01) 01) 2451) 2451)

4.8.1 Высота площадки h7 мм 245 245 0 0

4.11 Дополнительный подъем h9 мм 810 0 810 0

4.14 Высота в поднятом положении h12 мм 32451) 32451) 52451) 52451)

4.19.2 Общая длина (без груза)  мм 3085 3135 0 0

4.19.4 Общая длина, включая длину вил l1 мм 0 0 3275 3325

4.20 Длина, вкл. спинку вил l2 мм 1885 1885 2075 2075

4.21 Общая ширина b1/b2 мм 900 / 900 900 / 1000 1000 / 1000 1000 / 1000

4.22 Размеры вил s/e/l мм 40 / 100 / 1200 40 / 100 / 1250 40 / 100 / 1200 40 / 100 / 1250

4.24 Ширина вилочной каретки b3 мм 600 0 600 0

4.25 Расстояние между наружными сторонами вил b5 мм 560

4.27 Габаритная ширина, по направляющим роликам  мм 1100 1200 1200 1200

4.31 Дорожный просвет, с грузом, под грузоподъемной мачтой m1 мм 50

4.32 Дорожный просвет в средней точке между осями m2 мм 60

4.33.16
Ширина рабочего прохода при использовании поддонов 1200 
× 800

Ast мм 1100 1200 1200 1200

4.35 Радиус разворота Wa мм 1550 1550 1760 1760

4.38.1 Общий подъем  мм 3810 0 5810 0

4.38.2 Высота подбора заказов  мм 4845 4845 6845 6845

4.38.4 Ширина поддона  мм 800

4.38.5 Длина поддона  мм 1200

4.38.6 Ширина прохода к рабочему месту оператора  мм 585

4.38.7 Высота рабочего места оператора, внутри  мм 2050

4.38.8 Ширина рабочего места оператора, внешн.  мм 900 1000 1000 1000

4.38.12 Длина платформы l3 мм 0 1250 0 0

4.38.12.1 высота ограждения  мм 0 1090 0 0

4.38.12.2 Ширина платформы b9  мм 0 1000 0 800
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5.1 Скорость движения с грузом/без груза  км/ч 9 / 9 9 / 9 10,5 / 10,5 10,5 / 10,5

5.2 Скорость подъема с грузом/без груза  м/с 0,29 / 0,31 0,29 / 0,31 0,35 / 0,39 0,35 / 0,39

5.3 Скорость опускания с грузом/без груза  м/с 0,34 / 0,31 0,34 / 0,31 0,39 / 0,37 0,39 / 0,37

5.10 Рабочий тормоз  обратный ток/генераторный

5.11 Стояночный тормоз  электрический пружинный
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6.1 Ходовой двигатель, мощность S2 60 мин  кВт 3,0 3,0 6,9 6,9

6.2 Двигатель подъема, мощность при S3 25 %  кВт 9,5

6.3
Характеристики аккумулятора согласно DIN 43531/35/36 A, B, 
C, нет

 3 PzS 465 3 PzS 465 4 PzS 620 4 PzS 620

6.4 Напряжение батареи/номинальная емкость K5  В/А·ч 48 / 465 48 / 465 48 / 620 48 / 620

6.5 Масса батареи  кг 740 740 930 930

П
р

о
чи

е 8.1 Управление тяговым двигателем  контроллер переменного тока

8.4 Уровень шума на уровне головы оператора, EN 12 053  дБ (A) 62 62 69 69

8.6 Рулевое управление  electric
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Ориентировочные значения ширины рабочего прохода (мм)

при рельсовой навигации

Размеры поддонов 
[мм]

глубина штабели-
рования

Ast Ast/VDI теоретическая Ast практично

Исполнение L EKS 210 L EKS 312 L EKS 210 L EKS 312 L

800 x 1200 800 1600 1600 3139 3328 +500

1200 x 1200 1200 1600 1600 3496 3684 +500

1200 x 800 1200 1200 1200 3426 3612 +500

Исполнение Z EKS 210 Z EKS 312 Z EKS 210 Z EKS 312 Z

800 x 1200 800 1400 1400 3047 3235 +500

1200 x 1200 1200 1400 1400 3412 3599 +500

1200 x 800 1200 1100 1200 3351 3537 +500

при индуктивной навигации

Размеры поддонов 
[мм]

глубина штабели-
рования

Ast Ast/VDI теоретическая Ast практично

Исполнение L EKS 210 L EKS 312 L EKS 210 L EKS 312 L

800 x 1200 800 1650 1650 3139 3328 + 1000

1200 x 1200 1200 1650 1650 3496 3684 + 1000

1200 x 800 1200 1250 1250 3426 3612 + 1000

Исполнение Z EKS 210 Z EKS 312 Z EKS 210 Z EKS 312 Z

800 x 1200 800 1450 1450 3047 3235 + 1000

1200 x 1200 1200 1450 1450 3412 3599 + 1000

1200 x 800 1200 1150 1250 3351 3537 + 1000
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Стандартные грузоподъемные мачты EKS 210/312

Высота 
подъема

h3

Высота мачты 
минимальная1)

h1

Свободный ход
h2

Высота мачты макси-
мальная1)

h4

Общая высота 
подъема
h3 + h9

Высота подбора 
заказов1)

h15

(мм) (мм) (мм) (мм) (мм) (мм)

EKS 210 EKS 312 EKS 210 EKS 312 EKS 210 EKS 312 EKS 210 EKS 312 EKS 210 EKS 312

Двойная ZT 3000 2330 - - - 5320 - 3810 - 4845 -

3500 2580 - - - 5820 - 4310 - 5345 -

4250 2960 - - - 6570 - 5060 - 6095 -

5000 - 3330 - - - 7320 - 5810 - 6845

5500 - 3600 - - - 7820 - 6310 - 7345

6500 - 4125 - - - 8820 - 7310 - 8345

7500 - 4650 - - - 9820 - 8310 - 9345

8500 - 5150 - - - 10820 - 9310 - 10345

Тройная DZ 4750 2330 2330 10 10 7070 7070 5560 5560 6595 6595

5500 2580 2580 260 260 7820 7820 6310 6310 7345 7345

6000 2770 2770 450 450 8320 8320 6810 6810 7845 7845

6500 - 2950 - 630 - 8820 - 7310 - 8345

7500 - 3330 - 1010 - 9820 - 8310 - 9345

8300 - 3600 - 1280 - 10620 - 9110 - 10145

9250 - 4125 - 1805 - 11570 - 10060 - 11095

9500 - 4125 - 1805 - 11820 - 10310 - 11345

10000 - 4390 - 2070 - 12320 - 10810 - 11845

10500 - 4650 - 1700 - 12820 - 11310 - 12345

11500 - 5000 - 1900 - 13840 - 11500 - 13365
1) +30 мм с мобильной системой защиты персонала (PSS)
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Серийная комплектация EKS 210 и 
EKS 312
• Рекуперация энергии при опускании 

груза и торможении.
• Активное управление энергопотреб-

лением и аккумуляторами.
• Продублированное управление 

приводом переменного тока с воз-
можностью настройки функций 
гидравлики и движения.

• Система CAN-Bus сертифицирована 
TÜV.

• Не нуждающиеся в техническом об-
служивании детали привода, подъема 
и рулевого управления.

• Неизнашивающиеся тормоза 
обратного хода.

• Пружинно-дисковая муфта в качестве 
стояночного тормоза.

• Демпфирование при достижении 
конечного положения и переходах 
во время выполнения всех функций 
гидравлической системы.

• Интегрированная диагностическая 
система для дистанционного об-
служивания.

• Выбор различных режимов диаго-
нальной скорости в зависимости 
от направления движения и высоты 
подъема.

• Вспомогательная система 
Jungheinrich curveCONTROL (конт-
роль скорости в зависимости от угла 
поворота руля).

• Плавная регулировка оборотов всех 
трехфазных приводов для плавного 
перемещения с высоким КПД.

• Тандемные опорные колеса.

• Просторная эргономичная кабина с 
низким входом.

• Регулируемая по высоте модульная 
комбинация органов управления с 
встроенными отсеками для хранения.

• Графический дисплей с экранными 
кнопками.

• Электронный сервопривод рулевого 
управления для легкого и точного 
маневрирования.

• Ролики для быстрой смены батареи.
• Дополнительный подъем для удоб-

ства комплектования.

Дополнительное оборудование EKS 
210 и EKS 312
• Исполнение 24В (EKS 210).
• Стационарные и мобильные устрой-

ства замены аккумулятора.
• Проходная платформа с ограждени-

ем.
• Платформы для комплектования в 

различном исполнении.
• Вилочная каретка с регулируемыми 

и съемными вилами.
• Механические рельсовые направляю-

щие в разных исполнениях.
• Индуктивная навигация для четкого 

контроля штабелера в узких прохо-
дах без какой-либо механической 
нагрузки на компоненты.

• Контроль безопасности при выезде 
из прохода с ограничением скорости.

• Доступ через PIN-код (возможность 
индивидуального выбора программы 
движения).

• Навигация в узких проходах посред-
ством RFID-меток и системы транс-
пондеров.

• Навигация по складу для полу-
автоматического движения к цели по 
проходу.

• Логистический интерфейс 
Jungheinrich (подключение к системе 
управления складом).

• Два комплектовочных световых 
индикатора Pick by light с индикацией 
направления комплектации.

• Встроенная система индивидуальной 
защиты PSS (опция), интегрированная 
на заводе в блок управления систем 
безопасности.

• Система защиты от столкновений 
PSS Anti Collision (при работе двух 
штабелеров в одном проходе).

• Комфортный пакет для рабочего 
места (светодиодная фара рабочего 
освещения, светодиодное внутрен-
нее освещение, вентилятор).

• Магнитола с поддержкой форматов 
CD и MP3.

• Расположение пульта управления: со 
стороны груза, со стороны привода, 
с обеих сторон.

• Кнопки для работы в режиме 
сопровождения, включая рулевое 
управление 2°.

• Преобразователи напряжения в раз-
ных исполнениях (например, питание 
терминала, принтеры и пр.).

• Радиотерминал с механическим 
и электронным интерфейсом, для 
систем управления материальными 
потоками.

• Ручной сканер с креплением на 
ограждении или на крыше.

• Информационная система для управ-
ления штабелером (ISM Online).
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Используйте преимущества

Инновационная технология элек-
тродвигателей трехфазного пере-
менного тока
Это ноу-хау нашло свое отражение в 
двигателях и системах управления:
• Низкое потребление энергии.
• Низкие расходы на техническое 

обслуживание.

Высокая производительность 
обработки грузов и комплектации 
заказов
• Превосходное ускорение при 

движении и подъеме.
• Высокая скорость основного и 

дополнительного подъема.

Модульное построение
Высокая универсальность благодаря 
модульной конструкции:
• Возможность выбора ширины шасси 

и кабины.
• Разнообразные конфигурации пульта 

управления.
• Грузоподъемное устройство: 

Дополнительный подъем, возмож-
ность выхода на поддон, различные 
платформы.

• Свободное перемещение.
• Механическая рельсовая или индук-

тивная навигация (опции).
Адаптация для будущего применения:
• Электронное ограничение высоты 

мачты.
• Сертифицированная TÜV система 

управления (CAN-Bus).

Экономичное управление энергией
• Увеличение энергосбережения в 

два раза благодаря регенеративным 
процессам торможения и опускания 
грузов.

• Освещение рабочего места энер-
госберегающими светодиодными 
лампами.

• Pick-by-Light: Автоматическое 
включение светодиодных фар внеш-
него освещения при достижении 
целевой позиции.

• Более длительное время работы 
после подзарядки аккумулятора (до 
двух смен).

• Активное управление энергопотреб-
лением и аккумуляторами.

• Более длинный жизненный цикл 
аккумулятора.

Управление на основе RFID (опция)
• Управление штабелером при помощи 

технологии радиочастотных меток.
• Непрерывное измерение пути для 

точного позиционирования на 
складе.

warehouseNAVIGATION (опция)
• Интерфейс для связи EKS с системой 

управления складом (LVS) через 
радиотерминал или сканер.

• Загрузка информации о точке 
назначения непосредственно с дис-
плея штабелера.

• Автоматическое управление 
вертикальным позиционированием 
штабелера.

• Автоматическое управление 
горизонтальным позиционированием 
штабелера.

Встроенная система безопасности 
персонала (PSS) (опция)
• Заводская интеграция в систему без-

опасности.
• Разработка проекта, ввод в экс-

плуатацию и обслуживание от 
Jungheinrich.

Эргономика и комфорт
• Увеличенный вход в кабину.
• Уменьшенная высота платформы — 

всего 245 мм.
• Увеличенная высота кабины.
• Низкое ограждение для удобного 

доступа к паллете.
• Отличный обзор груза и рабочего 

коридора.
• Регулируемая по высоте консоль 

оператора с встроенной полкой.
• Конфигурируемая мембранная 

клавиатура с цифровой клавиатурой.
• Концепция управления двумя руками 

без использования переключателей.
• Управление движением одним 

нажатием пальца.

Система управления (CAN-Bus)
• Все маршруты передвижения и 

скорость могут индивидуально на-
страиваться с помощью параметров 
программного обеспечения.

• Электронное управление тормозом 
ведущего колеса.

Ввод в эксплуатацию и обслужива-
ние
• Быстрый и надежный ввод в эксплуа-

тацию с помощью обучающего курса.
• Интегрированная диагностическая 

система для дистанционного обслу-
живания с использованием модема.

• Интервал обслуживания 1000 рабо-
чих часов.

• Неизнашиваемая электронная 
сенсорная система.

Литиево-ионная технология
• Высокая эксплуатационная готов-

ность благодаря исключительно 
короткой продолжительности 
зарядки.

• Не требуется смена батареи.
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ООО «ЮНГХАЙНРИХ подъемно-погрузочная 
техника»

Москва: +7 495 780 97 77
Санкт-Петербург: +7 812 600 13 00
Екатеринбург: +7 343 287 44 55
Новосибирск: +7 383 328 17 27
Нижний Новгород: + 7 831 282 20 50
Краснодар: +7 861 204 07 89

e-mail: info@jungheinrich.ru
www.jungheinrich.ru

Подъемно-транспортные 
средства Jungheinrich 

отвечают европейским 
требованиям по 

безопасности.

Сертифицированными 
являются немецкие заводы в 

Нордерштедте и Мосбурге.


