
Technika prądu 
zmiennego 48 V

Praca nawet przez dwie 
zmiany bez konieczności 
wymiany akumulatora

Technologia RFID

System pomiaru drogi 
i wysokości podnoszenia

Interfejs logistyczny

Modułowa budowa 
z możliwością fabrycznego 
dopasowania wózka do 
indywidualnych potrzeb

EKS 210/312
Akumulatorowy wózek widłowy do kompletacji 
pionowej z podnoszoną kabiną (1000/1200 kg)

Wózki EKS 210/312 charakteryzują się wysoką wydajnością 
kompletacji w regałach wysokiego składowania. Każdy z modeli 
został optymalnie przystosowany pod wymagania konkretnej 
aplikacji. EKS 210 o udźwigu 1000 kg i wysokości kompletacji 
do 7845 mm świetnie sprawdzi się podczas jazdy w szerokich 
korytarzach roboczych. Niewielka szerokość ramy wózka 
wynosząca jedynie 900 mm zapewnia maksymalną zwrotność. 
Z kolei EKS 312 o udźwigu 1200 kg i wysokości kompletacji do 
11 345 mm gwarantuje maksymalną wydajność przeładunkową. 
Oba wózki wyznaczają nowe standardy w zakresie ergonomii, 
wydajności i elastyczności procesów kompletacyjnych.

Modułowa budowa umożliwia dopasowanie konstrukcji 
wózka do indywidualnych potrzeb aplikacji. Służą do tego 
na przykład platformy robocze lub tradycyjna karetka wideł z 
dodatkowym podnoszeniem dla ułatwienia kompletacji, a także 
system adapterów umożliwiających elastyczne dopasowanie 
szerokości kabiny do wymagań ładunku.

Dzięki zintegrowanemu systemowi Jungheinrich 
warehouseNAVIGATION (opcja) wózek EKS komunikuje się 
bezpośrednio z systemem zarządzania magazynem (WMS). 
Wózek jest automatycznie kierowany do miejsca docelowego. 
Dzięki temu ograniczamy ilość błędnych operacji. Tym samym 
znacząco wzrasta wydajność i jakość kompletacji. Silniki jazdy 
w technice prądu zmiennego 48 V zapewniają dynamiczne 
przyspieszenie i dużą prędkość podnoszenia przy jednoczes-
nym niskim zużyciu energii. Zapewnia to możliwość pracy 
urządzenia w normalnych warunkach przez dwie zmiany, bez 
potrzeby wymiany akumulatora.

Wózek EKS jest łatwy i wygodny w obsłudze. Przestronna 
kabina stanowi komfortowe miejsce pracy gwarantujące dosko-
nałą widoczność. Kolejną zaletą jest dogodne rozmieszczenie 
elementów obsługi z regulacją wysokości i duży kolorowy 
wyświetlacz.
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1) + 30 mm w przypadku systemu ochrony osób (PSS)
2) 1,0 t przy c = 600 mm

Niniejsza karta katalogowa zgodnie z wytycznymi VDI 2198 zawiera jedynie parametry wózka standardowego. W przypadku zastosowania innego ogumienia, innych masztów, 
osprzętu itp. parametry te mogą ulec zmianie.

Dane techniczne wg VDI 2198

Stan: 03/2014
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1.1 Producent (nazwa skrócona)  Jungheinrich

1.2 Typ  EKS 210 EKS 210 EKS 312 EKS 312

 Z L Z L

1.3 Napęd  Akumulatorowy

1.4 Obsługa wózka z pozycji operatora  Wózki do kompletacji

1.5 Udźwig / ładunek Q t 1 1 1,22) 1,22)

1.6 Odległość środka ciężkości ładunku od czoła wideł c mm 400

1.8 Odległość czoła wideł od osi kół x mm 350 350 325 325

1.9 Rozstaw osi kół y mm 1325 1325 1515 1515

1.10 Odległość osi koła napędowego od końca przeciwwagi z mm 210 210 235 235

C
ię

ża
ry 2.1 Masa własna  kg 2850 2950 3650 3750

2.2 Nacisk na oś z ładunkiem przód / tył  kg 3066 / 864 3116 / 914 3574 / 1157 3624 / 1207

2.3 Nacisk na oś bez ładunku przód / tył  kg 1390 / 1460 1440 / 1510 1840 / 1810 1890 / 1860
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3.1 Ogumienie  Vulkollan

3.2 Wymiary kół, przód  mm Ø 150 x 95

3.3 Wymiary kół, tył  mm Ø 250 x 80 Ø 250 x 80 Ø 343 x 110 Ø 343 x 110

3.5 Liczba kół przód/tył (x = napęd)  2 / 1 x

3.6 Rozstaw kół, przód b10 mm 775 775 875 875

W
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4.2 Wysokość wózka z masztem złożonym h1 mm 23301) 23301) 33301) 33301)

4.4 Wysokość podnoszenia h3 mm 3000 3000 5000 5000

4.5 Wysokość wózka z masztem wysuniętym h4 mm 53201) 53201) 73201) 73201)

4.7 Wysokość wózka z daszkiem ochronnym (z kabiną) h6 mm 23201)

4.8 Wysokość fotela / platformy operatora h7 mm 01) 01) 2451) 2451)

4.8.1 Wysokość platformy operatora h7 mm 245 245 0 0

4.11 Wysokość podnoszenia dodatkowego h9 mm 810 0 810 0

4.14 Maks. wysokość podłogi operatora h12 mm 32451) 32451) 52451) 52451)

4.19.2 Długość całkowita (bez ładunku)  mm 3085 3135 0 0

4.19.4 Długość całkowita wraz z widłami l1 mm 0 0 3275 3325

4.20 Długość korpusu wózka l2 mm 1885 1885 2075 2075

4.21 Szerokość całkowita b1/b2 mm 900 / 900 900 / 1000 1000 / 1000 1000 / 1000

4.22 Wymiary wideł s/e/l mm
40 / 100 / 

1200
40 / 100 / 

1250
40 / 100 / 

1200
40 / 100 / 

1250

4.24 Szerokość karetki wideł b3 mm 600 0 600 0

4.25 Zewnętrzny rozstaw wideł b5 mm 560

4.27 Zewn. rozstaw rolek prowadzących  mm 1100 1200 1200 1200

4.31 Prześwit pod masztem z ładunkiem m1 mm 50

4.32 Prześwit pod wózkiem m2 mm 60

4.33.16 Szerokość korytarza roboczego dla palety 1200 x 800 Ast mm 1100 1200 1200 1200

4.35 Promień skrętu Wa mm 1550 1550 1760 1760

4.38.1 Całkowita wysokość podnoszenia  mm 3810 0 5810 0

4.38.2 Wysokość kompletacji  mm 4845 4845 6845 6845

4.38.4 Szerokość palety  mm 800

4.38.5 Długość palety  mm 1200

4.38.6 Szerokość wejścia do kabiny operatora w świetle  mm 585

4.38.7 Wewn. wysokość kabiny operatora w świetle  mm 2050

4.38.8 Zewn. szerokość kabiny operatora  mm 900 1000 1000 1000

4.38.12 Długość platformy l3 mm 0 1250 0 0

4.38.12.1 Wysokość barierki  mm 0 1090 0 0

4.38.12.2 Szerokość platformy b9  mm 0 1000 0 800
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5.1 Prędkość jazdy z ładunkiem / bez ładunku  km/h 9 / 9 9 / 9 10,5 / 10,5 10,5 / 10,5

5.2 Prędkość podnoszenia z ładunkiem / bez ładunku  m/s 0,29 / 0,31 0,29 / 0,31 0,35 / 0,39 0,35 / 0,39

5.3 Prędkość opuszczania z ładunkiem / bez ładunku  m/s 0,34 / 0,31 0,34 / 0,31 0,39 / 0,37 0,39 / 0,37

5.10 Hamulec roboczy  przeciwprądowy/generatorowy

5.11 Hamulec postojowy  elektromagnetyczny

Si
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i

6.1 Silnik jazdy S2 (60 min.)  kW 3,0 3,0 6,9 6,9

6.2 Silnik podnoszenia S3 25%  kW 9,5

6.3 Akumulator zgodny z DIN 43531/35/36 A, B, C, inny  3 PzS 465 3 PzS 465 4 PzS 620 4 PzS 620

6.4 Pojemność akumulatora (znamionowa) K5  V/Ah 48 / 465 48 / 465 48 / 620 48 / 620

6.5 Masa akumulatora  kg 740 740 930 930
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e

8.1 Rodzaj sterowania jazdą  Sterownik napędu prądu zmiennego

8.4
Poziom obciążenia akustycznego przy uchu operatora wg 
normy EN 12053

 dB (A) 62 62 69 69

8.6 Układ kierowniczy  elektryczny



EKS 210/312

Szerokość korytarza roboczego (mm)

przy prowadzeniu szynowym

Wymiary palety 
[mm]

Głębokość składo-
wania

Ast Korytarz zawracania Ast/ VDI teoretyczny Ast praktyczny

Wersja L EKS 210 L EKS 312 L EKS 210 L EKS 312 L

800 x 1200 800 1600 1600 3139 3328 +500

1200 x 1200 1200 1600 1600 3496 3684 +500

1200 x 800 1200 1200 1200 3426 3612 +500

Wersja Z EKS 210 Z EKS 312 Z EKS 210 Z EKS 312 Z

800 x 1200 800 1400 1400 3047 3235 +500

1200 x 1200 1200 1400 1400 3412 3599 +500

1200 x 800 1200 1100 1200 3351 3537 +500

przy prowadzeniu indukcyjnym

Wymiary palety 
[mm]

Głębokość składo-
wania

Ast Korytarz zawracania Ast/ VDI teoretyczny Ast praktyczny

Wersja L EKS 210 L EKS 312 L EKS 210 L EKS 312 L

800 x 1200 800 1650 1650 3139 3328 + 1000

1200 x 1200 1200 1650 1650 3496 3684 + 1000

1200 x 800 1200 1250 1250 3426 3612 + 1000

Wersja Z EKS 210 Z EKS 312 Z EKS 210 Z EKS 312 Z

800 x 1200 800 1450 1450 3047 3235 + 1000

1200 x 1200 1200 1450 1450 3412 3599 + 1000

1200 x 800 1200 1150 1250 3351 3537 + 1000



EKS 210/312

Wersje masztów standardowych EKS 210/312

Wysokość 
podnosze-

nia
h3

Wysokość wózka 
z masztem złożonym1)

h1

Wolny skok
h2

Wysokość wózka 
z masztem wysunię-

tym1)

h4

Całkowita wysokość 
podnoszenia

h3 + h9

Wysokość kompletacji1)

h15

(mm) (mm) (mm) (mm) (mm) (mm)

EKS 210 EKS 312 EKS 210 EKS 312 EKS 210 EKS 312 EKS 210 EKS 312 EKS 210 EKS 312

Podwójny 
ZT

3000 2330 - - - 5320 - 3810 - 4845 -

3500 2580 - - - 5820 - 4310 - 5345 -

4250 2960 - - - 6570 - 5060 - 6095 -

5000 - 3330 - - - 7320 - 5810 - 6845

5500 - 3600 - - - 7820 - 6310 - 7345

6500 - 4125 - - - 8820 - 7310 - 8345

7500 - 4650 - - - 9820 - 8310 - 9345

8500 - 5150 - - - 10820 - 9310 - 10345

Potrójny DZ 4750 2330 2330 10 10 7070 7070 5560 5560 6595 6595

5500 2580 2580 260 260 7820 7820 6310 6310 7345 7345

6000 2770 2770 450 450 8320 8320 6810 6810 7845 7845

6500 - 2950 - 630 - 8820 - 7310 - 8345

7500 - 3330 - 1010 - 9820 - 8310 - 9345

8300 - 3600 - 1280 - 10620 - 9110 - 10145

9250 - 4125 - 1805 - 11570 - 10060 - 11095

9500 - 4125 - 1805 - 11820 - 10310 - 11345

10000 - 4390 - 2070 - 12320 - 10810 - 11845

10500 - 4650 - 1700 - 12820 - 11310 - 12345

11500 - 5000 - 1900 - 13840 - 11500 - 13365
1) + 30 mm w przypadku systemu ochrony osób (PSS)



EKS 210/312

Standardowe wyposażenie EKS 210 
i EKS 312
• Odzysk energii podczas opuszczania 

masztu i hamowania wózka.
• Aktywne zarządzanie energią.
• Podwójny system sterowania napędem 

prądu zmiennego z parametryzo-
wanymi funkcjami jazdy i funkcjami 
hydraulicznymi.

• Certyfikat TÜV i system CAN-Bus.
• Bezobsługowe silniki jazdy i pod-

noszenia.
• Bezobsługowy elektromagnetyczny 

hamulec postojowy.
• Hamulec elektromagnetyczny na silni-

ku jazdy.
• Amortyzacja przejść między sekcjami 

masztu.
• Zintegrowany system diagnostyczny 

z interfejsem serwisowym.
• Jazda diagonalna z uzależnionymi od 

kierunku jazdy i wysokości profilami 
prędkości.

• System CurveCONTROL dla bezpiecz-
nej redukcji prędkości podczas jazdy na 
zakrętach.

• Płynna regulacja prędkości pracy 
silników.

• Podwójne koła nośne.
• Ergonomiczna kabina z niskim wej-

ściem, zapewniająca dużą swobodę 
ruchów i łatwy dostęp.

• Elementy obsługi z regulacją wysoko-
ści oraz wbudowane schowki.

• Kolorowy wyświetlacz wykorzystują-
cy piktogramy.

• Elektronicznie wspomagany układ 
kierowniczy zapewniający lekkie, 
precyzyjne manewrowanie.

• Rolki w komorze akumulatora umożli-
wiające jego szybką wymianę.

• Dodatkowe podnoszenie wideł 
zapewnia ergonomiczną kompletację 
towaru.

Opcjonalne wyposażenie EKS 210 
i EKS 312
• Wersja 24 V (EKS 210).
• Stacjonarne lub mobilne stacje wymia-

ny akumulatora.
• Możliwość wejścia na paletę podczas 

czynności kompletacyjnych.
• Platformy do kompletacji w różnych 

wersjach.
• Karetka wideł z regulowanymi i zdej-

mowanymi widłami.
• Prowadzenie szynowe.
• Prowadzenie indukcyjne zapewnia do-

kładne prowadzenie wózka w koryta-
rzach roboczych, bez mechanicznego 
obciążenia komponentów.

• Redukcja prędkości jazdy na końcach 
korytarzy roboczych.

• Dostęp za pośrednictwem kodu PIN 
(możliwość stosowania indywidualnych 
programów jazdy).

• Lokalizowanie wózka w korytarzu 
roboczym z wykorzystaniem trans-
ponderów RFID.

• warehouseNAVIGATION - automatyza-
cja operacji transportowych.

• Interfejs logistyczny Jungheinrich 
(podłączenie do systemu WMS).

• Wspomaganie kompletacji przy 
pomocy reflektorów punktowych Pick-
by-light.

• System ochrony osób PSS (opcja).
• System antykolizyjny PSS Anti Collision 

umożliwiający zastosowanie dwóch 
pojazdów pracujących w tym samym 
korytarzu roboczym.

• Pakiet komfortowe miejsce pracy 
operatora (oświetlenie robocze oraz 
kabiny w technologii LED, nawiew).

• Radio z odtwarzaczem CD/ MP3.
• Umiejscowienie pulpitu sterowniczego: 

po stronie ładunku, po stronie napędu 
lub z obu stron.

• Przyciski trybu prowadzenia pieszo.
• Możliwość montażu zmiennika 

napięcia w celu zasilania np. terminala, 
drukarki.

• Terminal radiowy z interfejsem do sys-
temu WMS.

• Skaner ręczny z możliwością mo-
cowania do barierki lub na daszku 
ochronnym.

• System zarządzania flotą wózków 
widłowych ISM Online.
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Korzystaj z zalet

Pionier w technice prądu zmiennego
Nowoczesna technika prądu zmienne-
go oferuje wiele korzyści:
• Niewielkie zużycie energii.
• Bezobsługowość.

Szybki przeładunek i kompletacja 
towarów
• Duże przyspieszenie podczas jazdy 

i podnoszenia ładunków.
• Duża prędkość podnoszenia masztu 

głównego i dodatkowego.

Modułowa budowa
Szerokie możliwości zastosowania dzięki 
konstrukcji modułowej:
• Rama i kabina wózka dostępne w róż-

nych wariantach.
• Elastyczna koncepcja pulpitu sterowni-

czego.
• Platformy robocze: Dodatkowy zespół 

podnoszenia, różne wersje platform 
roboczych.

• Jazda bez wymuszonego prowadzenia.
• Prowadzenie szynowe lub indukcyjne 

(opcje).
Możliwość dopasowania do zmieniają-
cych się wymagań aplikacji.
• Możliwość parametryzacji odcięcia 

wysokości podnoszenia.
• System sterowania CAN-Bus.

Oszczędna gospodarka energetyczna
• Podwójny odzysk energii: podczas 

hamowania silnikiem jazdy i opusz-
czania kabiny operatora.

• Oświetlenie robocze i kabiny operatora 
w technologii LED.

• Pick-by-Light: System wspomagania 
kompletacji przy pomocy oświetlenia.

• Wydłużony czas pracy na jednym 
ładowaniu akumulatora (nawet do 
dwóch zmian).

• Aktywne zarządzanie energią.

• Dłuższa żywotność akumulatora.

Technologia RFID (opcja)
• Sterowanie wózkiem z wykorzystaniem 

transponderów.
• Stały pomiar drogi w celu dokładnego 

określania położenia w korytarzu 
roboczym.

• Duże bezpieczeństwo dzięki funkcjom 
wyłączającym i zabezpieczającym 
(redukcja prędkości przed wyjazdem 
z korytarza, wyłączenie podnoszenia 
i jazdy, redukcja prędkości).

• Profile prędkości jazdy.

warehouseNAVIGATION (opcja)
• Możliwość podłączenia wózka EKS 

do systemu zarządzania magazynem 
(WMS) przez terminal radiowy lub 
skaner.

• Podgląd aktualnie realizowanego 
zlecenia na pulpicie sterowniczym.

• Automatyczne pozycjonowanie 
pionowe.

• Automatyczne pozycjonowanie 
poziome.

• Wysoki stopień automatyzacji.
• Lepsza wydajność kompletacji.
• Zwiększenie wydajności dzięki realizacji 

podwójnych cykli.
• Ograniczenie niepotrzebnych i 

błędnych przejazdów.
• Zwiększenie wydajności zarządza-

nia procesami magazynowymi.

System ochrony osób PSS (opcja)
• System PSS zintegrowany z systemem 

wózka.
• Projekt, wdrożenie i konserwacja przez 

Jungheinrich.

Ergonomia i komfort
• Wygodne, szerokie wejście.

• Wysokość opuszczonej platformy 
wynosi zaledwie 245 mm.

• Duża przestrzeń nad głową operatora.
• Barierka ułatwiająca dostęp do palet.
• Doskonała widoczność ładunku i trasy 

przejazdu.
• Pulpity sterownicze o regulowanej 

wysokości z wbudowanym schowkiem.
• Klawiatura numeryczna.
• System obsługi oburęcznej zabezpie-

czający operatora.
• Wygodny sterownik jazdy.

Układ sterowniczy (CAN-Bus)
• Indywidualne programowanie wszyst-

kich parametrów pracy.
• Regulowana siła hamowania w 

zależności od wysokości kabiny.

Uruchamianie i konserwacja
• Szybka i niezawodna procedura uru-

chamiania wózka.
• System diagnostyczny z możliwością 

zdalnego dostępu.
• Interwały przeglądowe co 1000 

motogodzin.
• Czujniki i łożyska sensorowe dla zwięk-

szenia żywotności.

Technologia litowo-jonowa
• Stała dostępność wózka dzięki wyjąt-

kowo krótkim czasom ładowania.
• Brak konieczności wymiany akumula-

tora.
• Bezobsługowe akumulatory litowo-jo-

nowe o długiej żywotności zapewniają 
oszczędność kosztów w porównaniu 
do ich kwasowych odpowiedników.

• Akumulatory litowo-jonowe nie gazują, 
nie ma więc potrzeby utrzymywania 
akumulatorowni.

• Dłuższa żywotność z 5-letnią gwaran-
cją firmy Jungheinrich na akumulatory 
litowo-jonowe.
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Jungheinrich Polska Sp. z o.o.

ul. Świerkowa 3, Bronisze k. Warszawy
05-850 Ożarów Mazowiecki
PL1130082801
telefon +48 22 332 88 00
fax +48 22 332 88 01
infolinia 0801 300 801

info@jungheinrich.pl
www.jungheinrich.pl

Wózki jezdniowe firmy 
Jungheinrich spełniają 

europejskie wymogi 
bezpieczeństwa.

Dla zakładów produkcyjnych 
w Norderstedt, Moosburg 

i Landsberg.


