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Carretilla elevadora eléctrica con mastil

y asiento cruzado, protegida contra E F M

explosiones,sistema trifasico electrénico
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A, =Ancho de maniobra en la carretilla elevadora
a = Distancia de seguridad = 200 mm
l¢ = Largo paletes (p.ej. 1200 mm) /

EFM 16-25XE3 /.H2 / .ST
Datos tecnicos

MIAG Fahrzeugbau GmbH
Kocherstr. 1, 38120 Braunschweig
Fon ++49 (0531) 866 01-0

Fax ++49 (0531) 866 01-50
www.miag.de / info@miag.de



Datos técnicos Carretilla elevadora eléctrica con mastil y asiento cruzado EFM 16-25 XE3/
(conf.a VDI 2198) ..H2/ .ST, protegida contra explosiones, sistema trifasico electrénico

Protegida contra explosiones, Codigo € Il 2G 1IB T4, Zonas de empleo 1y 2 segun la BetrSichV #* / & Il 2G 1IB+H2 T4, Zonas de
empleo 1y 2 segun la BetrSichV A / & Il 2D IP6x T130°C, Zonas de empleo 21 y 22 segln la BetrSichV A%,
registrado segin PTB N° 06 ATEX D110, Declaracién de conformidad PTB 06 ATEX 3029.

Salvo modificacion / 06.05.10

Distintivos
| 1.1 Fabricante (abreviado) \ MIAG | MIAG | MIAG |
| 1.2 Tipo del fabricante | EFM16XE3.. | EFM20XE3.. | EFM25XE3.. |
| 1.3 Motoreléctr., diesel, gasol., carbur. gaseoso, aliment. noautén. | Eléctrico | Eléctrico | Eléctrico \
| 1.4 Manejo mano, andando, de pie, sentado, comisionado | Sentado | Sentado | Sentado \
| 1.5 Potencia de elevacion / carga Q (t) | 1,6 | 2,0 | 2,5 |
| 1.6 Centro de gravedad de la carga c (mm) | 600 \ 600 | 600 |
| 1.8 Separacién de la carga respecto bastidor vertical recogido X (mm) | 446(408)* | 446(408)* | 446(408)* |
| 1.9 Situacion de las ruedas y (mm) | 1550 \ 1550 \ 1550 \
Pesos
| 2.1 Pesosin cargaincluida la bateria 360 Ah kg | 4030 \ 4100 | 4250 \
| 2.3 Presidn del eje sin carga delante / detras kg | 2480/1550 | 2540/1560 |[2640/1610 |
| 2.4 Presion del eje horg. haciadelante con carga delante /detras kg [ 2030/3600 | 2400/3700 | 2750/4000 |
| 2.5 Presiondeleje horg. haciaatras con carg. delant. / detras kg | - | - | - |
Ruedas, Transmision
[ 3.1 Neumaticos de llanta maciza, superelast., Vulcollan | Vul/Vul [ Vul/Vul | Vul/Vul |
[ 3.2 Dimensiones ruedas delanteras |@425/170 | @425/170 | @425/170 |
| 3.3 Dimensiones ruedas traseras | ©343/114 | @343/114 | @343/114 |
| 3.5 Numero de ruedas delante / detrds , x= accionadas \ 1x/2 \ 1x/2 | 1x/2 |
| 3.6 Anchode huella delante b, (mm) | - \ - \ - \
| 3.7 Ancho de huella detras b, (mm) | 1135 | 1135 | 1135 |
Dimensiones basicas
| 4.1 Inclin. bastidor vertical /soporte de horquilla, adelante/atras  Grado \ 1/3 | 1/3 | 1/ 3w \
| 4.2 Altura bastidor vertical recogido h, (mm) | 2325 \ 2325 \ 2325 |
| 4.3 Elevacion libre h, _(mm) | 1760 \ 1760 | 1760 |
| 4.4 Elevacién con bastidor doble ** h, _(mm) | 3500 \ 3500 | 3500 |
| 4.5 Altura bastidor verticasl extendido h, _(mm) [ 4065 \ 4065 | 4065 \
| 4.7 Altura techo protector (cabina) *** h, _(mm) [ 2300 \ 2300 | 2300 \
| 4.8 Alturadel asiento (asiento ocupado) h, (mm) | 1180 \ 1180 \ 1180 \
| 4.10Altura brazos de las ruedas hy, _(mm) | 375 \ 375 \ 375 \
| 4.19Largo total /, (mm) | 2490 | 2490 | 2490 |
| 4.20Largo incluida la horquilla (recogida) I, (mm) [1340(1378)* [1340(1378)* [1340(1378)* |
| 4.21 Ancho total b./b, (mm) | 1250 \ 1250 | 1250 |
| 4.22Dimensiones de las pdas de la horquilla s/e/I(mm) [48/128/1150 [48/128/1150 [48/128/1150 |
| 4.23Soporte horquillaDIN 15173, clase /formaA, B | A | A \ A \
| 4.25 Separacion externa de las plas de la horg. max /min. b, (mm) | 680/260 | 680/260 | 680/260 |
| 4.26 Ancho entre brazos de rueda / superficies de carga b, (mm) | 900 \ 900 | 900 \
| 4.28Empuje I, (mm) [630(560)**** | 630(560)**** |630(560)**** |
| 4.31 Altura respecto al suelo del bastidor vertical con carga_m, (mm) | 90 | 90 | 90 |
| 4.32 Altura resp. al suelo del centro de lasit. de las rued. (posicion mas baja) m, (mm) | 90 \ 90 | 90 \
| 4.33 Ancho de maniobra con palete 1000 x 1200 transversal A, (mm) | 2851 \ 2851 \ 2851 \
| 4.34Ancho de maniobra con palete 800 x 1200 longitudinal A (mm) | 2888 \ 2888 \ 2888 |
| 4.35Radio de giro W, _ (mm) | 1834 | 1834 | 1834 |
| 4.37Largo sobre los brazos de rueda 1 (mm) | 1990 \ 1990 | 1990 |
Rendimientos
| 5.1 Velocidad de avance con /sin carga km /h | 12 | 12 | 12 |
| 5.2 Velocidad de elevacion con / sin carga m/s | 0,26/0,30 | 0,24/0,30 | 0,20/0,28 |
| 5.3 Velocidad de descenso con /sin carga m/s | regulable | regulable | regulable \
| 5.4 Capacidad de empuje con/sin carga m/s | 0,14/0,14 | 0,14/0,14 | 0,14/0,14 |
| 5.7 Capacidad de ascenso con /sin carga % | - | - | - |
| 5.8 Capacidad max. de ascenso con / sin carga % | 10/15 | 10/15 \ 8/13 \
| 5.9 Tiempo de aceleracién con/sin carga s | 6,5/6 \ 6,5/6 \ 6,5/6 |
| 5.10Frenos de maniobra | Electrico |  Electrico | Electrico \
Motor E
| 6.1 Motor de traccién, potenciaS2 60 min kw | 8 | 8 | 8 |
[ 6.2 Motor de elevacién, potenciaS2 60 min kw \ 5 \ 5 | 5 \
| 6.3 Bateriaconforme aDIN 43531/35/36,A/B7C, no \ no \ no | no \
| 6.4 Tension de la bateria / capacidad nominal K, V /Ah | 80/420/465 | 80/420/465 | 80/420/465 |
| 6.5 Peso de labateria kg [ 1200-1300 | 1200-1300 | 1200-1300 |
| 6.6 Consumo energético segun ciclo VDI | - | - | - \
Otros
| 8.1 Tipode control de la marcha | impulso | impulso | impulso \
| 8.2 Presion de trabajo para aparatos adicionales bar | ~150 | ~150 | ~150 |
| 8.3 Cantidad de aceite para aparatos adicionales 1/ min \ 24 \ 24 | 24 \
| 8.4 Nivelde ruido EN12053, oido del conductor dB (A) \ 64 \ 64 \ 64 \
Con corredera lateral (integrada) Disefie con inclinacion de coche de tenedor A* dependiendo de la version del dispositivo

Otros equipos de elevacion a solicitud
Otras variantes a solicitud

De altura de 6000mm levantamientos bifurquese solamente inclinaciéon de coche
Otras variantes a solicitud




