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PoidsMoteur

Modèle du moteur (standard)

Puissance brute à2200 tr/rnin - SAE J1995

Puissance nette à2200 trlmin - SAE J1349

Puissance nette maxi à 1800 trlmin - SAE J1349

C4 4 ACERT " D lT de Cat"

75kW 101 hp

69 kW 93 hp

71 kW 95 hp

Poids en ordre de marche - Nominal

Pords en ordre de marche - Maximum

Pelle rétro

6895 kg 15 201 lb

1 1 000 kg 24 251 lb

Profondeur de creusage - Standard

Profondeur de creusage - Bras telescopique sorti

4360 mm

5456 mm

14pr4po

17 pr 11 po



Caractéristiques de la 420E1420E lT

Cabine de première classe
Le siège à suspensiort pneumatrque de sérre, l'espace

supplémentaire plur les ianbes et la visibilité

rehaussée v7US pr7CUrent une sensation de confort -
plur une journée de travail plus sûre et plus productive.

Commande facile par maniPulateur

Les commandes par manipulateur ergOnOmique assurent

un fonctronnement en douceur pOUr un moindre effort de

la part du conducteur.

Groupe motopropulseur amélioré

Avec la vitesse de translation maxi de 40 km/h (25 mi/h),

vlus circulez plus rapidement entre les chantiers

Davantage d'outils de travail
Faire plus avec une seule machine. La ptnce vlus

permet de saisir, d'agripper et de trrer virtuellement

n'importe quel matériau.
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Poste de conduite
Confort, visibilité et style.

Bénéllciez d'un niveau dc confort supéricur avcc le posle de conduite spacieux de la Série E.
Son style autorrobile ergouomique anréliore I'cnvironnenrent du conducteur. Un tableau de
bord avant étroit assurc une cxcellente visibilité surle godet avant. Grâce à la réduction des
vibrations, le conducteur se lati-rlue pcu. Le conrpartimcnt de rangement dans la cabine et
le coffr'e à outils ct à batterie verrouillable offrent amplenrent d'espace pour les outils et les
effets personnels. Le poste de conduite conrporte égalerrent un gloupe d'instruments faciles
à cor-rsuller e t davantage d'espace pour les jambes.

Gommande automatique de régime moteul
Cette nouvelle caractéristique réduit le réginre moteur lorsque la pelle rétro n'est pas en
usage pour conservcr le carburant et réduire le bruit émis dans I'environnenrent.

Siège à suspension pneumatique

Le siège à suspension pneumatique slandard est réglable pour assurer une plage d'utilisation
plus étendue et une marche plus conlortable. Un contacteur permet d'ajuster le siège en
lonction du poids du conducteur. La hauteur du siège est réglable pour convenir à tous les

conducteurs. Le siège à suspension pneunratique de la cabine de luxe colnporte aussi un
soutien dorsal réglable, un soutien lombaire, une rallonge de coussin de siège, I'inclinaison
du coussin de siège et des accoucloils à réglage de hauteur et d'inclinaison.

Climatisation améliorée
Le syslèrne de climatisation arrrélioré offre une n.reillcure répartition d'air et un rendenrent
supérieur assuranl un environnemcnt de tral'ail plus conlbrtable. Une augmentation de près
de 20 "/" du débit d'air conrbinée à une r.r.reilleure localisation des volets assurent un confort
supérieur du conducteur.

Gonfigurations

Le poste de condr"rite de la 420E cst disponible cn 5 options toit à cadre ROPS, toit
Plus à cadre ROPS. cabine standard, cabine dc luxe ct cabine de luxe avec clinratisation.
Voir l'équipenrent de série et en option pour les détails.

f atig u e.Réduction

Gommandes
de la

Les commandes par manipulateur
ergonomique de type pelle hydraulique
requérant peu d'effort assurent une
modulation en douceur. Les molettes
au pouce sur le manipulateur procurent
une commande pratique du bout des

doigts de fonctions auxiliaires, éliminant
ainsi les pédales au plancher.

Gommande de ralenti par

simple pression

Situé sur le manipulateur de droite,
ce bouton ramène le régime moteur au
ralenti. Cette nouvell e caractéristique
réduit la consommation de carburant
et améliore la communication avec

l'équipe au sol.

Sélecteur de grille de commande

Le sélecteur de grille de commande, situé
dans la cabine, permet au conducteur
de passer de la grille de commande de
type pelle à la grille de commande de
type rétrocaveuse sur simple pression
d'un bouton. Cela permet au conducteur
d'utiliser la grille de commande avec

laquelle il est le plus familier pour
accomplir plus de travail, plus
rapidement.



Le circuit puissance àcharge adapteà d éte ctio n de la

Hydraullque
la demande.

Gommande
antltangage
Encore plus de confort pour

Le système antitangage en option adoucit la marche dans toutes
les conditions, y compris le chargement-transport, les déplacements
slrr route ou les sin-rples déplacements sur le chantier. Elle réduit
les rebonds de la macltine' ce qui assure une nrarche douce et stable
pour anréliorer le conlort du conducteur et réduire sa fatigue.
La comrnande antitangage en option anréliore la rétention du
matériau dans le godet chargeur, ce qui augrnente la productivité
et permet de garder le chantier plus propre.

Le systèr-ne est l'acilement engagé au moyen d'un contacteur
sur la console avant. Le contacteur de la contntande antitangage
a trois positions, MARCHE,., ARnÊf et AIJTOMATIQLJE.
Dans la position automatique, la commande antitangage s'engage
automatiquement à mesure que la vitesse de déplacement augmente.
A basse vitesse, le système se désengage pour les applications
de chargement, de nivellement ou de finition.

t-lr z1l0L, 
1'rc-rssc\clc urt cit'ctrit hyclnruliqrrc a clétcctic-rrr clc chru'sc, ir

ccnirc l'crt'né. cltri lait con'cspc)r.lclrc étroitcrncrrt llr 1'rrrissrrncc ct lc
débit à lrt clcnllnclc clcs éc1rri1-rcnrcnts. Pcu inrl'rortc qLrc \r)Lrs so)/cz

cn plcin nroclc cl'crclrration cJc tnurehécs c)Lr crr tnrin clc el'cLlsct-

cléliL^artcnrcnt ltutttut- clc sct't iccs. \r)Lrs ôtcs toujoLlrs cn colttr'ôlc.
Duns clcs lrpplicaliorrs tcllcs clLrc l'crclrvlrtic-rn clc tnrrrclrclcs cn ntoclc

1'rt'ctcluctic-tn. llt ritcssc cst inrportantc ct lc circuit lirunrinr lc clcrbit

néccssatit'c 1-lc-rLrr rtccr)n-rplir lc tnrvail rapiclcnrcnt ct clllcuccn-rcnt.
Autrcs a\/ilrttagcs du cit'cuit hl,irauliquc à clcltcctit-rn clc chru'sc.

' M oinclt'c clchlrul'l-crncnt cl u circrrit hvclra ulicl uc

. McillcLrrrcnclcntcnténcrgétiqrrc

. Fonctir)nncntcltt plus silcncicur

o [-J surc r'écluitc clcs pric\ccs

I-cs flcriblcs XT-3 f S lbughGultt'cl r\r (lc C'llt con-rbincls aLr\ r-r.rccords

Cat ct uLlx l'irccc)r-cls à joirrts tr-rriqucs lr.riirLr\ assLu-cnt l'cltunchclité clu

svstèntc. Lat 120E conrportc clglrlcrncnt clc noLl\ caLlr r-cl1-xrrtitcurs clc

clébit hvclraLrliqLrc qui gut-untisscnt un débit propr-rrtionrrcl cl'huilc à

tc-rus lcs vét'ins hy,clt'rtuliclucs. cc rlui lrssLu'c Llnc 1'rlLls gnrnclc nruîtrisc
c t eurcll i orc lcs 1-lc rlir nn rur ccs d'éq u i 1-rc nrcn t s nr u l t i - lir n ct i c'rn s.

le conducteur.



Groupe motopropulseur
Synonyme de performance, de énergéti que.purssanc0, de fiabilité et d'effi cacité

Moteur Cat

La 1208 est équipée du rnoteur C4.4 DIT (à injection directe avec

turboconrpresseur) de Cat " avec tecl-rnologie ACERTB et répond
à toutes les norn-res antipollution an-réricaines Tier 3 de I'EPA/
Niveau IIIa de I'Union européenne La puissance et la réserve

de couple accrues ar-néliorent le rendenrent lors du chargernent
et des déplacements sur route.

. La conrmande électroniq ue du nroteur assure un dosage précis
du carburant pour optinriser la puissance, la réponse et le
rendenrent énergéti q ue.

. L'indicateur de colrnatage du séparateur d'eau garantit que
le conducteur est averti lorsque I'entretien cst nécessaire.

. Filtre à air à joint arial de type sec avec s1,stème automatique
d'éjection de poussière intégré pour une pré-séparation plus
efficace. Les lonctions du frltre à air et du préfrltre sont toutes
deux incorporées dans un module unique monté sous le capot.

Transmission

La transmission power sl'ruttle standard de Cat offre quatre vitesses
avant et arrière. Les en-rbrayages déplacés hydrauliquement permettent
des changements de sens de nrarche et de vitesse de translation dans
la foulée. La transn-rission auto-shift en option adapte les rapports
aux conditions de pente et de cl-rarge. Le rapport supérieur est

sélectionné au moyen de la comnrande à poignée tournante sur
le volant de direction.

. Les distributeurs hydrauliques proportionnels adoucissent
les changements de vitesse et de sens de nrarche.

. Le contacteur de rétrogradation/neutralisation de la
transmission permet au conducteur de descendre les vitesses
j usq u'en première.

. L'option de traction intégrale (4 roues motrices) améliore
la mobilité et la perforrnance du chargeur sur nrauvais terrain
et peut ôtre activée dans la loulée.

. Vitesse de déplacement sur route maximale de 40 km/h (25 mi/h)
pour se déplacer plus rapidement d'un chantier à I'autre.

. Les essieux arrière Cat sont spécialenrent conçus pour les

rigueurs des applications de rétrocaveuses. Les essieux comportent
des trains de pignons planétaires montés à I'ertérieur pour
simplifrer leur entretien et des anréliorations au niveau de la
conception des freins pour prolonger leur durée de service.

Sélecteur de mode de frein
Le sélecteur de mode de frein a trois positions :deux roues motrices,
deur roues motrices avec freinage sur toutes les roues et quatre
roues motrices. La position deux roues motrices avec freinage sur
toutes les roues assure une n-reilleure longévité des pneus lors des

déplacements sur route et engage I'e ssieu avant lorsq ue les freins
sont serrés afin d'an-réliorer les caractéristiques de freinage.



Ghargeur
Choix de timonerie de besoins.répondre àchargeur pour

Vérin de cavage unique

La timonerie de chargeur à vérin de cavage

unique standard se distingue par de puissantes

lorces de levage et d'arrachage assurant de

solides performances dans les applications
de remblayage et de chargentent de camions.

Ghargeur industriel

La timonerie de chargeur industriel (lT)
en option olfre des lorces d'arrachage plus

élevées ainsi que le levage parallèle, ce qui
assure une manutention et un chargen-rent

efficaces d u rnatéria u. Les chargeurs
industriels sont hautentent polyvalents
et peuvent utiliser une vaste ganlnle

d'outils de travail Cat pour une variété

d'applications.

VOS

Caterpillar ollie un cl-roix de tinroncrie à vérin de cava-qe urtiqtte

ou de chargeur industriel (lT) pour convenir aux exigences de r,'os

applications. Les contmandes de chargeur IT olfrent une comntattde

proportionnelle par levier unique et Llne ntodulation précise des

outils de travail hydrauliques. Une nrolette au poLlce pernret

d'actioltner des lonctions hydra uliq ues a uxiliaires telles q ue celles

du godet tous-travaux sur les nrachines IT.

Retour à l'angle de creusage

Le systèr-r're de retour à I'angle de creusage

réduit la durée des cycles de chargen-rent en

ramenant le godet chargeur à la position de

creusage par une simple traction du levier.

Lorsque le godet chargeur se trouve au

niveau du sol, il est déjà incliné correctemetlt
pour le prochain chargentent ou déblai.
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Pelle rétro
Flèche et bras pour des performances élevées et un entretien facile.

La pcllc r'étro dc la Séric E olll'c clcs lorccs dc crcusagc inégalclcs dans l'industric. Lcs borcls clcntclôs sul lc bras
assurcut un nrcillcur scrragc clu nralériau pour lcs applications dc déll-iclrcnrcnt ct dc dénrolitiorr. La timoncric dc
godct à axc uniquc cortlribuc i\ la nrcillculc rotation dc sa calégoric. soit 205 dcgrés pour toutcs lcs appliculions.

Conception du bras télescopique
Lc bras télcscopiquc cn oplion augllrcnlc Ia portéc ct la prolbndcur dc crcusagc d'crrriron 1,2 nrètrcs 14 piccls).
La nouvcllc conccpliou olll-c unc cluréc clc scrlicc sr-rpériculc c1 un r'églagc llcilc sLrr Ic chanticr avcc clcs outils
à main courants.

Flèche incurvée
La ilèche clc 1yy.rc pcllc hyclrauliquc cst conçr-rc rllrrs ur.rc optiquc dc pcrlbrmanccs optinralcs ct dc tlulabilité.
Lit conccplit'rn incurvéc procurc un plus grancl dégagcnrcnl pour passcr au-dcssus dcs obstaclcs lors du crcusagc
dc tranchécs ou du char-ucmcnt tlc canrions. La 1lèchc étrt'rilc anrélic'rrc lc chanrp dc r,ision sirr lc gorlct c't la tlanchcrc
lout au long clu cyclc dc trarail.

Pinces
Pour augnrcnlcr la polyvalcncc clc la rnachinc, lc nronlagc cl'urrc pincc csl prcivu clc séric sur chaquc rétrocarcusc ('ul.
Dcs pinccs hydlauliqucs sont clisponiblcs nrorrtécs tl'usinc. Dcs pinccs nrôcaniqucs sonl disponiblcs par I'cntlcrrisc
du conccssionnairc Cat.

conçus



Un accès facile et des exigences d'entreti en

Facllité d'entretien
minimales optimisent

le temps productif,

Des caractéristiques pratiques facilitent I'entretien', ce qui réduit
les ter-nps morts.

. Le capot relevable pernret un accès pratique à tous les points
de contrôle du rloteur.

. Les bouchons de ren-rplissage sont codés en couleur pour
pemrettre une identification rapide.

. Les modules de commande électronique consignent les codes

d'anonralie pour assurer un dépistage des pannes facile et

efficace et un tentps productif maxinrum.

. L'analyse S.O.SSM des huiles et du liquide de relroidissement et

I'analyse technique vous aident à éviter les réparations imprévues.

. Caterpillar nlet tout en oeuvre pour vous offrir un environnement
de travail sûr. Pour plus d'informations, veuillez visiter le site

Internet à I'adresse SAFETY.CAT.COMTM.

Soutien à la
cllentèle
Toute la diff érence.
Votre concessionnaire Cat est prêt à vous conseiller dans votre
décision d'achat ainsi qu'ultérieurement.

. Les plans de financement sont flexibles afin de répondre
à vos besoins.

. Votre concessionnaire Cat peut évaluer ce qu'il en coûte
pour réparer, rénover ou remplacer votre machine, afin
que vous puissiez faire le bon choix.

. Presque toutes les pièces sont disponibles au comptoir
de pièces de votre concessionnaire Cat.

. Allez au site Internet de votre concessionnaire ou à I'adresse
www.cat.com pour personnaliser la machine idéalement
adaptée à vos besoins en utilisant les applications Build and

Quote. Vous y trouverez également des informations sur
d'autres produits Cat, les services des concessionnaires
et les solutions offertes à I'industrie.



Produ its technolog i ques
Des de pointe améliorent la productivitétechnologies et sim pl ifient I'e ntretie1r.

Système AccuGraderM

Le système AccuGrade pour rétrocaveuses améliore la précision
d'excavation et la sécurité du chantier en élinrinant le besoin
d'effectuer des mesures nranuelles du niveau. Les deux systènres
de référence, de chantier et laser, permettent de gagner du temps
et de I'argent dans une variété d'applications d'excavation et de
creusage de tranchées.

Système de rêlérence de chantier
Le systènre de rélérence de chantier pernret a u cond ucteur d'excaver
selon des coordonnées prédéternrinées. Le logiciel intuitif et les

cournrandes permettent au conducteur de frxer des r-riveaux cibles.

Un moniteur en cabine pernret au conducteur d'entrer les paran-rètres
de pente et de prolondeur de creusage. Un indicateur de pente facile
à lire et un afhchage de niveau transmettent toutes les inlorntations du
systèn-re dans la cabine à I'intention du conducteur. Le systèr-ne inclut
des composants robustcs conçus pour résister aux environnements
les plus durs :

o \zloniteur en cabine

. Capteurs de position de vérin

. Capteur de position d'orientation

o I nclinonrètre

. Faisceaux de câblage

Système de rélérence laser
Le système de rélérence laser lonctionne avec des ér-r-retteurs laser pour
pernrettre de niveler ou d'excaver avec précision suivant un plan du
chantier sans I'utilisation de piquets de nivellement. Le système laser
inclut tous les corr-rposants du systèn-re de rélérence de chantier en

plus des suivants :

. Récepteur laser

o \zlât électrique et rnontage

. Faisceau de câblage du laser

Nota : Énretteur laser et trépiecl vendus séparénrent

Système Product Link
Le système Product Link utilise la technologie GPS pour
vous transmettre des données cot"lcernant la machine, dont les

heures-service, I'enrpl acernent, les incidents et les inlornration s

de diagnostic, par le biais d'une application sur Internet ou
d'une notification par courrier électronique ou téléavertisseur.

Système de sécurité machine
Un systèn-re de sécurité r'nachine (MSS)en option qui utilise une clé
progran-rn-rable protè_ue contre le vol., le vandalisme et toute utilisation
non autorisée. Le M SS utilise des clés codées électroniquement,
choisies par le client pour restreindre I'utilisation à certaines
personnes ou à certaines plages horaires.



0utlls de travall
Faire plus avec une seule machine.

ô
î

0utils de travail pour pelle rétro

LJn gruncl clioir cl'r-rr-rtils 1-rour' ;rcllc r'étrct y conrpris Lntc nt-ltrvcllc

1-rincc hy,clr-aulicprc \ oLls clonuc lu llcribilité clc clcsscrr ir 1'rlus clc

clicnts. clc lerçon plLls rcntlrtrlc.

. Goclcts poLtr scr\ icc nonlal. cxtt'lt-t'c-lbustcs. crtt'lt-l-obustcs
poLtr rochc. r\ r,ct-r'c-luillugc prlr uxcs. pc)Llr c.\citvutic-rtt. poLu'

rclclrc corelllicnllc ct 1-rctLlt' cLlt'ilgc clc lbssés

. Frltiscttsc clc chttttssclc

. Martcau hyclt-ituliquc

. Tu r-iè r-c

. Rippcr

. Pilrccs nlé*uriqucs ct hyclrattliqucs

. Cc-lrrplcLlr cxprcss

' Cclnrpactct-tt' tlt ;lllrq trc r,'ibrittttc

0utils de travail pour chargeur
La garnntc cl'outils pc-rlyr ulcnts pc)ur charucLu- contprcnd ttrtc

sralltclc vurrété cl'o;ltions alletnt clcs latrncs c-rt'icntublcs ilLl.\ cotttcitttr
ir as;rhultc:

. Goclcts ltot'nllur. toLrs-[r'ln,lrrrr. à clclt'crsclltcnt ltrtérlrl
c t ;lc-l Ll r nr lt t clt'i nr Lr x lcl gc t's

. Lrulc c-lr-icntablc

. Brr)ssc

' Râtcrt r,r

. Cc-rr-rtcitu u\ asphaltc

. Fo u rchcs po Lr r ch tt rgc Llr'

' Épcron po Ltr bu llcs

' Bruts clc nuuttttcntic-rn

' C'hurrLrc clc clôncigcrlcnt

Coupleur express lT
Lc cc-ruplcLlr cxprcss pcnnct cl'uccou;llcr r-upidctt-tcttt ccrtains outils
clc travuil. Lcs r-rutils clc truvail rnécuniclucs pcLlvcnt ôtrc cltattsés crt

ntc-lins clc 30 scconclcs suns quittcr lc cc-urlort clur postc clc cc-rtrduitc.

Le godet approprié fait toute la différence

Pr-rr-rr bénélicicr dc pcrlbrnranccs optirnalcs clc votrc r-étrocllvcLlsc

Cut. ASSuI'cz-voLts qLtc vc)trc nrlrchinc cst clquipéc clu gctdct ct clcs

poirrtcs appropriés. Lc goclct cl'crcltvrttion lottnrit lit ntcillcurc
procl uctivité clans Iu pl u1'rtt t't clcs ct-rlrcli tic'rtts.

Système de retenue diagonal (DRS 230)

L-cs clcnts clcs godcts crtr-a-r'ctbustcs srlrI lrrécs aLt n]oycn clc clitvcttcs
cliagonalcs prlutôt qu'horizc'rr.rtulcs pour lircilitcr lcur pct-nttttittion.
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Modèle du moteur
(standard)

C4,4 ACERP DIT
de Cat@

Poids en ordre de

marche - Nominal
6895 kg t5 201 lb Profondeur de creusage 4360 mm 14 pi 4 po

- Standard

I I 000 kg 24 25t tb Bras télescopique rentré 4402 mm 14 pi 5 po

Bras télescopique sorti 5456 mm 17 pi I I po

Puissance brute selon 75 kV/
SAE JI995

l0l hp Poids en ordre de

marche - Maximum

Puissance brute selon 75 kW
rso t4396

Cabine à cadre ROPS/ 260 kg
FOPS

Portée depuis I'axe de 5618 mm l8 pi 5 po
pivotement - Standard

Bras télescopique rentré 5657 mm 18 pi 7 po

Bras télescopique sorti 6666 mm 2l pi l0 po

Rotation du godet 205 Degrés

Force de creusage du 61,7 kN 13 875 lb
godet - Standard

Bras télescopique rentré 60,9 kN l3 863 lb

Bras télescopique sorti 60,9 kN 13 863 lb

Force de creusage du
bras - Standard

Bras télescopique rentré 42,8 kN 9616 lb

Bras télescopique sorti 3l ,2 kN 7023 lb

Levage du bras
à2440 mm (8 pi)

- Standard

2601 kg 5722lb

Bras télescopique rentré 2a08 kg 5298 lb

Bras télescopique sorti 1620 kg 3564 lb

Hauteur de chargement

- Standard
3636mm ll pi ll po

Bras télescopique rentré 3577 mm I I pi 9 po

Bras télescopique sorti 4145 mm 13 pi 7 po

Portée de chargement 1768 mm 5 pi l0 po

- Standard

Bras télescopique rentré 1868 mm 6 pi I po

Bras télescopique sorti 2771mm 9 pi I po

l0l hp s73 lb

Puissance nette selon 69 k\ry
SAE J1349

Puissance nette maxi 72kW
à 1800 trlmin selon
cEE 8011269

60 lb

94 hp Commande antitangage 25 kg 55 lb

Climatisation 39 kg 86 rb
94 hp Tiaction intégrale 155 kg 342lb

95 hp
Chargeur IT avec

coupleur express

365 kg 80s rb

Bras télescopique
(sans contrepoids)

299 ks 659 lb

97 hp
Contrepoids (Option l) I 16 kg 255 lb

Contrepoids (Option 2) 231 kg 5l0lb

97 hp Contrepoids (Option 3) a88 kg 1075 lb

. Le poids total autorisé en charge ne doit pas

dépasser I I 000 keQa 251 lb).

93 hp Tiansmission Auto-
Shift

27 kg

Puissance nette selon 70 k\ry
rso 9249

Puissance nette selon 70 kW
cEE 8011269

Puissance nette maxi 7l kW
à 1800 trlmin selon
SAE J1349 43 kN 96621b

Puissance nette maxi
à 1800 trlmin selon
ISO 9249

72kW

Alésage 105 mm 4,1 3 po

Course 127 mm 5 po

Cylindrée 268 po3

Réserve de couple nette
à 1400 trlmin - De serie

Couple maximum net à 408 N'm
1400 trlmin - De série
_ SAE J1349

301 lb-pi

. Moteur conforme à toutes les noûnes antipollution
américaines Tier 3 de I'EPA^Iiveau IIIa de

I'Union européenne.
. Les valeurs de puissance nette s'appliquent à

2200 trlmin dans les conditions spécifiées par
la norme indiquée.

. La puissance nette annoncée est la puissance

effectivement disponible au volant moteur d'une
machine avec ventilateur, filtre à air, silencieux
et alternateur.

. Valeurs en conditions ambiantes sèches de
25 oC (77 'F) sous une pression barométrique
de 99 kPa (29,32 po).

. Carburant de 35" API ayant un pouvoir calorifique
inférieur de 42 780 kJ/kg (18 390 BTUnb) à 30 "C
(89'F) (pour une masse volumique de 838,9 g/l

[700] lb/gal]).
. Aucun détarage n'est requis jusqu'à 3000 m

(e843 pi).
. Réserve de couple nette conforme à la norme

SAE J1349.
. Les valeurs de puissance nette maxi s'appliquent

aux conditions spécifiées ci-dessus.
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Capacité du godet
normal

0,96 m3 1,25 v3 Type de circuit À centre fermé, à

détection de charge
Power-Shuttle, lre avant 6 km/h 3,7 milh

2e avant 9,6 km/h 5,9 mi/h
Largeur du godet
normal

2262 mm 7 pi 5 po Capacité de la pompe
(à 2200 trlmin)

163 l/min 43 gallmin 3e avant 20 km/h 12 mrlh

4e avant 40 km/h 25 mrlh

Power-Shuttle,
lre arrière

6 km/h 3,7 milh

2e arrière 9,6 km/h 5,9 mi/h

3e arrière 20 km/h 12 milh

4e arrière 40 km/h 25 milh

Auto-Shift (opt),
lre avant

5,9 km/h 3,7 milh

2e avant 9,5 km/h 5,9 mi/h

20 km/h 12 milh

27 kmlh 17 milh

4l km/h 25 milh

Auto-Shift (opt),
lre arrière

5,9 km/h 3,7 milh

2e arrière l3 km/h 7,8 mi/h

3e arrière 27 kmlh 17 milh
. Auto-Shift passe automatiquement du deuxième

rapport au rapport maxi sélectionné.
. Les inversions de sens de marche électriques sont

coûlmandées par un levier judicieusement situé
qui autorise des inversions de sens de marche
instantanées par l'intermédiaire d'embrayages
hydrauliques.

. L'embrayage à roue libre du convertisseur de
couple permet au stator de tourner librement
en conditions de faible charge et de vitesse
élevée, telles qu'elles existent par exemple
lors de déplacements sur route.

. Mono-étagê, rapport de calage de 2,63:1.

. Vitesses de déplacement d'une rétrocaveuse à
deux roues motrices, à plein s gaz, avec pneus
arrière 19.5 x 24.

Hauteur de

déversement à I'angle
maxi - Vérin de cavage

unlque

2573 mm 8 pi 5 po Pression du circuit
- Pelle rétro

24 900 kPa 361 I psi

Pression du circuit
- Chargeur

22 800 kPa 3307 psi

Hauteur de

déversement à I'angle
maxi - IT avec coupleur
express

2507 mm 8 pi 3 po Type de pompe À pistons axiaux,
à débit variable

Type de direction Roue avant

Portée de déversement à 853 mm
l'angle maxi - Vérin de
cavage unlque

Servodirection Hydrostatique, unité
de régulation manuelle

Vérin 2RM - Alésage 65 mm 2,6 po 3e avant

2pil0po

Portée de déversement 831 mm
à I'angle maxi - IT avec

coupleur express

2pi9po Course 120 mm 4,7 po 4e avant

Diamètre de la tige 36 mm 1,4 po 5e avant

Vérin 4RM - Alésage 65 mm 2,6 po
Profondeur de creusage 106 mm

- Vérin de cavage

unlque

4po

Profondeur de creusage 147 mm

- IT avec coupleur
express

6po

Capacité de levage à 2929 kg @57 lb
pleine hauteur - Vérin
de cavage unique

Course 120 mm 4,7 po

Diamètre de la tige 36 mm 1,4 po

Circuit de freins Multidisques, à bain
d'huile, montés à
I'intérieur

Capacité de levage à 3164 kg
pleine hauteur - IT avec

coupleur express

697 s tb

Force d'arrachage du 45,6 kN
godet - Vérin de cavage

unlque

t0 242 tb

Force d'arrachage
du godet - IT avec

coupleur express

47,1 kN l0 593 rb
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Diamètre de braquage : 8,18 m
à l'extérieur des roues
avant

26 pi l0 po

Diamètre de braquage : 10,97 m 36 pi
à I'extérieur du godet de
chargement le plus large

. ISO 5010.

. 2RM,4RM (roue intérieure non freinée).

Circuit de

refroidissement
20,5 | 5,4 gal

Réservoir de carburant 170 I 45 gal

Huile moteur avec filtre 7 ,61 2 gal

Tiansmission- 18,5 I

Convertisseur de
couple, 2 roues
motrices, Power Shuttle

4,9 gal

Tiansmission- 18,5 I

Convertisseur de
couple, 4 roues
motrices, Power Shuttle

4,9 gal

Tiansmission-
Convertisseur de

couple, 4 roues
motrices, Auto Shift

5 gal

Essieu arrière 16,5 I 4,4 gal

Essieu arrière, à
planétaires

0,4 gal

Essieu avant, 4 roues
motrices

2,9 gal

Essieu avant, à

planétaires
0,2 gal

Circuit hydraulique 95 I 25,1 gal

Réservoir hydraulique 38 I l0 gal

Freins SAE J/ISO
3450, ISO 3450 t996

Cabine à cadre ROPS SAE J1040 May 19941

ISO 374t t994

Cabine à cadre FOPS SAE J/ISO 3449
APR98 NIVEAU II
et ISO 3449:1992
NIVEAU II

Cabine insonorisée 79 dB (A) selon ANSI/
SAE Jl166 Oct 98

Niveau sonore extérieur 76 dB (A) selon
SAE J88 JUN86

Essieu avant,2 roues 22964k9 50 582 lb
motrices, statique

Dynamique 9186 kg 20 233 tb

Essieu avant, 4 roues 22 964 kg 50 582 lb
motrices, statique

Dynamique 9186 kg 20 233 lb

Essieu arrière, statique 22 96a kg 50 582 lb

Dynamique 9186 kg 20 2331b

Oscillation d'essieu l0 Degrés

. Les essieux des machines à 4 roues motrices et à
2 roues motrices sont montés sur balancier, sous

carter étanche et graissé en permanence, ce qui
supprime tout entretien journalier. Ils comportent
également un vérin de direction à double effet
avec angle de braquage de 52o pour plus de
maniabilité.

. Pistons à trois segments en alliage silicium/
aluminium extra-léger pour un maximum de
robustesse et de conductivité thermique.

. Vilebrequin forgé en acier au molybdène/chrome
avec portées durcies par induction ou nitrurées.

. Bagues d'étanchéité avant et arrière de vilebrequin
en Viton, de type à "lèvre" avec pare-poussière

incorporé.
. Soupapes d'admission en acier au silicium+hrome

et soupapes d'échappement stellitées, résistant
aux températures élevées, assurant une longue
durée de service.

. Bloc-cylindres d'une seule pièce en alliage de

fonte à haute résistance, à nervures profondes
pour un maximum de robustesse et de longévité.

. Culasse en alliage de fonte à haute résistance avec

surépaisseur des parois et de la tête. Les orifices
d'admission et d'échappement sont moulés avec

précision pour optimiser le flux des gaz.
. Alimentation à injection directe pour un dosage

précis du carburant; pompe de transfert électrique
montée à distance simplifiant I'entretien.

. Filtre à air à joint axial du type sec avec préfiltre
intégral, système automatique d'éjection de
poussière et indicateur d'êtat du filtre.

. Circuit de charge et de démarra5e électrique
direct 12 V avec batteries sans entretien de
880 CCA, groupe 3l .

. De série, système d'aide au démarrage par
bougies de préchauffage pour des démarrages
efficaces par temps froid.

. Tiain d'engrenages à rapport de contact élevé,

couvercle supérieur à isolation périphérique fixe
et bloc de conception à tête ouverte réduisant
le niveau sonore émis par le moteur sans

accessoires.
. Couple supérieur à bas régime améliorant les

performances du moteur et de la machine.

Choix indiqués en tant que combinaison
de pneus avant/arrière :

. I lL-I6 (12 plis) F-3/19.5L-24 (12 plis) R4 ATU,

. 12.5180-18 NHS (12 plis) l-3 Super Tiaction/
t9.5L-24 (12 plis) R4 ATU

. 12.5180-18 NHS (12 plis) l-3 Super Tiaction/
2rL-24 (16 plis) R4 ATU

. 340/80R l8 XMCL/500/70R 24XMCL

. 340/80R l8 XMCL/19.5L-R24 (12 plis) R4 ATU

Caractéristiques :

. Freins conformes aux normes suivantes :

SAE J1473 et ISO 3450.
. Auto-régleurs, complètement étanches et protégés.
. Les pédales de frein commandées au pied peuvent

être jumelées pour la conduite sur la route.
. Freins de stationnement/auxiliaire indépendants

du circuit de freins de manoeuvre. Le frein de

stationnement est serré mécaniquement au moyen
d'un levier réglable situé sur la console de droite.
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Dimensions de Ia machine

Chargeur à vérin de cavage unique

Normal
(0,96 m3/1,25 v3)

Normal Normal Normal
(1,00 m3/1,31 v3) (1,07 m311,40 ut) (1,15 msl1,50 vt)

mm pi/po mm pi/po mm pi/po mm pi/po

(1) Longueur totale (chargeur au sol) 7290 23 pi I I po 7245 23 pi 9 po 7307 24 pi 0 po 7232 23 pi 9 po

Longueur de transport totale 7343 24 pi I po 73ll 24 pi 0 po 7378 24 pi2 po 7227 23 pi 9 po

l2l Hauteur de transport totale (bras standard) 3577 ll pi9po 3577 llpigpo 3577 llpigpo 3577 llpi9po
Hauteur de transport totale (bras télescopique) 3631 ll pi ll po 3631 ll pi ll po 3631 ll pi ll po 3631 ll pi ll po

Largeur hors tout 2438 8pi0po 2438 8 pi 0 po 2438 8 pi 0 po 2322 7 p17 po

Hauteur au sommet de la cabine/du toit 2819 9 pi 3 po 2819 9 pi 3 po 2819 9 pi 3 po 2819 9pi3po(31

(41 Hauteur au sommet du tuyau d'échappement 2154 9 pi 0 po 2754 9 pi 0 po 2754 9 pi 0 po 2754 9pi0po
Hauteur sous charnière de godet (position de transport) 365 I pi 2po 365 lpi2po 407 lpi4po 405 I pi 4po
Garde au sol (minimum) 320 lpilpo 320 lpilpo 320 lpilpo 320 lpilpo

(5) De I'axe de I'essieu arrière à la calandre avant 2704 8 pi l0 po 2704 8 pi l0 po 2704 8 pi l0 po 2705 8 pi l0 po

Voie des roues avant 1880 6pi2po 1880 6 pi 2 po 1880 6 pi 2 po 1826 6pi0po
Voie des roues arrière 1727 5pi8po 1727 5 pi 8 po 1727 5 pi 8 po 1707 5pi7po

(6) Empattement 2 roues motrices/4 roues motrices 2200 7 pi 3 po 2200 7 pi 3 po 2200 7 pi 3 po 2200 7pi3po

Les dimensions et caractéristiques de performance indiquées s'appliquent aux machines avec pneus avant 12.5/80-18 SGL, pneus arrière 19.51-24 1T525, toit B0PS, bras

standard avec godet pour service normal de 610 mm (24 pouces), godet chargeur de 0,96 m3 (,l,25 fl et équipement de série, sauf indication contraire.

Chargeur à vérin de cavage unique
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Dimensions de la machine

Chargeur à vérin de cavage unique

Tous-travaux
(0,96 m311,25 u3l

Tous-travaux
(1,03 m3/1,35 v3)

Tous-travaux Tous-travaux
avec fourches avec fourches
(1,00 mtl1,31 rf) (1,07 m311,40 u3)

mm pi/po mm pi/po pi/po mm pi/po

(ll Longueur totale (chargeur au sol) 7130 23 pi 5 po 7130 23 pi 5 po 7130 23 pi 5 po 7130 23 pi 5 po

Longueur de transport totale 7155 23 pi 6 po 7155 23 pi 6 po 7155 23 pi 6 po 7155 23 pi 6 po

l2l Hauteur de transport totale (bras standard) 3577 llpigpo 3577 llpi9po 3577 llpi9po 3577 llpi9po
Hauteur de transport totale (bras télescopique) 3631 ll pi ll po 3631 ll pi ll po 3631 ll pi ll po 3631 ll pi ll po

Largeur hors tout 2322 7 pi7 po 2322 7 pi7 po 2322 7 pi7 po 2322 7 pi7 po

Hauteur au sommet de la cabine/du toit 2819 9pi3po 2819 9pi3po 2819 9pi3po 2819 9pi3po(3)

(41 Hauteur au sommet du tuyau d'échappement 2754 9pi0po 2754 9pi0po 2754 9pi0po 2754 9pi0po
Hauteur sous charnière de godet (position de transport) 412 I pi 4 po 412 lpi4po 412 lpi4po 412 lpi4po
Garde au sol (minimum) 320 lpilpo 320 lpilpo 320 lpilpo 320 lpilpo

(5) De I'axe de I'essieu arrière à la calandre avant 2705 8 pi l0 po 2705 8 pi l0 po 2705 8 pi l0 po 2705 8 pi 10 po

Voie des roues avant 1826 6pi0po 1826 6pi0po 1826 6pi0po 1826 6pi0po
Voie des roues arrière 1707 5pi7po 1707 5 pi 7 po 1707 5 pi 7 po 1707 5 pi 7 po

(61 Empattement 2 roues motrices/4 roues motrices 2200 7pi3po 2200 7 pi 3 po 2200 7 pi 3 po 2200 7 pi 3 po

Ghargeur lT avec coupleur express

Normal
(0,96 m311,25 f)

Normal
(1,00 m311,31 v3l

Normal
(1,15 m311,50 rf)

mm pi/po pi/po pi/po

(1) Longueur totale (chargeur au sol) 7399 24 pi 3 po 7354 24 pi2 po 7321 24 pi 0 po

Longueur de transport totale 7434 25 pi 5 po 7402 24 pi 3 po 7275 23 pi l0 po

l2l Hauteur de transport totale (bras standard) 3577 ll pi9po 3s77 llpi9po 3577 llpi9po
Hauteur de transport totale (bras télescopique) 3631 ll pi ll po 3631 ll pi 1l po 3631 ll pi ll po

Largeur hors tout 2438 8pi0po 2438 8pi0po 2322 7 pi7 po

Hauteur au sommet de la cabine/du toit 2819 9pi3po 28t9 9pi3po 2819 9pi3po(3)

(4) Hauteur au sommet du tuyau d'échappement 27 54 9pi0po 27 54 9pi0po 27 54 9pi0po
Hauteur sous charnière de godet (position de transport) 382 lpi3po 382 lpi3po 364 lpi2po
Garde au sol (minimum) 320 lpilpo 320 lpilpo 320 lpilpo

(5) De I'axe de I'essieu arrière à la calandre avant 2704 8 pi l0 po 2704 8 pi l0 po 2705 8 pi l0 po

Voie des roues avant l 880 6pi 2po l 880 6pi 2po r826 6pi0po
Voie des roues arrière t727 5pi8po t7 27 5pi8po 1707 5pi7po

(6) Empattement 2 roues motrices/4 roues motrices 2200 7 pI 3 po 2200 7 pi 3 po 2200 7 pi 3 po

Les dimensions et caractéristiques de performance indiquées s'appliquent aux machines avec pneus avant 12.5/80-18 SGL, pneus arrière 19.51-24 1T525, toit B0PS, bras
standard avec godet pour service normal de 610 mm (24 poucesl, godet chargeur de 0,96 m3 (1,25 f) et équipement de série, sauf indication contraire.
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Ghargeur lT avec coupleur express

Tous-travaux
(0,96 msl1,25 v3l

Tous-travaux
(1,03 msl1,35 v3l

mm pi/po pi/po

(1) Longueur totale (chargeur au sol) 723t 23 pi 9 po 7231 23pi9po
Longueur de transport totale 7208 23 pi 8 po 7208 23pi8po

l2l Hauteur de transport totale (bras standard) 3577 llpi9po 3577 ll pi9po
Hauteur de transport totale (bras télescopique) 3631 ll pi 11 po 3631 1l pi ll po

Largeur hors tout 2322 7 pi7 po 2322 7 pi7 po

Hauteur au sommet de la cabine/du toit 28t9 9pi3po 28t9 9pi3po(31

(4) Hauteur au sommet du tuyau d'échappement 27 54 9pi0po 27 54 9pi0po
Hauteur sous charnière de godet (position de transport) 359 lpi2po 359 I pi 2po
Garde au sol (minimum) 320 lpilpo 320 lpilpo

(5) De l'axe de I'essieu arrière à la calandre avant 2705 8 pi l0 po 2705 8 pi l0 po

Voie des roues avant t826 6pi0po t826 6pi0po
Voie des roues arrière t707 5pi7po r7 07 5pi7po

(6) Empattement 2 roues motricesl4 roues motrices 2200 7p13po 2200 7p13po

Les dimensions et caractéristiques de performance indiquées s'appliquent aux machines avec pneus avant 12.5/80-tB SGL, pneus anière 19.51-24 1T525. toit R0PS, bras

standard avec godet pour service normal de 610 mm (24 pouces), godet chargeur de 0,96 m3 (1,25 fl et équipement de série, sauf indication contraire.

Chargeur à vérin de cavage unique
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Dimensions et performances du godet chargeur

Chargeur à vérin de cavage unique

Normal
(0,96 m3/1,25 \r3)

Normal
(1,00 m311,31 v3)

Normal
(1,07 m3/1,40 v3)

Normal
(1,15 m311,50 v3)

Capacité (SAE) 0,96 m3 1,25 v3 1,00 m3 l,3l v3 1,07 m3 1,40 v3 l,l 5 m3 1,50 v3

Largeur totale du godet 2262mm 7pi5po 2406mm Tpillpo 2262mm 7pi5po 2406mm Tpillpo
Capacité de levage à la hauteur maximum 2929 kg 6457 lb 2937 ks 647 51b 2868 kg 63231b 2733 ks 6025 lb
Force d'arrachage 45,6 kN l0 2421b 46,3 kN l0 401 lb 45,1 kN l0 130 lb 43,6 kN 9814lb
Hauteur maxi sous charnière 3296 mm 10 pi l0 po 3296 mm l0 pi l0 po 3296mm l0 pi l0 po 3294 mm l0 pi 10 po

Angle de déversement à pleine hauteur 440 44" 440 46"

(7)

(81

(e)

(101

Hauteur de déversement à I'angle
maxlmum

2573 mm 8 pi 5 po 2604 mm 8 pi 7 po 2550 mm 8pi4po 2529mm 8pi4po

Portée de déversement à I'angle maximum 853 mm 2 pi l0 po 821 mm 2pi 8 po 819 mm 2pi 8 po 752mm 2p16po
Redressement maxi du godet
au niveau du sol

39" 390 400 400

(11) Profondeur de creusage 106 mm 4po 106 mm 4po 146 mm 6po 146 mm 6 po
Angle de nivellement maximum 1 070 I 080 I 080 lllo
Largeur de la lame de coupe N/D N/D N/D N/D N/D N/D N/D N/D

l12l De calandre avant à lame de coupe,
position de transport

l516mm 5pi0po 1484 mm 4 pi l0 po l55l mm 5 pi 1 po 1544 mm 5pilpo

(131 Hauteur de travail maximum 4196 mm 13 pi 9 po 4193 mm 13 pi 9 po 4237 mm 13 pi I I po 4216 mm 13 pi I I po
Ouverture maxi des mâchoires N/D N/D N/D N/D N/D N/D N/D N/D
Force de serrage de la mâchoire de godet N/D N/D N/D N/D N/D N/D N/D N/D
Poids (sans dents ni fourches) 438 kg 967 tb 449 kg 989 rb 459 ks 1 0l 2 lb 493,37 kg 1088 rb

Chargeur à vérin de cavage unique

Tous-travaux
(0,96 m311,25 v3l

Tous-travaux
(1,03 m3/1,35 v3l

Tous-travaux
avec lourches
(1,00 m311,31 rl3)

Tous-travaux
avec fourches
(1,07 m3ll,40 f)

Capacité (SAE) 0,96 m3 1,26 v? 1,03 m3 1,35 v3 1,00 m3 l,3l v3 I,07 m3 1,40 v3

Largeur totale du godet 2279mm 7pi6po 2425mm Tpillpo 2279mm 7pi6po 2425mm Tpillpo
Capacité de levage à la hauteur maximum 2616 kg 5768 lb 2587 kg 57041b 2500 kg 55t2lb 2471 kg 5448 lb
Force d'arrachage 46,9 kN t0 547 lb 46,7 kN l0 5l4lb 46,0 kN l0 341 lb 45,8 kN l0 308 lb
Hauteur maxi sous charnière 3294 mm 10 pi l0 po 3294 mm l0 pi l0 po 3294 mm l0 pi l0 po 3294 mm l0 pi l0 po
Angle de déversement à pleine hauteur 46" 460 460 460

(71

(81

(e)

(101

Hauteur de déversement à I'angle
maxlmum

2605 mm 8 pi 7 po 2605 mm 8 pi 7 po 2605 mm 8pi7po 2605mm 8pi7po

Portée de déversement à I'angle maximum 695 mm 2pi 3 po 695 mm 2pi 3 po 695 mm 2pi 3 po 695 mm 2pi 3 po

Redressement maxi du godet
au niveau du sol

40" 400 400 400

(11) Profondeur de creusage 133 mm 5po 133 mm 133 mm 5po5po 133 mm 5po
Angle de nivellement maxlmum 1 l3' I 130 I 130 I 130

Largeur de la lame de coupe 2262 mm 7 pl 5 po 2406 mm 7 pi 11 po 2262 mm 7pi5po 2406mm Tpillpo
l12l De calandre avant à lame de coupe,

position de transport
1473 mm 4 pi l0 po 1473 mm 4 pi l0 po 1473 mm 4 pi l0 po 1473 mm 4 pi l0 po

(13) Hauteur de travail maximum 4224mm 13 pi 10 po 4224 mm 13 pi l0 po 4698 mm 15 pi 5 po 4698 mm 15 pi 5 po

Ouverture maxi des mâchoires 790 mm 2 pi 7 po 790 mm 2 p17 po 790 mm 2pi7po 790mm 2p|7 po

Force de serrage de la mâchoire de godet 55 700 N t2 521 lb 55 700 N t2 521 lb 55 700 N t2 521 lb 55 700 N t2 521 lb
Poids (sans dents ni fourches) 744,69kg 16421b 773,53kg 1705 lb 914,64k9 20l6lb 936,27 kg 2064lb

Les dimensions et caractéristiques de performance indiquées s'appliquent aux machines avec pneus avant 12.5/80-18 SGL, pneus anière 19.51-24 1T525, toit R0PS, bras

standard avec godet pour service normal de 610 mm (24 pouces), godet chargeur de 0,96 m3 (1,25 v') et équipement de série, sauf indication contraire.
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Ghargeur lT avec coupleur express

Normal
(0,96 mtfl25 fl

Normal
(1,00 m311,31 v3)

Normal
(1,15 mtfl,S0 v3)

Capacité (SAE) 0,96 m3 1,25 v3 1,00 m3 1,31 v3 1,15 m3 1,50 v3

Largeur totale du godet 2262 mm 7pi5po 2406 mm 7 pi ll po 2406 mm 7 pi ll po

Capacité de levage à la hauteur maximum 3164 kg 697 5lb 3t62kg 6971lb 3023 kg 6664 tb

Force d'arrachage 47,1 kN l0 593 lb 47,5 kN t0 672tb 45,5 kN l0 235 lb

Hauteur maxi sous charnière 3329 mm 10 pi I I po 3329 mm l0 pi I I po 3316 mm l0 pi 11 po

Angle de déversement à pleine hauteur 45" 45" 45"

(7)

(81

(el

(t 0)

Hauteur de déversement à l'angle \

maximum
2507 mm 8 pi 2po 2539 mm 8 pi 4po 2493 mm 8 pi 2po

Portée de déversement à I'angle maximum 831 mm 2pi 9 po 799 mm 2pi7 po 801 mm Zpi 8 po

Redressement maxi du godet
au niveau du sol

400 40" 40"

(111 Profondeur de creusage 147 mm 6po 147 mm 6po 153 mm 6po
Angle de nivellement maximum I 080 I 100 I 080

Largeur de la lame de coupe N/D N/D N/D N/D N/D N/D

l12l De calandre avant à lame de coupe,
position de transport

1607 mm 5pi3po 157 5 mm 5 pi 2po 1593 mm 5pi3po

(131 Hauteur de travail maximum 4260 mm 14piOpo 4256 mm 14pi0po 4303 mm 14 pi I po

Ouverture maxi des mâchoires N/D N/D N/D N/D N/D N/D
Force de serrage de la mâchoire de godet N/D N/D N/D N/D N/D N/D
Poids (sans dents ni fourches) 434 ks 957 lb 444k9 978 lb 48 l,0l kg 1060 lb

Ghargeur lT avec coupleur express

Tous-travaux
(0,96 mtflzs v3)

Tous-travaux
(1,03 mtfl,3s f)

Capaciré (SAE) 0,96 m3 1,26 v3 1,03 m3 1,35 v3

Largeur totale du godet 2279 mm 7pi6po 2425 mm 7 pi ll po

Capacité de levage à la hauteur maximum 2800 kg 6t7 4lb 2771 kg 6l l0 lb
Force d'arrachage 44,5 kN l0 020 lb 44,4 kN 9983 lb
Hauteur maxi sous charnière 3316 mm l0 pi l l po 4306 mm 14 pi 2 po(7)

(81 Angle de déversement à pleine hauteur 45" 45"

Hauteur de déversement à I'angle
maximum

2559 mm 8pi5po 2559 mm 8pi5po

Portée de déversement à I'angle maximum 748 mm 2pi 5 po 748 mm 2pi 5 po(el

(101 40" 400Redressement maxi du godet
au niveau du sol

(11) Profondeur de creusage 144 mm 6po lMmm 6po
Angle de nivellement maximum I110 I I l"
Largeur de la lame de coupe 2262 mm 7pi5po 2406 mm 7 pi ll po

l12l De calandre avant à lame de coupe,
position de transport

1526 mm 5pi0po 1526 mm 5pi0po

(13) Hauteur de travail maximum 4306 mm 14pi 2po 4306 mm 14 pi 2 po

Ouverture maxi des mâchoires 790 mm 2pi7 po 790 mm 2pi7 po

Force de serrage de la mâchoire de godet 55 700 N t2 52r lb 55 700 N t2 52I lb
Poids (sans dents ni fourches) 724,09 kg 1596 lb 7 52,93 kg 1660 lb

Les dimensions et caractéristiques de performance indiquées s'appliquent aux machines avec pneus avant 12.5/80-18 SGL, pneus arrière 19.51-24 1T525, toit R0PS, bras

standard avec godet pour service normal de 610 mm (24 poucesl, godet chargeur de 0,96 m3 (1,25 v3l et équipement de série, sauf indication contraire.
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Dimensions et performances de la pelle rétro

Bras standard Bras télescopique rentré Bras télescopique sorti

Profondeur de creusage, SAE (maxi) 4360 mm 14 pi 4 po 4402 mm 14 pi 5 po 5456 mm 17 pi I I po(141

(15) Profondeur de creusage, lond plat de 610 mm (2 pi) 4321 mm 14 pi 2 po 4363 mm 14 pi 4 po 5420 mm 17 pi 9 po

Portée depuis I'axe de I'essieu arrière au niveau du sol 672l mm 22 pi l po 6160 mm 22 pi 2 po 77 69 mm 25 pi 6 po
(16) Portée depuis I'axe de pivotement au niveau du sol 5618 mm l8 pi 5 po 5657 mm l8 pi 7 po 6666 mm 2l pi l0 po

Hauteur de travail maximum 5523 mm 18 pi I po 5555 mm 18 pi 3 po 6302 mm 20 pi 8 po

Hauteur de chargement 3636 mm 11 pi ll po 3577 mm ll pi 9 po 4145 mm 13 pi 7 po
(17) Portée de chargement 1768 mm 5 pi l0 po 1868 mm 6 pi 2 po 2771 mm 9 pi I po

Angle de pivotement I 80" I 80" I 80"

Rotation du godet 205" 204" 204'
(18)

(1e)

Ecartement des stabilisateurs, position de travail (au centre) 3310 mm l0 pi l0 po 3310 mm 10 pi 10 po 3310 mm l0 pi l0 po

Ecartementdesstabilisateurs,positiondetravail(àl'extérieur) 3770mm 12pi4po 3770mm 12pi4po 3770mm 12pi4po
Ecartement des stabilisateurs, position de transport 2322 mm 7 pi 7 po 2322 mm 7 pi7 po 2322 mm 7 pi7 po

Force de creusage du godet 61,7 kN 13 875 lb 60,9 kN 13 863 lb 60,9 kN 13 863 lb
Force de creusage du bras 43,0 kN 9662lb 42,8 kN 961 6 lb 3 I ,2 kN 7023 lb

Les dimensions et caractéristiques de performance indiquées s'appliquent aux machines avec pneus avant l2.5/80-18 SGL, pneus anière 19.51-24 1T525, toit R0PS, bras

standard avec godet pour service normal de 610 mm (24 pouces), godet chargeur de 0,96 m3 (1,25 f) et équipement de série, sauf indication contraire.

Chargeur à vérin de cavage unique
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Longueur des bras de fourche 1070 mm/3 pi 6 po 1n0 mm/4 pi 0 po 1370 mm/4 pi 10 po

Charge utile (SAE Jll97) 2291 kg* 5051 lb* 2215 kg* 4883 lb* 20t9 ks 4451 lb
Centre de charge selon SAE 535mm lpi9po 610mm 2piOpo 685mm 2pi3po
Charge utile (CEN 474-4) 2428 kg 5353 lb 2406k9 5304 lb 2382kg 52st lb
Centre de charge selon CEN 500mm lpi8po 500mm l pi8po 500mm lpi8po
Longueur totale (fourches au sol) 7717 mm 25 pi 4 po 7867 mm 25 pi l0 po 8017 mm 26 pi 4 po(11

l2l
(31

(41

(5)

(61

(71

Portée au sol (de la calandre au talon de la fourche)t 985mm 3pi3po 985mm 3pi3po 985 mm 3 pi 2po
Portée maximum (de la calandre au talon de la fourche)t 1427 mm 4 pi 8 po 1427 mm 4 pi 8 po 1427 mm 4 pi 8 po
Hauteur de la fourche à la portée maximum 1458 mm 4 pi 9 po 1458 mm 4 pi 9 po 1458 mm 4 p19 po

Portée à la hauteur maximum
(de la calandre au talon de la fourche)t

665mm 2pi2po 665mm 2pi2po 665mm 2pi2po

Hauteur maximum de la fourche 3238 mm l0 pi 7 po 3238 mm l0 pi 7 po 3238 mm l0 pi 7 po

Profondeur maximum de la fourche (au-dessous du sol) 20 mm lpo 20 mm lpo 20 mm lpo

*Limitée par l'équilibre.

tMesurêe depuis I'avant de la machine.

Les dimensions et caractéristiques de performance indiquêes s'appliquent aux machines avec pneus avant 12.V80-18 SGL, pneus arrière 19.51-24 1T525, toit B0PS, bras
standard avec godet pour service normal de 610 mm (24 pouces), godet chargeur de 0,96 m3 (1,25 f) et équipement de série, sauf indication contraire.
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D imensions/B ras de manutention

Position du bras de manutention Rentrée lntermédiaire Sortie

Charge utile (SAE Jll97 et CEN 474-4)*T 933 kg 2057 lb 590 kg l 301 lb 431 kg 950 lb

Longueur totale maximum 8809 mm 28 pi I I po 9807 mm 32 pi 2 po l0 807 mm 35 pi 5 po

Portée à la profondeur maximum (depuis I'avant
de la machine)

585mm lpillpo 585 mm I pi l1 po 585 mm I pi 1l po

Profondeur maxlmum 1998 mm 6 pi 7 po 2996 mm 9 pi l0 po 3996 mm 13pilpo

(11

{.2,3, 4l

(5, 6, 7)

(8)

(9, 10, 11)

Portée maximum (depuis l'avant de la machine)t 3147 mm 10 pi 4 po 4145 mm 13pi7 po 5l45mm 16pi ll po

Hauteur à la portée maximum 1549 mm 5 pi I po 1549 mm 5pilpo 1549 mm 5 pi I po

Portée à la hauteur maximum
(depuis I'avant de la machine)t

1462 mm 4 pi 10 po 2000 mm 6 pi 7 po 2541 mm 8pi4po

(.12,13, 14) Hauteur maximum

*Limité e hydra ulique ment.

f Mesurée depuis I'avant de la machine.

5051 mm 16piTpo 5892 mm 19 pi 4 po 6733 mm 22pi I po

Les dimensions et caractéristiques de performance indiquées s'appliquent aux machines avec pneus avant 12.5/80-18 SGL, pneus arrière 19.51-24 1T525, toit R0PS, bras

standard avec godetpourservice normal de 610 mm {24 pouces}, godet chargeur de 0,96 m3(1,25f} et équipementde série, sauf indication contraire..
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420V420E lT Gat à bras standard

Levage de la flèche m

6
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Levage du bras
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4mEl4mE lT Gat avec bras télescopique - Rentré

Levage de la flèche kg m

6

tb pi
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I
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1405 3097

1543 3402

I 560 3439
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2595

Levage du bras kg

1664 3668

2366 52t7
2273 5012

2355 5192

2728 6015

5294 n 67t pi 22 20 18 16 14 12 10 8 6 4 2 0 -2
57 t6 12 602

Les capacités de levage s'entendent à I'extrémité du bras. Machine à 4 roues motrices avec cadre 0R0PS, godet normal de 0,96 m3 (1,25 rÉ) et contrepoids de I 1 6 kg (255 lb).

Contrepoids de 488 kg (1075 lbl avec bras télescopique.
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4mU4nE F Gat avec bras télescopique - Sorti

Leuage de la flèche kg

816 I 800

987 2t7 6

1055 2326

1069 2358

1061 2340

1041 2294

1020 2248

994 2t92
2135

10 943 2080

920 2029

900 r 983

883 t946
872 t922
872 t922
896 t97 6

1030 2272

l 555 3429

Levage du bras

859 r 893

I 104 2434

t4/'3 3181 pi 2220 18 16 14 12 10 8 6 4 2 0 -2
r547 3410

t572 3466

24 1673 3687

l 899 4r 85

2467 5438

5685 t2 534

Les capachés de levage s'entendent à l'extrémité du bras. Machine à 4 roues motrices avec cadre 0R0PS, godet normal de 0,96 rf (1,25 fl et contrepoids de 116 kg (255 lbl.

Conrepoids de 488 kg (1075 lbl avec bras t6lescopique.
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Contrepoids minimums conseillés Avec porte-pointes à souder et dents à claveter

Bras standard Service normal

Vérin de Ghargeur lT auec
cauage unique coupleur express

kg

Largeur Gapacité nominale Poids

po tbpit kg
Nbre de

dentsGroupe moto-
Godet chargeur propulseur tb kg tb 305 t2 2,8 9778 213

Normal 2R}.'f.I4RM 231 510 sans contrepoids 457

Vérin de Ghargeur IT avec
cavage unique coupleur express

Largeur Capacité nominale Poids

18 ll8 4,2 253ll5
Tous-travaux 2RM/4RM sans contrepoids sans contrepoids 610
Fourches 2R}./.I4RM N/D N/D sans contrepoids 762 30
Bras de 2RM/4RM
manutention

N/D N/D sans contrepoids 9t4 36

Grande capacité
Bras télescopique

24 t75 6,2 t32 290

233 8,2 t47 323

292 10,3 165 363

po pit rbkg
Nbre de

dents
Groupe moto-

Godet chargeur propulseur
305 l2 78 2r8 105

kg kg
23t

tbtb
406 l6 105 t28 2823,7

Normal
Tous-travaux 2RM/4RM 231 510 sans contrepoids

Fourches 2RM/4RM N/D N/D sans contrepoids

Bras de
manutention

2RM N/D N/D 1 16 255

Bras de
manutention

4RM N/D N/D sans contrepoids

Largeul Gapacité nominale Poids

2RM/4RM 488 1075 23r 510
457 l8 4,2 129 284ll8
610 24 175 6,2 332l5l
762 30 233 8,2 t67 367

9t4 36 292 10,3 189 4t6

Excavation

po pit kg tb
Nbre de

dents

457 r8 181 6,4 336153

610 24 24t 8,5 179 395

762 30 320 I 1,3 t97 434

9t4 36 380 13,4 223 49t

Roche extra-robuste

Largeur Gapacité nominale Poids Nbre de
dentspo pit kg tb

305 t2 70 215 t20 265

457 r8 127 4,5 150 331

610 24 r98 7,0 t75 386

762 30 255 9,5 195 430

9t4 36 3ll ll,5 210 463

Boche corallienne
[argeur Capacité nominale Poids Nbre de

dentsmm po pit kg tb

305 t2 60 2,1 t34 295

4s7 l8 100 3,5 155 34t
610 24 140 4,9 t82 402

762 30 190 6,7 2t0 463 l0
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lJéquipement de série peut varier. Pour tout renseignement complémentaire, veuillez vous adresser au

Épurateur d'air

Avertisseur de recul

Commande automatique de régime moteur (AESC)

Repose-pieds pour position de pelle rétro

Batterie sans entretien de 880 CCA

Coupe-batterie

Verrouillage de flèche pour transport

Jambe de force pour vérin de levage

Frein de stationnement/auxiliaire

Freins, à assistance hydraulique, à disques à bain
d'huile, pédales jumelées, interverrouillage

Indicateur de niveau de godet

Toit à cadre ROPS/FOPS

Système d'orientation à amortisseurs Cat

Crochet pour vêtements

Liquide de refroidissement/antigel longue durée

Contrepoids, pare-chocs

Plafonnier (cabine uniquement)

Blocage de différentiel

Moteur C4.4 ACERTo DIT (à injection directe
avec turbocompresseur) de Cato

Capot moteur

Joints toriques axiaux

Ventilateur aspirant avec protection

Inverseur de sens de marche instantané
dans tous les rapports

Garde-boue arrière

Filtres à visser : carburant, huile moteur, huile
de boîte, séparateur d'eau, liquide hydraulique

Feux de détresse/clignotants

Tapis de sol

Instruments : thermomètre de liquide de

refroidissement, jauge à carburant, compte-
tours, compteur d'entretien, thermomètre
d'huile de convertisseur de couple

Orifice de remplissage de carburant
à hauteur d'homme

Bloc de refroidissement pour températures élevées

Flexibles hydrauliques XTrM-3 ES

Refroidisseur d'huile hydraulique

Témoins : colmatage du filtre à air, colmatage
du séparateur d'eau, frein serré, liquide
de refroidissement moteur, niveau d'huile
hydraulique, pression d'huile

Témoins du tableau de bord

Commandes par manipulateur : pilotées, de type
pelle, avec fonction de modification de la grille
de commande

Système de démarragelarrêt à clé

Projecteurs (4 avant,4 arrière)

Chargeur, mise à niveau automatique, retour
à I'angle de creusement et contacteur de

débrayage de la transmission

Rangement pour panier-repas

Rétroviseur

Commande de ralenti par simple pression

con cessionnaire Caterpillar

Reniflard en circuit ouvert

Fonction de modification de la grille
de commande en cabine

Prise d'alimentation 12Y, interne et externe

Servodirection hydrostati que

Kit de montage de radio

Bandes antichocs en caoutchouc
sur le protège-radiateur

Ceinture de sécurité à enrouleur de 5l mm (2 po)

Faisceau d'entretien

Patins de stabilisateurs, type nervuré

Siège à suspension pneumatique, revêtement
en tissu ou en vinyle, avec accoudoir

Commandes de stabilisateurs pilotées

Circuit de démarrage à bougies de préchauffage

Compartiment de rangement interne

Feux d'arrêt et feux arrière

Verrouillage d'orientation pour transport

Volant de direction inclinable

Pneus, voir page l3
Coffre à outils externe, verrouillable

Convertisseur de couple

Accélérateur, au pied et à main

Tiansmission à quatre vitesses synchronisées

Contacteur de neutralisation de la transmission

Tirants pour le transport

Avertisseur sonore avant électrique
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lJéquipement offert en option peut varier. Pour tout renseignement complémentaire, veuillez vous adresser au concessionnaire Caterpillar

Système de référence
AccuGraderM pour rétrocaveuses

kg

Batterie supplémentaire
de 880 CCA

105 Cabine de luxe 225 495

Cabine de luxe avec climatisation 263 s79

Cabine standard 225 495

Toit Plus à cadre ROPS 33

Liquide de refroidissement,
protection supplémentaire
jusqu'à -50 

oC (-58 "F)

55 Canalisations hydrauliques

kg rbrblb

5927

kg

I9 42 25

Mixtes, bras standard
Système de réference AccuGrade 48

laser pour rétrocaveuses
Mixtes, bras télescopique 27 59

Unidirectionnelles, bras
télescopique

22 48
Accessoires, pelle rétro

Coupleur express mécanique 15 Chargeur IT avec coupleur 338

express hydraulique et commande
de chargeur pilote

744

Godets des Séries D et E 75 165

Godets de la Série C 75 165
Système de sécurité machine

Godets D, E et Deere 75 165 Contrepoids Système Product Link
Godets D, E et Case 80 t76
Pince hydraulique

I l6 kg (255 lb)r39- 306-
t57 345

116 2s5 Commande antitangage 22 48

23t ks (510 lb) 23t 5r0 Gyrophare

Accessoires, chargeur avant a88 kg (1075 lb)

Lame de coupe à boulonner
en degx parties

452 994 Garde-boue, 4 roues motrices,
avant462 l0l6

473 l04l Garde-boue, rallonges arrière

Protections

557 t225 Plaque de protection de flèche

1945 Stabilisateurs, roches

742 t632 Distributeurs hydraul iques,
chargeur (3e distributeur pour
godet normal ou tous-travaux
ou coupleur express)

908 r998

425 953
Distributeurs hydraul iques,
pelle rétro

341 5e fonction
6e fonction

488 r 075 Montage magnétique ll
70 t54 Ceinture de sécurité de 7 5 mm

(3 po)
Godets normaux

0,96 m3 (1,25 v3) t2 26

1,00 m' (1,31 v3)
Stabilisateurs, disponibles avec
protections

1,07 m' (1,4 v3) Pour chaussées 8r37

Godets tous-travaux 38

2553l

Réversibles 84

1,0 m3 (1,3 v3) l8 39 Bras

1,0 m3 (1,3 v3) avec fourches 884 68 Télescopique 561

l,l m3 (1,4 v3) 27 59 Dents, godet chargeur 45 99

1,1 m3 (1,4 v3) avec fourches Tiansmissi on auto-shift 25 55

Tablier porte-fourche 2t8 480 Protection antivandalisme
Bras de manutention

Couvercle pour instruments
Essieu avant

Cadenas
Tiaction intégrale avec blindage 155

d'arbre de transmission
l1 Verrou de capot
11
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